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0. Wstêp
0.1. Wstêp
Prosimy o dok³adne zapoznanie siê z niniejsza Instrukcj¹ Obs³ugi. Umo¿liwi to bezpieczn¹ ob-
s³ugê falownika oraz pe³ne wykorzystanie tego falownika. W przypadku jakichkolwiek w¹tpli-
woœci, które nie mog¹ byæ wyjaœnione na podstawie informacji zawartych w niniejszej Instrukcji,
prosimy o zwrócenie siê o pomoc do najbli¿szego dystrybutora firmy Teco lub naszego przedsta-
wiciela zajmuj¹cego siê sprzeda¿¹. Zachêcamy do dalszych zakupów  wyrobów firmy Teco.

Œrodki  ostro¿noœci
Falownik jest urz¹dzeniem o konstrukcji elektryczno-elektronicznej. Dla celów bezpieczeñstwa
prosimy o zapoznanie siê z paragrafami oznaczonymi „OSTRZE¯ENIE” i „UWAGA”, które
zwracaj¹ uwagê na wzglêdy bezpieczeñstwa podczas transportowania, instalowania, obs³ugi i
sprawdzania falownika. Nale¿y œciœle przestrzegaæ te instrukcje w celu zapewnienia mo¿liwie
najwiêkszego bezpieczeñstwa.

Niebezpieczeñstwo powa¿nych obra¿eñ cia³a lub
nawet œmierci

Niebezpieczeñstwo uszkodzenia falownika lub napêdzanych urz¹dzeñ

Po wy³¹czeniu zasilania nie dotykaj p³ytek drukowanych uk³adu falownika ani elementów
tych p³ytek zanim nie zgaœnie wskaŸnik na³adowania kondensatorów.
Nie dokonuj prze³¹czeñ okablowania pod napiêciem. Nie dokonuj ¿adnych sprawdzeñ czê
œci falownika i sygna³ów z p³ytek drukowanych w czasie  pracy falownika.
Nie dokonuj samodzielnych napraw i modyfikacji wewnêtrznych po³¹czeñ przewodowych,
obwodów i czêœci falownika.

Wykonaj prawid³owo pod³¹czenie zacisku uziemiaj¹cego falownika do odpowiedniego syste-
mu ochrony przeciwpora¿eniowej. Falowniki 220 V pod³¹czyæ do systemu o opornoœci 100
omów lub mniejszej, natomiast falowniki 400 V do systemu o opornoœci 10 omów lub mniej-
szej.

Nie dokonuj testów napiêciowych sprawdzaj¹cych izolacjê na komponentach pó³przewodni
kowych wewn¹trz falownika. Mo¿e to uszkodziæ takie komponenty.
Nie pod³¹czaj zacisków wyjœciowych falownika: T1 (U), T2 (V) i T3 (W) do napiêcia zasila
nia pr¹dem przemiennym.
Nie dotykaj g³ównej p³ytki falownika, gdy¿ znajduj¹ siê tam komponenty podatne na elek
trycznoœæ statyczn¹.
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0.2. Sprawdzanie dostarczonych falowników
Ka¿dy falownik przed wysy³k¹ poddawany jest fabrycznym testom funkcjonalnym. Po otrzyma-
niu i rozpakowaniu falownika prosimy:

Sprawdziæ wed³ug tabliczki znamionowej, czy model i moc falownika s¹ zgodne z
zamówieniem.
Sprawdziæ, czy nie ma uszkodzeñ wynik³ych w trakcie transportu.

Je¿eli oka¿e siê, ¿e wystêpuj¹ jakiekolwiek wady i uszkodzenia, prosimy nie wykonywaæ instala-
cji falownika i skontaktowaæ siê niezw³ocznie z przedstawicielem sprzeda¿y firmy Teco.

1. Œrodki ostro¿noœci
1.1. Bezpieczeñstwo obs³ugi
1.1.1. Przed w³¹czeniem zasilania

Dobierz odpowiednie napiêcie zasilaj¹ce zgodne z danymi technicznymi falownika.

Specjaln¹ uwagê nale¿y zwróciæ na obwody mocy. Napiêcie zasilania musi byæ do³¹czone do
zacisków L1 (L), L2 i L3 (N). B³êdne pod³¹czenie zasilania do zacisków wyjœciowych falow-
nika T1, T2 i T3 mo¿e spowodowaæ uszkodzenie falownika.

Przenoœ falownik trzymaj¹c za radiator a nie za przedni¹ obudowê. Unikniesz w ten sposób
ewentualnego od³¹czenia siê przedniej obudowy i upadku falownika, a to mo¿e spowodo
waæ uszkodzenie falownika lub uraz osoby przenosz¹cej.
Instaluj falownik na podstawie metalowej lub z materia³u niepalnego, unikaj¹c w ten spo
sób niebezpieczeñstwa po¿aru.
Je¿eli w jednej szafie zainstalowanych bêdzie kilka falowników, nale¿y w celu unikniêcia
przegrzania lub po¿aru zapewniæ ch³odzenie z temperaturê wewn¹trz szafy poni¿ej 40 st.C.
Przy wymianie lub instalowaniu panela operatorskiego nale¿y najpierw wy³¹czyæ zasilanie i
dopiero wówczas manipulowaæ tym panelem zgodnie z instrukcjami obs³ugi, unikaj¹c w ten
sposób b³êdów operatorskich lub braku wyœwietlania spowodowanych z³ym zestykiem.

Przedmiotowy falownik zgodnie z normatywami Miêdzynarodowej Komisji Elektrotechnicz-
nej (IEC 61800-3) ma kategoriê ograniczonej dystrybucji sprzeda¿y z uwagi na mo¿liwoœæ
wprowadzania do œrodowiska zak³óceñ radiowych i wówczas zadaniem u¿ytkownika bêdzie
zastosowanie odpowiednich kroków zaradczych.
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1.1.2. Po za³¹czeniu zasilania

1.1.4. Podczas pracy falownika

1.1.3. Przed uruchomieniem falownika

Nie w³¹czaæ lub nie wy³¹czaæ ¿adnych ³¹czników falownika bêd¹cego pod napiêciem, aby
unikn¹æ uszkodzenia pulpitu operatora na skutek mo¿liwych przejœciowych udarów napiê
ciowych powodowanych przez drgania styków.
Je¿eli czas trwania zaniku napiêcia zasilaj¹cego jest d³u¿szy ni¿ 2 sekundy (im wiêksza moc
falownika tym czas ten jest d³u¿szy), falownik nie jest w stanie kontynuowaæ operacji stero
wania obwodami wyjœciowymi. Dalsze dzia³anie falownika po powrocie napiêcia bazuje na
nastawieniach parametrów 1-00 / 2-05 i stanie prze³¹cznika zewnêtrznego ( przycisk FWD/
REV) i zdarzenie takie okreœlane jest w dalszej czêœci jako restart
Je¿eli czas trwania zaniku napiêcia zasilaj¹cego wynosi do 2-óch sekund, falownik w ra
mach posiadanej mocy kontynuuje operacje sterowania obwodami wyjœciowymi i po przy
wróceniu napiêcia podlega automatycznemu restartowi w zale¿noœci od nastawieñ parame
trów 2-00 / 2-01.
Podczas restartu falownika praca falownika bazuje na nastawieniu parametrów 1-00 i 2-05
oraz na stanie prze³¹cznika zewnêtrznego (przycisk FWD/REV). Uwaga: operacja restartu
nie jest zwi¹zana z parametrami 2-00/2-01/ 2-02/ 2-03.
1. Gdy 1-00 = 0000 to falownik nie bêdzie automatycznie pracowa³ po restarcie.
2. Gdy 1-00 = 0001 i prze³¹cznik zewnêtrzny (przycisk FWD/REV) jest wy³¹czony,
falownik nie bêdzie pracowa³ po restarcie.
3.Gdy 1-00 = 0001, prze³¹cznik zewnêtrzny (przycisk FWD/REV) jest w³¹czony i 2-05 =
0000, falownik bêdzie automatycznie pracowa³ po restarcie. Uwaga: dla celów

    bezpieczeñstwa nale¿y po zaniku napiêcia wy³¹czyæ prze³¹cznik zewnêtrzny (przycisk
    FWD/REV) w celu unikniêcia ewentualnego uszkodzenia sterowanego napêdu i urazu
    obs³ugi w wyniku nag³ego przywrócenia zasilania.

W sprawach dotycz¹cych bezpieczeñstwa obs³ugi i napêdu nale¿y odnieœæ siê do opisu i
wskazówek dotycz¹cych parametru 2-05

SprawdŸ czy model i moc falownika odpowiadaj¹ nastawieniu parametru 15-0.

Po w³¹czeniu zasilania wyœwietlacz na panelu operatorskim pokazuje przez 5 sekund (migaj¹-
co) wartoœæ napiêcia zasilania nastawionego w ramach parametru 0-07.

Nie sprzêgaæ lub wysprzêgaæ silnika z maszyn¹ napêdzan¹ podczas pracy falownika. Mo¿e to
doprowadziæ do przetê¿enia skutkuj¹cego od³¹czeniem falownika lub uszkodzeniem obwodu
g³ównego falownika.
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1.1.5. Konserwacja, utrzymanie falownika

Nie zdejmuj przedniej obudowy falownika bêd¹cego pod napiêciem, gdy¿ mo¿e to groziæ
pora¿eniem elektrycznym.
Je¿eli zaprogramowano automatyczny restart, silnik wystartuje automatycznie po zatrzyma
niu spowodowanym przerw¹ w zasilaniu. Nie zbli¿aj siê do maszyny napêdzanej podlegaj¹
cej automatycznemu uruchomieniu, gdy¿ grozi to wypadkiem.
Uwaga: Prze³¹cznik zatrzymania ró¿ni siê w zastosowaniu od prze³¹cznika awaryjnego. Prze
³¹cznik ten musi byæ nastawiony na pocz¹tku aby by³ skuteczny.

Nie dotykaj radiatora i opornika hamowania dynamicznego, gdy¿ elementy te mog¹ nagrze
waæ siê do wysokiej temperatury.
Falownik poprzez zmianê czêstotliwoœci steruje prêdkoœci¹ silnika. SprawdŸ, czy  zakres
tych prêdkoœci odpowiada zakresowi prêdkoœci silnika i maszyny napêdzanej.
Zwróæ uwagê na nastawienia zwi¹zane z d³awikiem hamowania.
Nie sprawdzaj sygna³ów steruj¹cych podczas pracy silnika.

Demonta¿ lub sprawdzanie elementów falownika wykonuj dopiero po up³ywie 5-ciu minut od
momentu wy³¹czenia zasilania i zgaœniêcia wskaŸnika na³adowania kondensatorów.

Falownik powinien byæ stosowany w œrodowisku o temperaturze od –10 st.C do +40 st.C i
wilgotnoœci wzglêdnej 95% bez skraplania siê.

Przy zdjêtej pokrywie górnej falownik mo¿e byæ stosowany w œrodowisku nie skraplaj¹cym siê
o temperaturze od –10 st.C do +50 st.C i wilgotnoœci wzglêdnej 95% po warunkiem, ¿e w
œrodowisku takim nie bêdzie wody i py³u metalowego.
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2. Oznaczenie modelu.

3. Warunki otoczenia i instalowanie
3.1. Warunki otoczenia
Warunki otoczenia maj¹ bezpoœredni wp³yw na prawid³owe dzia³anie i ¿ywotnoœæ falownika.
Miejsce zainstalowania powinno spe³niaæ nastêpuj¹ce warunki:

Temperatura otoczenia :dla monta¿u w szafie : - 10 st. C  do + 40 st. C
dla monta¿u bez szafy : - 10 st. C  do + 50 st. C.

Unikaj kapi¹cej wody lub du¿ej wilgotnoœci.
Unikaj œrodowiska z olejem rozpylonym i o znacznym zasoleniu.
Unikaj py³u, kurzu ceglanego i ma³ych kawa³ków metalu.
Unikaj bezpoœrednich promieni s³onecznych.
Unikaj cieczy i gazów powoduj¹cych korozjê.
Instaluj z dala od materia³ów radioaktywnych i ³atwo palnych.
Unikaj silnych zak³óceñ elektromagnetycznych powodowanych np. przez spawarki i generatory.
Unikaj nadmiernych wibracji powodowanych np. przez dziurkarki. Je¿eli nie mo¿na zainstalo
waæ falownika w bardziej dogodnym miejscu, nale¿y zastosowaæ przy monta¿u odpowiednie
podk³adki zabezpieczaj¹ce przed wibracjami.
Je¿eli w jednej szafie zainstalowanych bêdzie kilka falowników, nale¿y zapewniæ dodatkowe
ch³odzenie, aby temperatura w szafie utrzymywa³a siê poni¿ej +40 st. C.

JNTH BC BA 0001 AC – U F

Seria
Panel
operatorski:
BC: LED
BG: LCD
BL: zaœlepka

Certyfikat UL
-: Nie
U: Tak

Filtr EMC:
-: Brak
F: Wbudowany

Obudowa:
BA: IP20
BB: IP20

Moc:
R500: 0.55 kW
0001: 0,75kW
0002: 1,5kW
0003: 2,2kW
0005: 4kW
7R50: 5,5kW
0010: 10kW
0015: 15kW
0020:15kW
0025:18,5kW
0030: 22kW
0040: 30kW
0050: 37kW
0060: 45kW
0075: 55kW

Zasilanie:
AC: 1-fazowe 220V
BC: 3-fazowe 220V
BE: 3-fazowe 440V
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Dla zapewnienia najlepszych warunków ch³odzenia radiatora nale¿y montowaæ falownik pio
nowo.

Instalowanie falownika nale¿y wykonaæ zgodnie z przedstawionymi poni¿ej rysunkami.
(Je¿eli falownik instalowany jest w szafie lub w otoczeniu w którym nie ma nadmiernego
zagêszczeniu py³ów, w celu poprawy warunków odprowadzenia ciep³a mo¿na usun¹æ z fa
lownika zas³onê przeciwpy³ow¹).



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

10

3.2. Œrodki ostro¿noœci dotycz¹ce warunków otoczenia
Nie nale¿y stosowaæ falownika w œrodowisku o nastêpuj¹cych warunkach:

3.3. Materia³y ³atwopalne
3.3.1. Uwagi dotycz¹ce po³¹czeñ przewodowych
A. Moment obrotowy œrubokrêta
Wykonywanie po³¹czeñ przewodowych przy u¿yciu œrubokrêta lub innych narzêdzi z zachowa-
niem momentu obrotowego jak podane jest w poni¿szej tabeli:
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B.  Przewody zasilania:]

Przewody zasilania maj¹ byæ pod³¹czone do zacisków L1, L2, L3, T1, T2, T3, BR i P1. Przewody
te nale¿y dobraæ wed³ug nastêpuj¹cych kryteriów:

(1) Nale¿y stosowaæ wy³¹cznie przewody miedziane. Pola przekroju poprzecznego przewodów
powinny bazowaæ na obci¹¿eniu przy temperaturze przewodu 105 st.C.

(2) Odnoœnie napiêcia znamionowego przewodów, napiêcie to powinno wynosiæ 300 V dla
falownika typu 230 V AC i 600 V dla falownika typu 460 V AC.

C.  Przewody sterowania

Przewody sterowania pod³¹czane s¹ do zacisków listwy TM2. Przewody te nale¿y dobraæ wed³ug
nastêpuj¹cych kryteriów:

(1) Nale¿y stosowaæ wy³¹cznie przewody miedziane. Pola przekroju poprzecznego
przewodów powinny bazowaæ na obci¹¿eniu przy temperaturze przewodu 105 st.C.

(2) Odnoœnie napiêcia znamionowego przewodów, napiêcie to powinno wynosiæ 300 V dla
falownika typu 230 V AC i 600 V dla falownika typu 460 V AC.

(3) W celu unikniêcia zak³óceñ, nie prowadziæ przewodów sterowania w tej samej rurce kablo
wej co przewody zasilania i przewody silnikowe.

0.59 / 0.08
(funt-stopa / kg- metr)

1.5 / 0.21
(funt-stopa / kg- metr)

1.84 / 0.3
(funt-stopa / kg- metr)

4,42 / 0.66
(funt-stopa / kg- metr)

7.10 / 8.20
(funt-cal / kg -cm)

18.00 / 20.28
(funt-cal / kg- cm)

22,1 / 30
(funt-cal / kg- cm)

53.1 / 66
(funt-cal / kg- cm)

Moment obrotowy
Moc w KM
0.5 / 1
1 / 2
2 / 3 / 5 / 7.5 /10
3 / 5 / 7.5 /10 /15
15/20/25
20/25/30
30/40
40/50/60/75

Napiêcie zasilania
200 – 240 V
380 – 480 V
200 – 240 V
380 – 480 V
200 - 240 V
380 - 480 V
200 - 240 V
380 - 480 V

Moment znamionowy dla zacisków listwy TM1
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* Uwaga: Wartoœci znamionowe sygna³ów wejœciowych i wyjœciowych (listwa TM2) podane
                s¹ w danych technicznych po³¹czeñ przewodowych kategorii 2.

E. Typy bezpieczników
Aby zabezpieczyæ falownik mo¿liwie najskuteczniej, nale¿y stosowaæ bezpieczniki o parame-
trach jak ni¿ej.

Moc w KM
0.5 / 1
1 / 2
2 / 3 / 5 / 7.5 /10
3 / 5 / 7.5 /10
15
15/20/25
20/2530
30
40/50
40
60/75

Napiêcie zasilania
200 – 240 V
380 – 480 V
200 – 240 V
380 – 480 V
380 – 480 V
200 -  240 V
380 - 480 V
200 - 240 V
380 - 480 V
200 - 240 V
380 480 V

Napiecie

600V

D.  Znamionowe dane elektryczne zespo³ów listew zaciskowych;
W poni¿szej tabeli przedstawione s¹ znamionowe wartoœci listwy zaciskowej TM1:

Moc w KM
1/2
3
5

7.5/10
15/20
25/30

40
1
2
3
5

7.5 /10
15/20

25/30/40
50/60

75

Napiêcie zasilania
200 – 240 V

380 – 480 V

Dane znamionowe bezpieczników
15 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
20 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
30A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
60 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA

100 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
150 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
200 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
5 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
10 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
15 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
20 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
40 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
70 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA

100 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
150 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA
200 A, 600 V AC, odpornoœæ izolacji 100 KA

Prad

15 A

40 A

80 A
60A

100 A

150 A
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* Uwaga
Aby unikn¹æ niebezpieczeñstwa pora¿enia nie dotykaj ¿adnego elementu elektrycznego przy
w³¹czonym zasilaniu. Mo¿na to zrobiæ dopiero po up³ywie 5-ciu minut od momentu od³¹cze
nia wtyczki zasilania. Mo¿na to uczyniæ równie¿ wówczas, gdy zgaœnie wskaŸnik na³adowa
nia kondensatorów.
Nie wykonuj ¿adnych prze³¹czeñ przewodowych w falowniku bêd¹cym po napiêciem.
Nie zastosowanie siê do niniejszych uwag mo¿e spowodowaæ powa¿ny uraz a nawet œmieræ.

*  Przedmiotowy wyrób przeznaczony jest do zastosowania w œrodowisku o stopniu
    zanieczyszczenia 2 lub w œrodowiskach równowa¿nych.

3.3.2. Dane techniczne wy³¹cznika automatycznego / stycznika i przewodów
elektrycznych

Wy³¹cznik automatyczny / stycznik

Firma Teco nie ponosi odpowiedzialnoœci za wadliwe dzia³anie falownika spowodowane przez
eksploatacjê falownika w warunkach jak ni¿ej:

(1)Nie zosta³ zainstalowany pomiêdzy Ÿród³em zasilania i falownikiem wy³¹cznik
automatyczny lub u¿yty wy³¹cznik jest niew³aœciwy albo nastawiony zbyt wysoko.

(2)Pomiêdzy falownikiem i silnikiem w³¹czony jest w obwód stycznik, kondensator do
kompensacji mocy biernej lub urz¹dzenie poch³aniaj¹ce impulsy radiowe.

R500
TO-50E

10A

CN11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 2.0
mm2.
Œruba

zaciskowa M4

Wy³¹cznik automatyczny
produkcji firmy Teco

0001
TO-50E

20A

CN11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 2.0
mm2.
Œruba

zaciskowa M4

0003
TO-50E

30A

CN 11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 3.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M4

0005
TO-50E

30A

CN 11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 3.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M4

7R50
TO-50E

50A

CN 11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 5.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M6

0010
TO-

100S60A

CN 11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 5.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M6

JNTHBCBA AC / JNTHBCBA BCModel falownika 7300 CV

Stycznik (MC) produkcji
firmy Teco

Zaciski obwodu g³ównego
(listwa TM1)

Zaciski sygnalizacyjne
(listwa TM2)

Pole przekroju poprzecznego przewodu 0.75 mm2 (nr 18 wg amerykañskiego
znormalizowanego szeregu œrednic drutu AWG), œruba zaciskowa M3

0002
TO-50E

30A

CN 11

Pole przekroju
poprz.

przewodu 2.0
mm2.
Œruba

 zaciskowa M4

Ci¹g dalszy tabeli na stronie 14
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0001/00
TO-50E

15A

CN-11

Wy³¹cznik automatyczny
produkcji firmy Teco

7R50
TO-50E

20A

CN-16

0010
TO-50E

30A

CN-18

JNTHBCBA BE
Model falownika 7300 CV

Stycznik (MC) produkcji
firmy Teco

Zaciski obwodu g³ównego
(listwa TM1)

Zaciski sygnalizacyjne
(listwa TM2)

Pole przekroju poprzecznego przewodu 0.75 mm2 (nr 18 wg amerykañskiego
znormalizowanego szeregu œrednic drutu AWG), œruba zaciskowa M3

0015
TO-50E

50A

CN-25

Pole przekroju
poprz.

przewodu 5.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M6

Pole przekroju poprz.
przewodu 3.5 mm2.
Œruba zaciskowa M4

Pole przekroju poprz.
przewodu 2.0 mm2.
Œruba zaciskowa M4

Wy³¹cznik automatyczny
produkcji firmy Teco

0020
TO-100S

100A

CN50

Pole przekroju
poprz. przewodu

2.0 mm2.
Œruba

zaciskowa M4

0025
TO-225S

150A

CN 80

Pole przekroju
poprz.

przewodu 2.0
mm2.

Œruba zaciskowa
M4

0030
TO-225S

150A

CN 100

Pole przekroju
poprz. przewodu

3.5 mm2.
Œruba zaciskowa

M4

0040
TO-225S

175A

CN 125

Pole przekroju
poprz.

przewodu 3.5
mm2.
Œruba

zaciskowa M4

JNTHBCBA AC / JNTHBCBA BC
Model falownika 7300 CV

Stycznik (MC) produkcji
firmy Teco

Zaciski obwodu g³ównego
(listwa TM1)

Zaciski sygnalizacyjne
(listwa TM2)

Pole przekroju poprzecznego przewodu 0.75 mm2 (nr 18 wg amerykañskiego
znormalizowanego szeregu œrednic drutu AWG), œruba zaciskowa M3

0015
TO-100S

100A

CN50

Pole przekroju
poprz. przewodu 2.0

mm2.
Œruba

zaciskowa M4

Wy³¹cznik automatyczny
produkcji firmy Teco

0020
TO-100S

50A

CN-35

0025
TO-100S

75A

CN-50

JNTHBCBA BEModel falownika 7300 CV

Stycznik (MC) produkcji
firmy Teco

Zaciski obwodu g³ównego
(listwa TM1)

Zaciski sygnalizacyjne
(listwa TM2)

Pole przekroju poprzecznego przewodu 0.75 mm2 (nr 18 wg amerykañskiego
znormalizowanego szeregu œrednic drutu AWG), œruba zaciskowa M3

Pole przekroju poprz.
przewodu 3.5 mm2.
Œruba zaciskowa M4

Pole przekroju poprz.
przewodu 2.0 mm2.
Œruba zaciskowa M4

0030
TO-100S

100A

CN-50

0050
TO-125S

125A

CN-80

0060
TO-225S

175A

CN-100

0050
TO-225S

175A

CN-125
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Stosuj silnik indukcyjny klatkowy 3-y fazowy o mocy odpowiedniej dla danego falownika.
Gdy jeden falownik zasila kilka silników, wówczas sumaryczny pr¹d wszystkich tych silników
pracuj¹cych równoczeœnie musi byæ mniejszy od pr¹du znamionowego falownika a ka¿dy z
tych silników musi byæ wyposa¿ony w oddzielny czujnik temperatury.
Pomiêdzy falownikiem i silnikiem nie instaluj ¿adnych elementów pojemnoœciowych takich
jak kondensatory do kompensacji mocy biernej, filtry indukcyjno - pojemnoœciowe (LC) lub
oporowo-pojemnoœciowe (RC).
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3.3.3. Zastosowanie urz¹dzeñ peryferyjnych i zwi¹zane z tym œrodki ostro¿noœci

Zasilanie

Wy³¹cznik
automatyczny

Stycznik

D³awik pr¹du
przemiennego
(AC) do popra-
wy warunków
zasilania

Filtr wejœciowy
zak³óceñ

F a l o w n i k
7300 CV

Silnik indukcyj-
ny klatkowy 3-y
fazowy

Uziemienie

•ród³o zasilania:
Upewnij siê, czy napiêcie zasilania pr¹dem
przemiennym (AC) jest zgodne z danymi
technicznymi falownika. Odmienne napiêcie
mo¿e spowodowaæ uszkodzenie falownika.
Pomiêdzy Ÿród³em zasilania i falownikiem
musi byæ zainstalowany wy³¹cznik automa
tyczny.

Wy³¹cznik automatyczny:
Stosuj wy³¹cznik, który odpowiada napiêciu
znamionowemu i pr¹dowi falownika. Wy³¹cz
nik ten s³u¿y do sterowania w³¹czaniem i wy
³¹czaniem zasilania (ON/OFF) i ochrony fa
lownika.
Nie u¿ywaj zasilania falownika do
sterowania biegiem / zatrzymaniem silnika.

Stycznik:
Normalna praca falownika nie wymaga u¿y
wania stycznika. Stycznik taki musi byæ jed
nak zainstalowany, gdy potrzebny jest do wy
konywania funkcji sterowania zewnêtrznego,
automatycznego restartu po chwilowym za
niku zasilania lub w funkcji sterowania ha
mowaniem.
Nie u¿ywaj stycznika jako prze³¹cznika bie
gu / zatrzymania falownika.

D³awik  pr¹du przemiennego (AC) dla po-
prawy warunków zasilania:

D³awik pr¹du przemiennego (AC) s³u¿¹cy po
prawie warunków zasilana mo¿e byæ pod³¹
czony wówczas, gdy falowniki o mocy po
ni¿ej 200 V / 400 V, 15 KW zasilane s¹ ze
Ÿród³a zasilania o du¿ej mocy (powy¿ej 600
KVA).

Filtr wejœciowy zak³óceñ:
Filtr taki musi byæ zainstalowany, gdy w

pobli¿u falownika znajduj¹ siê obci¹¿enia
indukcyjne.
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Falownik:
Pod³¹czenie do zacisków wejœciowych L1, L2 i L3 nie zale¿y od kolejnoœci faz zasilania.
Zaciski wyjœciowe T1, T2 i T3 pod³¹czane s¹ do zacisków U, V i W silnika. Je¿eli silnik
obraca siê w odwrotnym kierunku nale¿y zamieniæ dwa przewody.
Napiêcia zasilania pr¹dem przemiennym (AC) nie wolno pod³¹czyæ do zacisków wyjœcio
wych T1, T2 i T3, gdy¿ mo¿e to uszkodziæ falownik.
Pod³¹cz zacisk uziemienia ochronnego do odpowiedniego systemu uziemiaj¹cego o oporno
œci: < od 100 omów uziemienia 3-ciej kategorii dla falowników serii 200 V i < od 10 omów
dla falowników serii 400 V.

Po³¹czenia elektryczne wykonaæ nale¿y zgodnie z podan¹ ni¿ej instrukcj¹. Sprawdziæ popraw-
noœæ wykonanych po³¹czeñ (do sprawdzenia tych po³¹czeñ nie stosowaæ brzêczyka obwodów
sterowania).

Falownik wykorzystuje oczekiwane wyniki zapewniane przez bêd¹c¹ do dyspozycji liniê zasi
lania. Filtr zak³óceñ typowych nie jest konieczny.

Ÿród³o
zasilania

Ÿród³o
zasilania

Ÿród³o
zasilania

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Maszyna
Maszyna

Maszyna

7300CV

7300CV

7300CV
Filtr

zak³óceñ
typowych

Filtr
zak³óceñ
specjal-

nych

Transformator
separuj¹cy

Ÿród³o zasilania Ÿród³o zasilania

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

7300CV 7300CV

Filtr
zak³óceñ
typowych

Maszyna
Dodaæ filtr zak³óceñ lub transformator separuj¹
cy, gdy dana linia zasila równie¿ inne maszyny.
Falownik zasilany jest z tej samej linii co inne
maszyny.
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7300CV

ponad
30 cm

Z a s i l a -
nie Filtr

zak³óceñ
Filtr

zak³óceñ

Metalowa szafka

Metalowa rurka

Przewód sygna³o-
wy

Sterownik

Wy³¹cznik
automatyczny

MCCB

Gdy d³ugoœæ po³¹czenia pomiêdzy falownikiem i silnikiem elektrycznym jest zbyt du¿a,
nale¿y sprawdziæ spadek napiêcia w tym obwodzie wed³ug wzoru: spadek napiêcia miê
dzyfazowego (V) =   3 x opornoœæ przewodu fazowego (omy/km) x d³ugoœæ linii (m) x
pr¹d fazowy (A) x 10 –3. Bazuj¹c na d³ugoœci tego po³¹czenia musi byæ nastawiona czêsto
tliwoœæ taktowania fali noœnej.

(A)W celu unikniêcia oddzia³ywania zak³óceñ, po³¹czenia przewodowe obwodu g³ównego musz¹
 byæ oddzielone od innych Ÿróde³ podwy¿szonego napiêcia lub linii silnopr¹dowych.
 Przedstawia to poni¿szy rysunek:

Filtr zak³óceñ zainstalowany na wyjœciu obwodu g³ównego mo¿e wyt³umiæ zak³ócenia
bezpoœrednie. Aby zapobiec zak³óceniom radiacyjnym, nale¿y przewody obwodu g³ów
nego prowadziæ w metalowej rurce i w odleg³oœci ponad 30 cm od linii sygna³owych
innych  sterowanych maszyn.

D³ugoœæ po³¹czenia
pomiêdzy falownikiem i

silnikiem
Czêstotliwoœæ taktowania

Nastawienia parametru 3-22

Poni¿ej 50 m

Poni¿ej 12 KHz
12

Poni¿ej 100 m

Poni¿ej 8 KHz
8

Poni¿ej 1000m

Poni¿ej 5 kHz
5

 Poni¿ej 25 m

 Poni¿ej 16 KHz
 16

(B)W celu unikniêcia oddzia³ywania zak³óceñ na obwody sterowania, po³¹czenia przewodowe
tych obwodów musz¹ byæ prowadzone oddzielnie i w odpowiedniej odleg³oœci od linii zasila
nia g³ównego lub linii o podwy¿szonym napiêciu albo silnopr¹dowych.

Aby unikn¹æ b³êdnych dzia³añ falownika powodowanych przez zak³ócenia, nale¿y ekra
nowaæ przewody sterowania przy u¿yciu oplotu ze skrêconego przewodu i pod³¹czyæ taki
ekran do zacisku uziemienia. Patrz rysunek poni¿ej.

D³ugoœæ przewodów sterowania nie powinna przekraczaæ 50 m.
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Oplot
ekranuj¹cy
z przewodu

Owijany na izola-
cji

Nie pod³¹czaæ tego koñca do zacisku uziemie-
nia

Os³ona ochron-
na

Do zacisku uziemienia
(patrz instrukcje
oprzewodowania filtra)

(C)Po³¹czyæ zacisk uziemienia falownika z uziemieniem o prawid³owej opornoœci. Dla falowni
ków serii 200 V opornoœæ ta powinna wynosiæ 100 omów lub mniej, natomiast dla falowni
ków serii 400 V 10 omów lub mniej.

Instalacja uziemienia bazuje na podstawowych normach dotycz¹cych wyposa¿enia elek
trycznego, równie¿ w zakresie amerykañskiego znormalizowanego szeregu œrednic drutu
(AWG). Im pod³¹czenie do uziemienia jest krótsze, tym lepiej.
Nie pod³¹czaæ falownika do uziemienia, do którego pod³¹czone s¹ ju¿ inne obci¹¿enia
silnopr¹dowe (np. spawarki, silniki o du¿ej mocy). Pod³¹czyæ prawid³owo do zacisków
uziemienia.
Nie tworzyæ pêtli w przypadku pod³¹czania kilku falowników do jednego wspólnego
uziemienia.

(c) Ÿle(b) dobrze(a) dobrze

(D) W celu zapewnienia maksymalnego bezpieczeñstwa, nale¿y w obwodach g³ównym i stero
wania stosowaæ w³aœciwe gruboœci przewodów (wed³ug AWG) zgodne z odpowiednimi prze

pisami.
(E)Po wykonaniu po³¹czeñ przewodowych nale¿y sprawdziæ poprawnoœæ wykonania, czy prze

wody nie s¹ naruszone i czy œruby zaciskowe s¹ dokrêcone.
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3.4. Dane techniczne poszczególnych wyrobów.
3.4.1. Modele z zasilaniem jednofazowym 200 ÷ 240V.

R500
0,5
0,4
3,1
1,2

8,5
1,2 (1,3)

1,0

JNTHBCBA AC-U (F)
Moc silnika [KM]
Moc silnika [KW]
Pr¹d znamionowy [A]
Moc znamionowa [KVA]
Napiêcie zasilania
Napiêcie wyjœciowe max.
Pr¹d wejœciowy [A]
Ciê¿ar netto [KG]
Dopuszczalny czas zaniku napiê-
cia [sek.]

Jednofazowe, 200 ÷ 240V +10% -15%, 50/60 Hz ±5%
Trójfazowe, 0 ÷ 240V

0001
1

0,75
4,5
1,7

12
1,2 (1,3)

1,0

0002
2

1,5
7,5
2,9

19
1,5 (1,8)

2,0

0003
3

2,2
10,5
4,0

27
1,9 (2,3)

2,0

3.4.2. Modele z zasilaniem trójfazowym 200 ÷ 240V.

0015
15
11
48

20.6

57
15
2.0

JNTHBCBA BC-U
Moc silnika [KM]
Moc silnika [KW]
Pr¹d znamionowy [A]
Moc znamionowa [KVA]
Napiêcie zasilania
Napiêcie wyjœciowe max.
Pr¹d wejœciowy [A]
Ciê¿ar netto [KG]
Dopuszczalny czas zaniku
napiêcia [sek.]

0020
20
15
64

27.4

70
15
2.0

0025
25

18.5
80
34

85
15
2.0

0030
30
22
96
41

108
33
2.0

0040
30
22
96
41

108
33
2.0

 Trójfazowe, 200 ÷ 240V +10% -15%,  50/60Hz ± 5%
Trójfazowe, 0 ÷ 240V

R500
0,5
0,4
3,1
1,2

4,5
1,2
1,0

JNTHBCBA BC-U
Moc silnika [KM]
Moc silnika [KW]
Pr¹d znamionowy [A]
Moc znamionowa [KVA]
Napiêcie zasilania
Napiêcie wyjœciowe max.
Pr¹d wejœciowy [A]
Ciê¿ar netto [KG]
Dopuszczalny czas zaniku
napiêcia [sek.]

0001
1

0,75
4,5
1,7

6,5
1,2
1,0

0002
2

1,5
7,5
2,9

11
1,2
2,0

0003
3

2,2
10,5
4,0

15,4
1,75
2,0

0005
5

3,7
17,5
6,7

20
1,9
2,0

 Trójfazowe, 200 ÷ 240V +10% -15%,  50/60Hz ± 5%
Trójfazowe, 0 ÷ 240V

7R50
7,5
5,5
26
9,9

29
5,6
2,0

0010
10
7,5
35

13,3

40
5,6
2,0
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3.4.3. Modele z zasilaniem trójfazowym 380 ÷ 480 V.

0001
1

0,75
2,3
1,7

4,2
1,2 (1,3)

1,0

JNTHBCBA BE-U (F)
Moc silnika [KM]
Moc silnika [KW]
Pr¹d znamionowy [A]
Moc znamionowa [KVA]
Napiêcie zasilania
Napiêcie wyjœciowe max.
Pr¹d wejœciowy [A]
Ciê¿ar netto [KG]
Dopuszczalny czas zaniku
napiêcia [sek.]

0002
2

1,5
3,8
2,9

5,6
1,2 (1,3)

1,0

0003
3

2,2
5,2
4,0

6,0
1,8 (2,2)

2,0

0005
5

3,7
8,8
6,7

10,2
1,8 (2,2)

2,0

7R50
7,5
5,5

13,0
9,9

15
5,6 (6,6)

2,0

0010
10
7,5

17,5
13,3

20,5
5,6 (6,6)

2,0

0015
15
11
25

19,1

30,2
5,6 (6,6)

2,0

Trójfazowe, 380 ÷ 480V +10% -15%,  50/60Hz ±5%
Trójfazowe, 0 ÷ 480V

0020
20
15
32

27.4

38
15
2.0

JNTHBCBA BE-U (F)
Moc silnika [KM]
Moc silnika [KW]
Pr¹d znamionowy [A]
Moc znamionowa [KVA]
Napiêcie zasilania
Napiêcie wyjœciowe max.
Pr¹d wejœciowy [A]
Ciê¿ar netto [KG]
Dopuszczalny czas zaniku
napiêcia [sek.]

0025
25

18.5
40
34

48
15
2.0

0030
30
22
48
41

56
15
2.0

0040
40
30
64
54

75
33
2.0

0050
50
37
80
68

92
33
2,0

0060
60
45
96
82

112
50
2.0

0075
75
55

128
110

142
50
2.0

Trójfazowe, 380 ÷ 480V +10% -15%,  50/60Hz ±5%
Trójfazowe, 0 ÷ 480V
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3.4.4  Podstawowe dane techniczne.

Wyrób Falownik typ 7300 CV
Tryb sterowania Skalarny V/F lub wektorowy pr¹dowy
Zakres czêstotliwoœci 0,1 ÷ 650Hz

Moment sterowania rozruchowego 150% / 1Hz (wektor pr¹dowy)
Zakres sterowania prêdkoœci¹ 1:50 (wektor pr¹dowy)
Dok³adnoœæ sterowania prêdkoœci¹ ±0,5% (wektor pr¹dowy)
Rozdzielczoœæ (10 bitów) zadana Cyfrowo: 0,01 Hz (Uwaga *1),

Analogowo: 0,06 Hz/60 Hz
Zadawanie czêstotliwoœci z panela Przyciskami  lub potencjometrem
operatorskiego
Funkcja wyœwietlania Diody sygnalizacyjne LED (lub wyœwietlacz LCD);

wyœwietlanie: czêstotliwoœæ/prêdkoœæ/prêdkoœæ li-
niowa/napiêcie DC/napiêcie wyjœciowe/pr¹d wyj-
œciowy/kierunek obrotów/odczyt i edycja parame
trów/kody b³êdów/wersja oprogramowania

Zdalne zadawanie czêstotliwoœci 1.Potencjometr zewnêtrzny lub sygna³ analogowy:
/0-5V/0-10V/4-20mA/5-0V/10-0V/20-4 mA

2. Przyciski „wiêcej/mniej”, sterowanie prêdkoœci¹
lub sterowanie wed³ug procedury automatycznej
przy u¿yciu zestyków wielofunkcyjnych daj¹cych
sygna³ na listwê zaciskow¹ (TM2)

Funkcja ograniczenia Górne i dolne ograniczenie czêstotliwoœci i trzy po-
mijane czêstotliwoœci z nastawianym pasmem

Czêstotliwoœæ fali noœnej 2 ÷ 16 kHz
Wzorzec skalarny 18 daj¹cych siê ustaliæ wzorców,

1 wzorzec programowalnyV/F
Sterowanie przyœpieszaniem/zwalnia- Dwa czasy przyœpieszania / hamowania (0,1 ÷ 3,600
niem sekund) oraz dwustopniowa krzywa S (patrz opis

parametru 3-05)
Wyjœcie analogowe wielofunkcyjne 6 funkcji (patrz opis parametru 8-00/8-01)
Wejœcie  dyskretne wielofunkcyjne 30 funkcji (patrz opis parametru 5-00 ÷ 5-06)
Wyjœcie dyskretne przekaŸnikowe 16 funkcji (patrz opis parametru 8-02 ÷ 8-03)
Wejœciowy sygna³ cyfrowy Przerzutnik NPN/PNP

Inne funkcje

Za
da

w
an

ie
 c

zê
st

ot
liw

oœ
ci

Restart po chwilowym zaniku napiêcia, wyszukiwa-
nie prêdkoœci,wykrywanie przeci¹¿enia, 8 prêdkoœci
zadawanych, prze³¹czanie przyœpieszania/hamowania
(2 st.), krzywe S, sterowanie trójprzewodowe, stero-
wanie regulatorem PID, wspó³czynnik zwiêkszenia
momentu, kompensacja poœlizgu silnika, górne/done
ograniczenie czêstotliwoœci, automatyczne oszczêdza-
nie energii, podleg³y Modbus i ³¹cze komputera oso-
bistego (PC)/ma³ego komputera notatnikowego
(PDA), automatyczny restart, funkcja wbudowanego
prostego sterownika programowalnego (PLC).
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Wyrób Falownik typ 7300 CV
Interfejsy 1. Mo¿liwoœæ sterowania przez interfejs RS232 lub

RS485
2. Sterowanie jednym lub wieloma (tylko RS485)

falownikami
3. Mo¿liwoœæ ustawienia PRÊDKOŒCI TRANSMI-

SJI/BITU STOPU/PARZYSTOŒCI
Moment hamuj¹cy Oko³o 20%; w przypadku modelu z wbudowanym

tranzystorem hamowania i przy³¹czonym rezysto-
rem hamowania moment ten wynosi 100%

Temperatura pracy -10 ÷ 50°C (uwaga 2)
Temperatura magazynowania -20 ÷ 60°C
Wilgotnoœæ Wilgotnoœæ wzglêdna 0 ÷ 95% (bez kondensacji)
Wytrzymywanie wibracji Poni¿ej 1G (9,8 m/sek2)
Kompatybilnoœæ elektromagnetyczna Odpowiada normie EN 61800-3 (z opcjonalnym fil-

trem)
Wymagania niskonapiêciowe Odpowiadaj¹ normie EN 50178
Obudowa Odpowiada IP20 (lub amerykañskiejnormie NEMA1)
Stopieñ ochrony UL 508C (wg amerykañskiej organizacji certyfiku-

j¹cej wyroby)
Ochrona przed przeci¹¿eniem Spe³niaj¹ to przekaŸniki zabezpieczaj¹ce silnik

(mo¿liwoœæ nastawienia charakterystyki termicznej
zabezpieczenia ) i falownik (maksymalne przeci¹-
¿enie 150% w ci¹gu 1 minuty)

Zabezpieczenie bezpiecznikami Silnik zatrzymuje siê po przepaleniu bezpieczników
Zabezpieczenie nadnapiêciowe Seria 200V: napiêcie DC > 410V

Seria 400V: napiêcie DC > 820V
Zabezpieczenie podnapiêciowe Seria 200V: napiêcie DC < 190V

Seria 400V: napiêcie DC < 380V
Restart po chwilowym zaniku napiêcia Dopuszczalny czas chwilowego zaniku napiêcia
zasilania 2 sekundy; mo¿liwy automatyczny restart oraz „lot-

ny start” (od aktualnej prêdkoœci silnika)
Zabezpieczenie przed utykiem Zabezpieczenie przed utykiem podczas przyœpiesza-

nia/hamowania/sta³ej prêdkoœci silnika
Zabezpieczenie przed zwarciem na Zabezpieczenie elektroniczne
wyjœciu
Zabezpieczenie przed doziemieniem Zabezpieczenie elektroniczne
Inne zabezpieczenia Zabezpieczenie przed przekroczeniem temperatury

radiatora, przed przekroczeniem zadanego poziomu
momentu, przed b³êdnym dzia³aniem zestyku na
wejœciach dyskretnych, przed zablokowaniem bie-
gu do ty³u, przed zablokowaniem automatycznego
restartu po przywróceniu zasilania i usuniêciu b³ê-
dów, przed zablokowaniem edycji parametrów.

Fu
nk

cj
e 

za
be

zp
ie

cz
en

ia
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3.5. Schemat po³¹czeñ falownika serii 7300 CV.

Uwaga 1: Rozdzielczoœæ zadana czêstotliwoœci powy¿ej 100Hz wynosi 0,1Hz przy
sterowaniu z panelu operatorskiego i 0,01Hz przy sterowaniu z u¿yciem
komputera (PC) lub sterownika programowalnego (PLC).

Uwaga 2: -10 ÷ 50°C wewn¹trz szafki dystrybutora (bez pokrywy py³oszczelnej/nalepki).
-10 ÷ 40°C na zewn¹trz szafki dystrybutora (z pokryw¹ py³oszczeln¹/nalepk¹).

(uwaga 1)

Uwaga 1: W celu dobrania wartości należy skozystać z opisu zacisków siłowych 
P1, BR) i danych technicznych rezystora hamowania.

Uwaga 2: Powyższy schemat dotyczy mocy 0, 4-1, 5 kW @ 220 V oraz 0, 75-1, 5kW @ 440V

Szybki 
bezpiecznik

Wyłącznik automatyczny 
           (MCCB)

Stycznik 
magnetyczny

Dławik 
DC

MC

Rezystor 
hamujący 
(uwaga 1)

Silnik 
indukcyjny

Zasilanie AC

Załącz/wyłącz 
(ON-OFF)

Zasilanie Zaciski 
wyjściowe

Zacisk ochronny 
dla serii 200 V: uziemie nie 
 specjalne klasy 3
dla serii 400 V: uziemie nie 
 specjalne

Tłumik cewki 
stycznika

Złącze 
zewnętrznego 
panelu 
cyfrowego

Karta pamięciowa

(Karta opcji) 

Bieg do przodu / zatrzymane 
lub bieg / zatrzymanie 

Bieg do tyłu/zatrzymanie 
lub bieg do tyłu/ bieg do przodu

Sterowanie prędkości

Te
rm

in
al

 w
ie

lo
fu

nk
cy

jn
y

Zacisk wspólny PNP

Zacisk wspólny NPN 
Zacisk wspólny PNP

Powrót do normalnego stanu po ponownym 
ustawieniu/usunięciu błędów

Wyjścia przekaźnikowe 
wielofunkcyjne 
250V AC/1 A 30V DC/1 A)

Wskaźnik częstotliwości 
0 ÷10 V DC

Nastawianie częstotliwości

Przełącznik SW2: wybiórczy 
AIN 0+10V/0+20mA 

Przełącznik SW3: S6/AI2 
wybiórczy 0+10 V/0+20 mA 
lub 2+10 V/4+20 mA 

Pozycja I: sygnał 0+20 mA 
Pozycja V: sygnał 0+10 V 
Przełącznik SW1: wybiórczy 

NPN/PNP

SCHEMAT 1 
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Szybki 
bezpiecznik

Wyłącznik automatyczny 
           (MCCB)

Stycznik 
magnetyczny

Dławik 
DC

MC

Rezystor 
hamujący 
(uwaga 1)

Silnik 
indukcyjny

Zasilanie AC Zasilanie Zaciski 
wyjściowe

Zacisk ochronny 
dla serii 200 V: uziemie nie 
 specjalne klasy 3
dla serii 400 V: uziemie nie 
 specjalne

Tłumik cewki 
stycznika

Złącze 
zewnętrznego 
panelu 
cyfrowego

Karta pamięciowa

(Karta opcji) 

Bieg do przodu / zatrzymane 
lub bieg / zatrzymanie 

Bieg do tyłu/zatrzymanie 
lub bieg do tyłu/ bieg do przodu

Sterowanie prędkości

Te
rm

in
al

 w
ie

lo
fu

nk
cy

jn
y

Zacisk wspólny PNP

Zacisk wspólny NPN 
Zacisk wspólny PNP

Powrót do normalnego stanu po ponownym 
ustawieniu/usunięciu błędów

Wyjścia przekaźnikowe 
wielofunkcyjne 
250V AC/1 A 30V DC/1 A)

Wskaźnik częstotliwości 
0 ÷10 V DC

Nastawianie częstotliwości

Przełącznik SW2: wybiórczy 
AIN 0+10V/0+20mA 

Przełącznik SW3: S6/AI2 
wybiórczy 0+10 V/0+20 mA 
lub 2+10 V/4+20 mA 

Pozycja I: sygnał 0+20 mA 
Pozycja V: sygnał 0+10 V 
Przełącznik SW1: wybiórczy 

NPN/PNP

Załącz/wyłącz 
(ON-OFF)

Uwaga 1: W celu dobrania wartości należy skozystać z opisu zacisków siłowych P1, BR) i danych tech-
nicznych rezystora hamowania.

Uwaga 2: Powyższy schemat dotyczy mocy 2. 2-30kW @ 220V oraz 2. 2-55kW @ 440V

SCHEMAT 1 
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3.6. Opis listew zaciskowych.

3.6.2. Opis zacisków steruj¹cych.

Zacisk zasilania potencjometru nastawiania czêstotliwoœci (wtyk 3)
Zacisk wejœcia analogowego nastawiania czêstotliwoœci (patrz opis parametru 5-06)
Zacisk wspólny dla S1 ÷ S5 w wejœciu PNP. Zewrzeæ wtyki 2 i 3 (patrz schemat
po³¹czeñ falownika serii 7300 CV) prze³¹cznika SW1 przy korzystaniu z wejœcia PNP
Zacisk wspólny dla S1 ÷ S5 w wejœciu NPN. Zewrzeæ wtyki 2 i 3 (patrz schemat
po³¹czeñ falownika serii 7300 CV) prze³¹cznika SW1 przy korzystaniu z wejœcia NPN
Wyjœcie analogowe wielofunkcyjne (patrz opis parametrów grupy 8); sygna³ z zacisku
wyjœciowego to 0 ÷ 10V DC

Symbol
R2A
R2B
R1C
R1B
R1A
10V
AIN
24 V

COM

FM+

Wyjœcie przekaŸnikowe wielofunkcyjne – zestyk
zwierny (NO)

Znamionowa zdolnoœæ ³¹cze-
niowa zestyku: (250V AC/1A
lub 30V DC/1A)
Opis u¿ycia zestyków: (patrz
parametry 8-02, 8-03)

Opis

Zacisk wspólny
Zestyk rozwierny (NC)
Zestyk zwierny (NO)

Wyjœcia wielofunkcyjne
– zestyk zwierny (NO)

3.6.1. Opis zacisków si³owych.Symbol Opis
R /L1 (L) Zaciski zasilania Zasilanie jednofazowe: L/N
S/L2 Zasilanie trójfazowe: L1/L2/L3
T L/3 (N)
P1 Zaciski zewnêtrznego rezystora hamowania 230V; 0,55÷7,5kW;
BR 400V; 0,75÷11kW

P1 . P Zaciski przy³¹czeniowe d³awika DC
B1/P B1/P -        ZasilanieDC

B2 B1/P-B2 Zaciski zewnêtrznego rezystora

hamowania 11÷15kW 230V; 400V 15kW •      -       zasilanie DC lub
modu³  hamowania
220V 18,5÷30kW;
4 0 0 V 1 8 , 5 ÷ 5 5 k W

+ -
-

+

-

U/T1
V/T2 Zaciski wyjœciowe falownika (zaciski silnika)

T/T3
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Opis funkcji prze³¹czników SW.

3.7. Wymiary
(1) Obudowa 1: Jednofazowy JNTHBCBA_AC: R500, 0001

Trójfazowy JNTHBCBA_BC/BE: R500, 0001, 0002
(2) Obudowa 2: Jednofazowy JNTHBCBA_AC: 0002, 0002

Trójfazowy JNTHBCBA_BC/BE: 0003, 0005 Jednostka: mm/cal

D³ugoœæ
Model

Obudowa 1
Obudowa 2

A

163/6,42
197,1/7,36

B

150/5,9
170,5/6,71

C

78/3,07
114,6/4,5

D

90/3,54
128/5,04

D³ugoœæ
Model

Obudowa 1
Obudowa 2

E

147/5,79
148/5,83

F

141/5,55
142,1/5,59

G

7/0,28
7/0,28

SW1 Uwagi

Ustawienie fabryczne

Rodzaj wejœæ dyskretnych

Wejœcie typu NPN

Wejœcie typu PNP

SW2/SW3

v

I

v

I

Rodzaj sygna³u wejœæ analogowych

0 ÷ 10V DC

0 ÷ 20 mA

Uwagi

Aktywne dla parametru
1-06 = 0002

 Symbol Opis funkcji
 S1
 S2
 S3 Wejœcia dyskretne wielofunkcyjne (patrz opis parametrów 5-00 ÷ 5-04)
 S4
 S5

S6/AV2 Zacisk wejœcia analogowego PID (patrz opis parametru 5-05)
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(3) Obudowa 3 : Jednofazowy JNTHBCBA_BC/BE: 7R50, 0010, 0015

D³ugoœæ
Model

Obudowa 3

A

260/10,24

B

244/9,61

C

173/6,81

D

186/7,32

E

195/7,68

A

188/7,4

Jednostka: mm/cal
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(4 )Obudowa 4: Trójfazowy JNTHBCA_BC;0015, 0020, 0025
 JNTHBCBA_BE; 0020, 0025, 0030

(5) Obudowa 5 Trójfazowy JNTHBCBA_BC; 0030, 0040
JNTHBCBA_BE; 0040, 0050

(6) Obudowa 6 Trójfazowy JNTHBCBA_BE; 0060, 0075

stopieñ ochrony IP00

D³ugoœæ A B C D E
MODEL

Obudowa 4 360/14.17 340/13.39 245/9.65 264/10.39 225/8.86
Obudowa 5 553/21.77 530/20.87 210/8.27 269/10.59 303/11.93
Obudowa 6 653/25.71 630/24.8 250/9.84 308/12.13 308/12.13
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4. Oprogramowanie

4.1. Panel operatorski.
4.1.1. Instrukcja wyœwietlania i obs³ugi panela operatorskiego.

1. Dioda SEQ: œwieci gdy parametr 1_00 = 1.

2. Dioda FRQ: œwieci gdy parametr 1_01 = 1/2/3

3. Dioda FWD: kierunek obrotów do przodu (miga gdy silnik zatrzymany, œwieci gdy aktywny
jest sygna³ Start).

4. Dioda REV: kierunek obrotów do ty³u (miga gdy silnik zatrzymany, œwieci gdy aktywny jest
sygna³ Start).

5. Funkcje diod FUN, Hz/RPM, VOLT i AMP oraz wyœwietlacza przedstawiono w opisie
obs³ugi panela.

6. Panel wyœwietlacza ciek³okrystalicznego (LCD) nie ma diod FUN, Hz/RPM, VOLT i AMP.

Nie naciskaj przycisków œrubokrêtem lub innym ostrym narzêdziem, bo to mo¿e
uszkodziæ panel operatorski.
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4.1.2  Opis obs³ugi panela operatorskiego.

*1: Po za³¹czeniu zasilania falownik wyœwietlaæ bêdzie migaj¹co aktualn¹ wartoœæ parametru
0-07 (napiêcie zasilania).

*2: Parametry 4-04, 4-05 okreœlaj¹ wyœwietlanie czêstotliwoœci, obrotów lub prêdkoœci liniowej.
*3: Nie jest konieczne przyciskanie przycisku ENTER do zmiany wartoœci zadanej gdy podany

jest sygna³ Stop – patrz przyk³ady 1 i 2.

Napiêcie zasilania (*1)

Wyœwietlacz pokazuje czêstotliwoœæ po 5-ciu sekundach lub po operacji przyciskiem EN-
TER albo DSP.

Dioda œwieci

Dioda miga

Czêstotliwoœæ/
Obroty/Prêdkoœæ

liniowa

Wybieranie grupy
parametrów

Czêstotliwoœæ/Obroty/
Prêdkoœæ liniowa

Czêstotliwoœæ/
Obroty/Prêdkoœæ

liniowa

Wybieranie grupy
parametrów

Nastawienie parametru

Napiêcie wyjœciowe

Status do³¹czonego sterownika
programowalnego (PLC)

Napiêcie DC

Pr¹d wyjœciowy

HZ/RPM

HZ/RPM

HZ/RPM

RUN/STOP

READ

DSP

DSP

END

ENTER

ENTER

DSP

DSP
DSP

FUN

FUN

FUN

VOLT VOLT

AMP
(*4)

(*3)

(*2)

DSP

Za³¹cz
zasilanie
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4.1.3. Opis obs³ugi z diodami panela operatorskiego.

*4: Wyœwietlanie lub brak wyœwietlania pr¹du wyjœciowego, napiêcia wyjœciowego, napiêcia
DC i statusu do³¹czonego sterownika programowalnego (PLC) okreœlone jest odpowiednio
przez parametry 4-00 ÷ 4-03.

Wyœwietlacz pokazuje czêstotliwoœæ po 5-ciu sekundach lub po operacji przyciskiem
ENTER albo DSP.

2 2 0  u

Dioda œwieci

Dioda miga

60.00

o0_00

60.00

60.00

10_00

0000

HZ/RPM

HZ/RPM

HZ/RPM

RUN/STOP

READ

DSP

EnD

ENTER

ENTER

DSP

DSP

DSP

FUN

FUN

VOLT VOLT

AMP

DSP

Za³¹cz zasilanie

0001

2 2 0 u 3 1 0 u

S e o p 03.1a

FUN

FUN
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4.1.4  Opis obs³ugi wyœwietlacza LCD panela operatorskiego.

Zasilanie 220 VAC

Wyœwietlacz pokazuje czêstotliwoœæ po 5-ciu sekundach lub po operacji przyciskiem
ENTER albo DSP.

Czêstotliwoœæ
g³ówna 60.00 Hz

00-00 = Tryb sterowania
wektorowego

Czêstotliwoœæ
nastawienia 060.00 Hz

Czêstotliwoœæ
wyjœciowa 50.99 Hz

00-06 = Zablokowane
Auto-Tuning

00-06 = 0 Zablokowane

RUN/STOP

READ

DSP

END

DSP

DSP

DSP

Za³¹cz zasilanie

00-06 =1 Zezwolone

Napiêcie wyjœciowe 220V AC Napiêcie magistrali DC 311V

Zatrzymanie sterowania sterowni-
kiem programowalnym (PLC) Pr¹d wyjœciowy 3,1A

ENTER

ENTER
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4.1.5  Przyk³ady dzia³ania panela operatorskiego.
Przyk³ad 1.  Zmiana czêstotliwoœci wyjœciowej w trybie Stop.

FWD FWD

FWD FWD

FWD FWD

FWD

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

DSP

ENTER

X   X   X   X X   X   X   X

6   0   0   0

5   9   9   0

6   0   0   0

5   9   9   0

X   X   X   X

Zwolniæ przyciskPrzyt rzmaæ
przycisk wci-
œniêtym.

Uwaga: XX.XX: oznacza aktualn¹ czêstotliwoœæ wyjœciow¹. Zakres wartoœci 59,58 ÷ 0 Hz,
w zale¿noœci od tego jak d³ugo naciskamy przycisk V.

Przyk³ad 3.  Zmiana czêstotliwoœci wyjœciowej podczas pracy silnika.

Po 2 sekundach

Uwaga: XX.XX oznacza aktualn¹ czêstotli-
woœæ.

FWD

FWD

FWD FWD

FWD

FWD

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

Hz/RPM

DSP

DSP

6   0   0   0

5   9   9   05   9   9   0

6   0   0   0

6   0   0   0

5   9   9   9

5 sekund póŸniej

Przyk³ad 2.  Dostrojenie czêstotliwoœci wyjœciowej podczas pracy silnika.
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Przyk³ad 5.  Za³¹czanie silnika i zmiana kierunku obrotów.

FWD
REV

RUN
STOP

FWD
REV

RUN
STOPZa

³¹
cz

en
ie

 za
sil

an
ia

.

6-00

6-00

Dioda FWD

Dioda REV

Dioda œwieci Dioda miga Dioda zgaszona

Przyk³ad 4.  Zmiana wartoœci parametru.

4.2  Wybór trybu pracy.
Falownik serii 7300 CV ma trzy tryby sterowania:

1. Ogólny tryb sterowania wektorowego.
2. Tryb VT sterowania wektorowego (specjalnie dla dmuchaw, pomp).
3. Tryb V/F sterowania skalarnego.

U¿ytkownik mo¿e wybieraæ powy¿sze tryby przy u¿yciu cyfrowego pulpitu operatorskiego
w zale¿noœci od charakterystyk zastosowania. Fabrycznie falownik ustawiony jest na tryb skalar-
ny V / F. Przed przyst¹pieniem do pracy nale¿y nastawiæ wymagany tryb sterowania i odpowiada-

FWD

FUN

FUN

DSP

DSP

6   0   0   0

5   9   9   0

E  N  D 5   9   9   9

5 sekund póŸniej

FUN

FUN

FUN
 0   -   0   0

 1   -   0   6

ENTER
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j¹ce parametry silnika zgodnie z przedstawionym poni¿ej schematem. (Tryb wektorowy mo¿na
stosowaæ tylko do silników o tej samej mocy co falownik lub ró¿nej co najwy¿ej o jeden stopieñ).

Wektorowy

Skalarny V/F

Koniec procedury

Nastawiæ nastêpuj¹ce parametry:
Napiêcie znam. silnika 0-01
Pr¹d znam. silnika 0-02
Moc znam. silnika 0-03
Prêdkoœæ znam. silnika 0-04
Czêstotliwoœæ znam. silnika 0-05
Napiêcie zasilania 0-07

Wykonaæ „Auto-tuning” (0-06 = 1)

Tryb sterowania

Wybór trybu sterowania 0-00 = 2

Nastawiæ nastêpuj¹ce parametry:
Wzorzec V/F 10-0
Zwiêkszenie momentu 10-1
Pr¹d silnika bez obci¹¿enia 10-2
Znamionowy poœlizg silnika 10-3
Maks. czêstotliwoœæ wyjœciowa 10-4
Maks. napiêcie wyjœciowe 10-5
Œrednia czêstotliwoœæ wyjœciowa10-6
Œrednie napiêcie wyjœciowe 10-7
Min. czêstotliwoœæ wyjœciowa 10-8
Min. napiêcie wyjœciowe 10-9

Ustawienie trybu
sterowania

Wybór trybu sterowania
0-00 = 0
0-00 = 1

Uwagi.
1. U¿yj trybu sterowania V/F gdy:

(1) Jeden falownik zasila jednoczeœnie kilka silników.
(2) Nie s¹ znane parametry silnika.
(3) Moce znamionowe falownika i silnika ró¿ni¹ siê wiêcej ni¿ o jeden stopieñ.

2. Je¿eli jeden falownik zasila kilka silników po³¹czonych równolegle, nale¿y wybraæ tryb V/F
sterowania skalarnego i nastawiæ parametry silnikowe wed³ug poni¿szych regu³:

(1) Wybraæ najwiêksz¹ spoœród czêstotliwoœci znamionowych silników
(2) Wybraæ najmniejsze spoœród napiêæ znamionowych silników
(3) Wybraæ najmniejsz¹ spoœród prêdkoœci znamionowych silników
(4) Pr¹d ma byæ sum¹ pr¹dów znamionowych silników
(5) Moc ma byæ sum¹  mocy znamionowych silników

3. Gdy nie s¹ znane parametry silnika, nastawienie parametrów falownika wykonane bêdzie na
podstawie danych standardowego silnika firmy TECO.

4. Je¿eli parametr 0-00 =2, to nastawienie funkcji „Auto-tuning” spowoduje wyœwietlenie
b³êdu  „Err2”.
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0-  –  Tryb pracy napêdu.

Opis

Tryb sterowania.

Napiêcie znamionowe sil-
nika (V AC).
Pr¹d znamionowy silnika
(Amp).
Moc znamionowa silnika
(kW).

Ustawie-
nie fabr.

0000

Uwagi

*3

*3*5

*3*5

Nr
funkcji

0-00

0-01

0-02

0-03

Wyœwietlacz
LCD

(Control Mode)

(Motor Rated Volt)

(Motor Rated Amp)

(Motor Rated kW)

Zakres/ Kod

0000: Wektorowy (Charaktery-
styka sta³o momentowa-
stan dardowa).

0001: Wektorowy (Charaktery-
styka zmienno-momento-
wa).

0002: Skalarny V/F (Odnieœæ
siê do grupy10 parame-
trów: tryb V/ F).

.....

.....

.....

4.3. Lista paramentrów.

Nr grupy Opis parametrów

0- Tryb pracy napêdu.

1- Tryby sterowania Start/Stop i sterowania czêstotliwoœciowego.

2- Tryby rêcznego/automatycznego restartu.

3- Parametry operacyjne.

4- Tryb pracy wyœwietlacza cyfrowego.

5- Wielofunkcyjne zaciski wejœciowe (listwa zaciskowa TM2).

6- Wartoœci zadane prêdkoœci .

7- Operacje z sygna³em wejœciowym analogowym.

8- Tryb pracy wielofunkcyjnego wyjœcia analogowego i wyjœæ przekaŸnikowych.

9- Tryby zabezpieczenia napêdu i obci¹¿enia.

10- Charakterystyki V/F.

11- Tryb pracy regulatora PID.

12- Tryb regulatora PID „Wartoœci graniczne” i „Poza zakresem”.

13- Tryb komunikacji.

14- Parametry automatycznego dostrojenia do silnika (Auto-tuning).

15- Status napêdu i nastawienia fabryczne.
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Prêdkoœæ znamionowa sil-
nika (RPM).
Czêstotliwoœæ znamionowa
silnika (Hz).
Automatyczne dostrojenie
do silnika parametrów fa-
lownika (Auto-tunning).
Napiêcie wejœciowe miê-
dzyprzewodowe (Vac).
Wybór jêzyka.

0000

0000

*3*5

0-04

0-05

0-06

0-07

0-08

(Motor Rated
RPM*100)

(Motor Rated Hz)
(Auto Tuning)
(AC Input Volt)
(Select Language)

.....

.....
0000: Zablokowanie
0001: Zezwolenie

Serie 220 V: 170.0-264.0 Vac
Serie 440 V: 323.0-528.0 Vac
0000: Angielski
0001: Niemiecki
0002: Francuski
0003: W³oski
0004: Hiszpañski

1-  –  Tryby sterowania Start/ Stop i sterowania czêstotliwoœciowego.

Opis

Wybór Ÿród³a sterowania
falownikiem.

Tryb pracy Bieg/Stop –
Bieg do przodu/Bieg do
ty³u (Run/ Stop – Forward/
Reverse) sterowany zdalnie
z listwy zaciskowej.

Zablokowanie biegu do
ty³u.

Przycisk STOP na panelu
operatorskim.

Wybór metody rozruchu.

Ustawie-
nie fabr.

0000

Uwagi

Tylko
panel
LCD

Nr
funkcji

1-00

1-01

1-02

1-03

1-04

Wyœwietlacz
LCD

(Run Source)

(MFIT Run Mode)

(Reverse Oper)

(Keypad Stop)

(Starting Method)

Zakres/ Kod

0000: Sterowanie lokalne z pa-
nelu operatorskiego.

0001: Sterowanie z listwy zaci-
skowej i przyciskiem
STOP na panelu opera-
torskim (Patrz 1-01 i 1-
03).

0002: Sterowanie poprzez in-
terfejs komunikacyjny.

0003: Sterowanie z wbudowa-
nego sterownika progra-
mowalnego (PLC).

0000: Bieg do przodu/Stop –
Bieg do ty³u/Stop (For-
ward/ Stop – Reverse/
Stop).

0001: Bieg/Stop – Bieg do przo-
du/Bieg do ty³u (Run/
Stop – Forward/ Reverse).

0002: Sterowanie trybu pracy
Bieg/Stop (Run/Stop)
przyciskami w uk³adzie
trójprzewodowym.

0000: Zezwolenie na bieg do
ty³u.

0001: Zablokowanie biegu do
ty³u.

0000: Zezwolenie na zatrzyma-
nie przyciskiem STOP.

0001: Zablokowanie zatrzyma-
nia przyciskiem STOP.

0000: Start normalny (od prêd-
koœci zerowej).
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Wybór metody zatrzyma-
nia.

Wybór Ÿród³a zadawania
czêstotliwoœci.

Praca w trybie Bieg (Run)
przy u¿yciu przycisków
wiêcej/ mniej na panelu
operatorskim.

1-05

1-06

1-07

(Stopping Method)

(Frequency Source)

(Keypad Up/Down)

0001: Start „lotny” (od aktual-
nej prêdkoœci silnika).

0000: Hamowanie do zatrzy-
mania realizowane me-
tod¹ hamowania pr¹-
dem sta³ym (dc) [zatrzy-
manie szybkie].

0001: Zatrzymanie silnika wy-
biegiem po otrzymaniu
polecenia zatrzymania.

0000: Czêstotliwoœæ zadawana
z panelu operatorskiego.

0001: Czêstotliwoœæ zadawana
potencjometrem z pane-
lu operator.

0002: Czêstotliwoœæ zadawana
przez wejœcie analogowe
na listwie TM2 lub zdal-
nym potencjometrem.

0003: Czêstotliwoœæ zadawana
poprzez przyciski wiêcej/
mniej z wykorzystaniem
wielofunkcyjnej listwy
zaciskowej TM2 (zaciski
S1 ÷ S6).

0004: Czêstotliwoœæ zadawana
po przez interfejs komu-
nikacyjny.

0000: Po zmianie czêstotliwo-
œci przyciskami wiêcej/
mniej na panelu operator-
skim musi byæ  naciœniê-
ty przycisk ENTER

0001: Czêstotliwoœæ bêdzie
zmieniana bezpoœrednio
po naciœniêciu przyci-
sków wiêcej/ mniej na
panelu operatorskim.

2-  –  Tryby rêcznego/automatycznego restartu.

Opis

Chwilowy zanik zasilania
i restart.

Czas trwania chwilowego
zaniku zasilania (w sek.).

Ustawie-
nie fabr.

0000

0,5

UwagiNr
funkcji

2-00

2-01

Wyœwietlacz
LCD

(PwrL Selection)

(PwrL Ridethru T)

Zakres/ Kod

0000: Chwilowy zanik napiêcia
i restart zablokowany.

0001: Chwilowy zanik napiêcia
i restart mo¿liwy.

0002: Chwilowy zanik napiêcia
i restart mo¿liwy gdy
CPU pracuje.

0,0 ÷ 2,0.



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

40

Czas opóŸnienia automa-
tycznego restartu (w sekun-
dach).
Liczba prób automatyczne-
go restartu.
Metoda automatycznego
restartu.

Automatyczny bieg po w³¹-
czeniu zasilania.

Czas nastawienia opóŸnie-
nia automatycznego restar-
tu.
Tryb automatycznego re-
startu.

Czas hamowania dla zasi-
lania energi¹ kinetyczn¹ (w
sekundach).

2-02

2-03

2-04

2-05

2-06

2-07

2-08

Delay of Restart)

(Num of Restart)

(Auto Restart)

(Direct Start Sel)

(Delay-on Timer)

(Reset Mode Sel)

(KEB_Decel_Time)

00 ÷ 800,0

0 ÷ 10

0000: Start mo¿liwy od aktual-
nej prêdkoœci silnika

0001: Start normalny (od prêd-
koœci zerowej).

0000: Mo¿liwy automatyczny
bieg po w³¹czeniu zasila
nia.

0001: Zablokowany automa-
tyczny bieg po w³¹czeniu
zasilania.

0,0 ÷ 300,0

0000: Ponowne ustawienie jest
mo¿liwe, gdy sygna³ ste-
ruj¹cy jest wy³¹czony.

0001: Ponowne ustawienie jest
mo¿liwe, gdy sygna³ ste-
ruj¹cy jest w³¹czony lub
wy³¹czony.

0,0: Zablokowany
0,1÷25.0: Czas hamowania KEB

0,0

0

0000

0,0

0000

0,0

3-  –  Parametry operacyjne.

Opis

Górne ograniczenie czêsto-
tliwoœci (Hz).
Dolne ograniczenie czêsto-
tliwoœci (Hz).
Czas przyœpieszania 1
(w sek undach).
Czas hamowania 1
(w sekundach).
Czas 1 przyœpieszania/ ha-
mowania pierwszej czêœci
krzywej S (w sek.).
Czas 2 przyœpieszania/ ha-
mowania drugiej czêœci
krzywej S (w sekundach).
Czas przyœpieszania 2 [li-
stwa zaciskowa TM2]
(w sekundach).

Ustawie-
nie fabr.
0,0/60,00

0,00

10,0

0,0

10,0

Uwagi

*4

*1

Nr
funkcji

3-00

3-01

3-02

3-03

3-04

3-05

3-06

Wyœwietlacz
LCD

(Freq Upper Limit)

(Freq Lower Limit)

(Accel Time 1)

(Decel Time 1)

(S-Curve 1)

(S-Curve 2)

(Accel Time 2)

Zakres/ Kod

0,01 ÷ 650,00

0,00 ÷ 650,00

0,1 ÷ 3600,0

0,1 ÷ 3600,0

0,0 ÷ 4,0

0,0 ÷ 4,0

0,1 ÷ 3600,0
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Czas hamowania 2 [listwa
zaciskowa TM2] (w sek.).
Czas przyœpieszania funk-
cji prêdkoœci ustawczej
„Jog” listwa zaciskowa
TM2] (w sekundach).
Czas hamowania funkcji
prêdkoœci ustawczej „Jog"
[listwa zaciskowa TM2]
(w sekundach).
Czêstotliwoœæ startu ha-
mowania pr¹dem sta³ym
(Hz).
Poziom hamowania pr¹-
dem sta³ym (%).
Czas hamowania pr¹dem
sta³ym (w sekundach).
Czêstotliwoœæ pomijana 1
(Hz).
Czêstotliwoœæ pomijana 2
(Hz).
Czêstotliwoœæ pomijana 3
(Hz).
Szerokoœæ pasma czêstotli-
woœci pomijanych (± Hz).
Blokada parametrów.

Kopiowanie parametrów.

Sterowanie prac¹ wentyla-
tora.

3-07

3-08

3-09

3-10

3-11

3-12

3-13

3-14

3-15

3-16

3-17

3-18

3-19

(Decel Time 2)

(Jog Acc Time)

(Jog Dec Time)

(DCInj Start Freq)

(DCInj Level)

(DCInj Time)

(Skip Freq 1)

(Skip Freq 2)

(Skip Freq 3)

(Skip Bandwidth)

(Parameter Lock)

(ROM Pack Operate)

(Fan Control)

0,1 ÷ 3600,0

0,1 ÷ 25,5

0,1 ÷ 25,5

0,1 ÷ 10,0

0,0 ÷ 300,0

0,0 ÷ 25,5

0,00 ÷ 650,00

0,00 ÷ 650,00

0,00 ÷ 650,00

0,00 ÷ 30,00

0000: Zezwolenie na wszystkie
funkcje.

0001: Parametry o Kodzie 6-00
÷ 6-08 nie mog¹ byæ
zmienione.

0002: Wszystkie funkcje za
wyj¹tkiem  parametrów
o Kodzie 6-00 ÷ 6-08 nie
mog¹ byæ zmienione.

0003: Zablokowane wszystkie
funkcje.

0000: Zablokowane.
0001: Kopiowanie parametrów

falownika do modu³u
klonowania.

0002: Kopiowanie parametrów
z modu³u klonowania do
falownika.

0003: Weryfikacja.
0000: Automatyczne (w zale¿-

noœci od temperatury).
0001: Wentylator w³¹czony gdy

falownik pracuje.
0002: Wentylator pracuje ca³y

czas.
0003: Wentylator jest zawsze

wy³¹czany niezale¿nie od
pracy falownika.

0,5

1,5

100,0

0,5

0,0

0000
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S

4-  –  Tryb pracy wyœwietlacza cyfrowego.

Opis

Wybór wyœwietlania pr¹du
silnika;

Wybór wyœwietlania napiê-
cia silnika.

Wybór wyœwietlania napiê-
cia na szynie pr¹du sta³ego
(dc)

Wybór wyœwietlania statu-
su sterownika programo-
walnego.

Ustawie-
nie fabr.

0000

Uwagi

*1

Nr
funkcji

4-00

4-01

4-02

4-03

Wyœwietlacz
LCD

(Motor Curr Disp)

(Motor Volt Disp)

(Bus Volt Disp)

(PLC Status Disp)

Zakres/ Kod

0000: Zablokowanie wyœwie-
tlania pr¹du silnika.

0001: Zezwolenie na wyœwie-
tlanie pr¹du silnika.

0000: Zablokowanie wyœwie-
tlania napiêcia silnika.

0001: Zezwolenie na wyœwie-
tlanie napiêcia silnika.

0000: Zablokowanie wyœwie-
tlania napiêcia dc.

0001: Zezwolenie na wyœwie-
tlanie napiêcia dc.

0000: Zablokowanie wyœwie-
tlania statusu PLC.

0001: Zezwolenie na wyœwie-
tlanie statusu PLC.

Tryb oszczêdnoœci ener-
gii*1.

Wzmocnienie operacji
oszczêdnoœci energii (%) *1

Czêstotliwoœæ PWM
(kHz).
Czêstotliwoœæ noœna (CF)
biegu trawersowego
[„zygzakiem] (%).
Amplituda (A) biegu tra-
wersowego (%).
Spadek amplitudy (D) bie-
gu trawersowego (%).
Czas przyœpieszania (AT)
biegu trawersowego
(w sekundach).
Czas hamowania (DT) bie-
gu trawersowego
(w sekundach).
Trawers z odchyleniem
górnym (X) (%).
Trawers z odchyleniem dol-
nym (Y) (%)

3-20

3-21

3-22

3-23

3-24

3-25

3-26

3-27

3-28
3-29

(Energy Save Mode)

(Energy Save Gain)

(Carrier Freq)

(Center F of Trav)

(Amplit of Trav)

(Drop of Trav)

(Acc T of Trav)

(Dec T of Trav)

(Rise Deviated)
(Lower Deviated)

0000: Zablokowany
0001: Sterowany poprzez li-

stwê zaciskow¹ TM2
przy nastawionej czêsto-
tliwoœci.

0 ÷ 100

2 ÷ 16

5,00 ÷ 100,00

0,1 ÷ 20,0

0,0 ÷ 50,0

0,5 ÷ 60,0

0,5 ÷ 60,0

0,0 ÷ 20,0
0,0 ÷ 20,0

0000

80

10

20,00

10,00

0,0

10,00

*1

*6
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Wartoœæ prêdkoœci linio-
wej.
Tryb wyœwietlania prêdko-
œci liniowej.

Wybór wyœwietlania sprzê-
¿enia zwrotnego regulato-
ra PID

4-04

4-05

4-06

(Display Scaling)

(Display Units)

(PID Feed Disp)

0 ÷ 9999

0000: Wyœwietlana jest czêsto-
tliwoœæ wyjœciowej na-
pêdu.

0001: Wartoœæ prêdkoœci linio-
wej wyœwietlana jest
jako liczba ca³kowita
(xxxx).

0002: Wartoœæ prêdkoœci linio-
wej wyœwietlana jest
z jednym miejscem po
przecinku (xxx.x).

0003: Wartoœæ prêdkoœci linio-
wej wyœwietlana jest
z dwoma miejscami po
przecinku (xx.xx).

0004: Wartoœæ prêdkoœci linio-
wej wyœwietlana jest
z trzema miejscami po
przecinku (x.xxx).

0000: Zablokowane wyœwie-
tlanie sprzê¿enia zwrot-
nego PID.

0001: Zezwolenie na wyœwie-
tlanie sprzê¿enia zwrot-
nego PID.

*7

5-  –  Wielofunkcyjne zaciski wejœciowe (listwa zaciskowa TM2).

Opis

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S1.

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S2.

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S3.

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S4.

Ustawie-
nie fabr.

0000

0001

0002

0003

UwagiNr
funkcji

5-00

5-01

5-02

5-03

Wyœwietlacz
LCD

(MFIT S1 Sel)

(MFIT S2 Sel)

(MFIT S3 Sel)

(MFIT S4 Sel)

Zakres/ Kod

0000: Zadawanie Bieg do przo-
du/Stop (Forward/Stop)*1

0001: Zadawanie Bieg do ty³u/
Stop (Reverse/ Stop) *2.

0002: Prêdkoœæ zadana 1
(6-02) *3.

0003: Prêdkoœæ zadana 2
(6-03) *3.

0004: Prêdkoœæ zadana 3
(6-05) *3.

0005: Prêdkoœæ ustawcza „Jog”.
0006: Przyœpieszenie/hamowa-

nie 2.
0007: Zestyk A zatrzymania

awaryjnego.
0008: Zewnêtrzne zablokowa-

nie awaryjne.
0009: Start „lotny” (od aktual-

nej prêdkoœci silnika).
0010: Oszczêdnoœæ energii.
0011: Wybór sygna³u sterow.



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

44

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S5.

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny S6

Zacisk wejœciowy wielo-
funkcyjny AIN

(Czas skanowania weryfi-
kacji sygna³ów zacisków
wejœciowych wielofunkcyj-
nych S1 ÷ S6 (milisekund
×4).
Tryb zatrzymania wyko-
rzystu-j¹cy wielofunkcyjne
zaciski wejœciowe listwy
TM2.

5-04

5-05

5-06

5-07

5-08

(MFIT S5 Sel)

(MFIT S6 Sel)

(MFIT AIN Sel)

(MFIT Scan Time)

(Stop Sel by MFIT)

0012: Wybór komunikacji
0013: Zablokowane przyœpie-

szanie/hamowanie.
0014: Zadawanie funkcji „wiê-

cej” na listwie zacisko-
wej TM2.

0015: Zadawanie funkcji „mniej”
na listwie zaciskowej TM2.

0016: Prêdkoœæ g³ówna/pomoc-
nicza.

0017: Zablokowanie funkcji re-
gulatora PID.

0018: Reset.
0019: Wejœcie enkodera (zacisk

S5)
0020: Wejœcie analogowe sprzê-

¿enia zwrotnego PID (za-
cisk S6).

0021: Wejœcie sygna³u 1 prze-
suniêcia (zacisk S6).

0022: Wejœcie sygna³u 2 prze-
suniêcia (zacisk S6).

0023:`Wejœcie analogowe (za-
cisk AIN).

0024: Wejœcie sterownika pro-
gramowalnego (PLC).

0025: Bieg trawersowy („zyg-
zakiem”).

0026: Odchylenie górne biegu
trawersowego.

0027: Odchylenie dolne biegu
trawersowego.

0028: Wykrywanie Ÿród³a zasi-
lania dla funkcji KEB.

0029: Zestyk B zatrzymania
awaryjnego *7.

1 ÷ 100

0000: Gdy zaciski listwy TM2
zaprogramowane s¹ dla
sterowania czêstotliwo-
œciowego przyciskami
„wiêcej/mniej”, nasta-
wiona czêstotliwoœæ
utrzyma siê po zatrzyma-
niu napêdu. Po zatrzyma-
niu napêdu funkcja„wiê-
cej/mniej” zostanie za-
blokowana.

0001: U¿yta jest funkcja „wiê-
cej/mniej”. Po zatrzyma-

0004

0018

0023

5

0000
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* Uwagi: 1. Prze³¹czyæ na Bieg/ Stop (Run/Stop) przy u¿yciu funkcji 1-01 = 0001.
2. Prze³¹czyæ na Bieg do przodu/Bieg do ty³u (Forward/Reverse) przy u¿yciu funk-

cji 1-01 = 0001.
3. Wejœcia do kodowania prêdkoœci zadanych.

Krok operacji funkcji „wiê-
cej/ mniej” (Hz).

5-09 Step Up/ Down Fun)

niu falownika czêstotli-
woœæ zadana  jest nasta-
wiona na 0 Hz.

0002: Gdy zaciski listwy TM2
zaprogramowane s¹ dla
sterowania czêstotliwo-
œciowego przyciskami
„wiêcej/mniej”, nasta-
wiona czêstotliwoœæ
utrzyma siê po zatrzyma-
niu napêdu. Po zatrzyma-
niu napêdu funkcja „wiê-
cej/mniej” bêdzie zezwo-
lona. *7

0,00 ÷ 5,00 0,00

6 - Wartoœci zadane prêdkoœci.

Opis

Czêstotliwoœæ zadawana
potencjometrem na panelu
operatorskim (Hz).
Czêstotliwoœæ prêdkoœci
ustawczej „Jog” (Hz).
Prêdkoœæ zadana 1 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 2 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 3 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 4 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 5 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 6 (Hz)
Prêdkoœæ zadana 7 (Hz)

Ustawie-
nie fabr.

5,00

2,00

5,00
10,00
20,00
30,00
40,00
50,00
60,00

Uwagi

*1

Nr
funkcji

6-00

6-01

6-02
6-03
6-04
6-05
6-06
6-07
6-08

Wyœwietlacz
LCD

(Keypad Freq)

(Jog Freq)

(Preset Speed #1)
(Preset Speed #2)
(Preset Speed #3)
(Preset Speed #4)
(Preset Speed #5)
(Preset Speed #6)
(Preset Speed #7)

Zakres/ Kod

0,00 ÷ 650,00

7 - Operacje z sygna³em wejœciowym analogowym.

Opis

Wzmocnienie na zacisku
AIN listwy TM2 (%).
Przesuniêcie na zacisku
AIN listwy TM2 (%).
Wybór przesuniêcia AIN

Ustawie-
nie fabr.

100

0

0000

Uwagi

*1

Nr
funkcji

7-00

7-01

7-02

Wyœwietlacz
LCD

(AIN Gain)

(AIN Offset)

(AIN Bias)

Zakres/ Kod

0 ÷ 200

0 ÷ 100

0000: Dodatnie
0001: Ujemne
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Wybór nachylenia AIN.

Czas skanowania weryfi-
kacji sygna³u AIN (AIN,
A1) [milisekundy ×2].
Wzmocnienie AI2 (%)
(zacisk S6)

7-03

7-04

7-05

(AIN Slope)

(AIN Scan Time)

(AI2 Gain)

0000: Dodatnie
0001: Ujemne
0 ÷ 100

0 ÷ 200

0000

50

100

* Uwaga: Grupa 7 dostêpna jest, gdy 5-06 = 0023 (zacisk AIN = wejœcie analogowe).

8 - Tryb pracy wyjœcia analogowego i wyjœæ przekaŸnikowych.

Uwagi

*1

Opis

Tryb wyjœcia analogowego
napiêciowego.
(0 ÷ 10V DC, zacisk FM+)

Wzmocnienie wyjœcia ana-
logowego (%).
Tryb pracy wyjœcia prze-
kaŸnika R1.

Tryb pracy wyjœcia prze-
kaŸnika R2.

Czêstotliwoœæ progowa (Hz)
(Odnieœæ do 8-02: 001).
Pasmo czêstotliwoœci pro-
gowej (±Hz).

Ustawie-
nie fabr.

0000

100

0006

0000

0,00

Nr
funkcji

8-00

8-01

8-02

8-03

8-04

8-05

Wyœwietlacz
LCD

(AO Mode Sel)

(AO Gain)

(Relay R1 Sel)

(Relay R2 Sel)

(Freq Agree)

(Freq Agree width)

Zakres/ Kod

S0000: Czêstotliwoœæ wyj.
0001: Nastawianie czêstotliwoœci.
0002: Napiêcie wyjœciowe.
0003: Napiêcie pr¹du sta³ego (dc).
0004: Pr¹d wyjœciowy.
0005: Sprzê¿enie zwrotne regu-

latora PID *7.
0 ÷ 200

0000: Praca falownika.
0001: Osi¹gniêcie czêstotliwo-

œci progowej (±8-05).
0002: Czêstotliwoœæ w prze-

dziale Fwy = 8-04 ±8-05
0003: Czêstotliwoœæ wiêksza

Fwy > 8-04.
0004: Czêstotliwoœæ mniejsza

Fwy < 8-04.
0005: Przekroczenie momentu.
0006: B³¹d falownika.
0007: Automatyczny restart.
0008: Chwilowy zanik napiêcia

pr¹du przemiennego (ac).
0009: Tryb zatrzymania szyb-

kiego
0010: Zatrzymanie wybiegiem
0011: Zabezpieczenie przeci¹-

¿eniowe silnika.
0012: Zabezpieczenie przeci¹-

¿eniowe napêdu.
0013: Brak sygna³u sprzê¿enia

zwrotnego PID.
0014: Praca PLC.
0015: Za³¹czone zasilanie *7.
0,00 ÷ 650,00

0,00 ÷ 30,00



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

47

9-  –  Tryby zabezpieczenia napêdu i obci¹¿enia.

Opis

Zapobieganie samoczynne-
mu wy³¹czeniu siê podczas
przyœpieszania.

Poziom zapobiegania sa-
moczynnemu wy³¹czeniu
siê podczas przyœpieszania
(%).
Zapobieganie samoczynne-
mu wy³¹czeniu siê podczas
hamowania.

Poziom zapobiegania sa-
moczynnemu wy³¹czeniu
siê podczas hamowania
(%).
Zapobieganie samoczynne-
mu wy³¹czeniu siê
w trybie biegu.

Poziom zapobiegania sa-
moczynnemu wy³¹czeniu
siê w trybie biegu (%).
Wybór czasu hamowania w
celu zapobiegania samo-
czynnemu wy³¹czeniu siê
w trybie biegu.

Czas hamowania w trybie
zapobiegania samoczynne-
mu wy³¹czeniu siê
(w sekundach).

Ustawie-
nie fabr.

0000

200

0000

200

0000

200

0000

3,0

UwagiNr
funkcji

9-00

9-01

9-02

9-03

9-04

\9-05

9-06

9-07

Wyœwietlacz
LCD

(Trip ACC Sel)

(Trip ACC Level)

(Trip DEC Sel)

(Trip DEC Level)

(Trip RUN Sel)

(Trip Run Level)

(Dec Sel Trip RUN)

(Dec Time Trip RUN)

Zakres/ Kod

0000: Zezwolenie na zapobie-
ganie samoczynnemu
wy³¹czeniu siê podczas
przyœpieszania.

0001: Zablokowanie zapobie-
gania samoczynnemu
wy³¹czeniu siê podczas
przyœpieszania.

50 ÷ 300

0000: Zezwolenie na zapobie-
ganie samoczynnemu
wy³¹czeniu siê podczas
hamowania.

0001: Zablokowanie zapobie-
gania samoczynnemu
wy³¹czeniu siê podczas
hamowania.

50 ÷ 300

0000: Zezwolenie na zapobie-
ganie samoczynnemu
wy³¹czeniu siê w trybie
biegu.

0001: Zablokowanie zapobie-
gania samoczynnemu
wy³¹czeniu siê w trybie
biegu.

50 ÷ 300

0000: Czas hamowania przy
zapobieganiu samoczyn-
nemu wy³¹czeniu siê na-
stawiany przez funkcjê
o kodzie 3-03.

0001: Czas hamowania przy
zapobieganiu samoczyn-
nemu wy³¹czeniu siê na-
stawiany przez funkcjê
o kodzie 9-07.

0,1 ÷ 3600,0
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Tryb pracy elektronicznego
zabezpieczenia przeci¹¿e-
nio-wego silnika.

Wybór typu silnika.

Wybór krzywej zabezpie-
czenia przeci¹¿eniowego
silnika.

Praca aktywowana po za-
dzia³aniu zabezpieczenia
przeci¹¿eniowego.

Wybór detekcji przekrocze-
nia momentu.

Praca aktywowana po de-
tekcji przekroczenia mo-
mentu.

Poziom progowy przekro-
czenia momentu (%).
Czas opóŸnienia przekro-
czenia momentu (w sek.).

9-08

9-09

9-10

9-11

9-12

9-13

9-14

9-15

(Motor OL1 Sel)

(Motor Type)

(Motor OL1 Curve)

(Motor OL1 Operat)

(Torq Det Sel)

(Torq Det Operat)

(Torq Det Level)

(Torq Det Delay)

0000: Zezwolenie na elektro-
niczne zabezpieczenie
przeci¹¿enia silnika.

0001: Zablokowanie elektro-
nicznego zabezpieczenia
przeci¹¿enia silnika.

0000: Silnik standardowy bez wy-
muszonego ch³odzenia.

0001: Silnik z wymuszonym
ch³odzeniem.

0000: Sta³y moment obrotowy
(obci¹¿enie mniejsze ni¿
103% pr¹du znamion.,
silnik kontynuuje bieg)
(obci¹¿enie wiêksze ni¿
150% pr¹du znamiono-
wego – silnik pracuje
przez 1-n¹ minutê).

0001: Zmienny moment obro-
towy (obci¹¿enie mniej-
sze ni¿ 113% pr¹du zna-
mionowego –  silnik kon-
tynuuje bieg)
(obci¹¿enie wiêksze ni¿
123% pr¹du znamiono-
wego – silnik pracuje
przez 1-n¹ minutê).

0000: Wybieg do zatrzymania
po zadzia³aniu przekaŸni-
ka termicznego.

0001: Kontynuacja pracy po
zadzia³ania przekaŸnika
termicznego (na wyœwie-
tlaczu miga napis OL1).

0000: Zablokowanie detekcji
przekroczenia momentu.

0001: Zezwolenie na detekcjê
przekroczenia momentu
tylko po osi¹gniêciu za-
danej czêstotliwoœci.

0002: Zezwolenie na detekcjê
przekroczenia momentu
podczas biegu silnika.

0000: Kontynuacja pracy silni-
ka po przekroczenia mo-
mentu.

0001: Zatrzymanie silnika wy-
biegiem po przekrocze-
niu momentu.

30 ÷ 200

0,0 ÷ 25,0

0000

160

0,1



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

49

10-  –  Charakterystyki V/ Hz.

11-  –  Tryb pracy regulatora PID.

Opis

Wybór trybu pracy regula-
tora PID

Ustawie-
nie fabr.

0000

UwagiNr
funkcji
11-00

Wyœwietlacz
LCD

(PID Mode Sel)

Zakres/ Kod

0000: Zablokowanie regulatora
PID.

0001: Regulator PID z cz³onem
ró¿niczkuj¹cym.

0002: Regulator PID, cz³on
ró¿niczkuj¹cy w sprzê-
¿eniu zwrotnym.

0003: Regulator PID z odwró-
conym cz³onem ró¿nicz-
kuj¹cym.

0004: Regulator PID, odwró-
cony cz³on ró¿niczkuj¹-
cy w sprzê¿eniu zwrot-
nym.

0005: Regulator PID, polecenie
czêstotliwoœciowe +
cz³on ró¿niczkuj¹cy.

Opis

Wybór charakterystyki V/
Hz.
Modyfikacja krzywej V/
Hz. (Zwiêkszenie momen-
tu obrotowego) (%).
Pr¹d ja³owy silnika (Ampe-
ry ac).
Kompensacja poœlizgu sil-
nika (%).
Maksymalna czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz).
Stosunek napiêcia do max.
czêstotliwoœci wyjœciowej
(%).
Œrednia czêstotliwoœæ wyj-
œciowa (Hz).
Stosunek napiêcia do œred-
niej czêstotliwoœci wyjœcio-
wej (%).
Minimalna czêstotliwoœæ
wyjœciowa (Hz).
Stosunek napiêcia do mini-
malnej czêstotliwoœci wyj-
œciowej (%)

Ustawie-
nie fabr.

0/9

0,0

0,0

50,00/
60,00
100,0

2,50/
3,00
7,5

0,50

7,5

Uwagi

*4*6

*1*6

*5*6

*1*6

*4*6

*6

*4*6

*6

Nr
funkcji
10-00

10-01

10-02

10-03

10-04

10-05

10-06

10-07

10-08

10-09

Wyœwietlacz
LCD

(V/F Selection)

(Torque Boost)

(Motor noLoad Amp)

(Motor rated Slip)

(Max frequency)

(Max Voltage)

(Mid frequency)

(Mid Voltage)

(Min frequency)

(Min Voltage)

Zakres/ Kod

0 ÷ 18

0 ÷ 30,0

0,0 ÷ 100,0

50,00 ÷ 650,00

0,0 ÷ 100,0

0,10 ÷ 650,00

0,0 ÷ 100,0

50,00 ÷ 650,00

0,0 ÷ 100,0
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Wzmocnienie kalibracji
sprzê¿enia zwrotnego (%).
Wzmocnienie proporcjo-
nalne (%).
Sta³a czasowa ca³kowania
(w sekundach).
Sta³a czasowa ró¿niczko-
wania (w sekundach).
Znak przesuniêcia regula-
tora PID.
Przesuniêcie regulatora
PID (%).
Sta³a czasowa filtra wyj-
œciowego regulatora PID
(w sekundach).

11-01

11-02

11-03

11-04

11-05

11-06

11-07

(Feedback Gain)

(PID Gain)

(PID I Time)

(PID D Time)

(PID Offset)

(PID Offset Adj)

(Output Filter T)

0006: Regulator PID, polecenie
czêstotliwoœciowe +
cz³on ró¿niczkuj¹cy
w sprzê¿eniu zwrotnym.

0007: Regulator PID, polecenie
czêstotliwoœciowe + od-
wrócony cz³on ró¿nicz-
kuj¹cy.

0008: Regulator PID, polecenie
czêstotliwoœciowe + od-
wrócony cz³on ró¿nicz-
kuj¹cy w sprzê¿eniu
zwrotnym.

0,00 ÷ 10,00

0,0 ÷ 10,0

0,0 ÷ 100,0

0,00 ÷ 10,00

0000: Dodatnie
0001: Ujemne
0 ÷ 109

0,0 ÷ 2,5

1,00

10,0

0,00

0000

0

0,0

*1

12-  –  Tryb regulatora PID „Wartoœci graniczne” i „Poza zakresem”.

Opis

Wybór reakcji na zanik sy-
gna³u sprzê¿enia zwrotne-
go.

Próg zaniku sygna³u sprzê-
¿enia zwrotnego (%).
OpóŸnienie zaniku sygna-
³u sprzê¿enia zwrotnego (w
sekundach).
Wartoœæ graniczna ca³ko-
wania (%).
Sta³a ca³kowania równa
Zero dla sygna³u sprzê¿e-
nia zwrotnego równego
wartoœci zadanej.
Dopuszczalny b³¹d ca³ko-
wania (w jednostkach)
(1 jednostka = 1/ 8192).

Ustawie-
nie fabr.

0000

0

1,0

100

0000

0

Uwagi

*1

Nr
funkcji
12-00

12-01

12-02

12-03

12-04

12-05

Wyœwietlacz
LCD

(Fb Los Det Sel)

(Fb Los Det Lvl)

(Fb Los Det Time)

(PID I Limit)

(I Time value Sel)

(I Error Margin)

Zakres/ Kod

0000: Zablokowanie regulatora
PID.

0001: Kontynuacja pracy.
0002: Zatrzymanie.
0 ÷ 100

0,0 ÷ 25,5

0 ÷ 109

0000: Zablokowanie.
0001: 1 sekunda.
0002: 30 sekund.

0 ÷ 100
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Sygna³ sprzê¿enia zwrotne-
go regulatora PID.
Poziom operacyjny funkcji
uœpienia regulatora PID.
OpóŸnienie funkcji uœpie-
nia regulatora PID

12-06

12-07

12-08

(PID Comm. Source)

(Sleep Level)

(Sleep Delay Time)

0000: 0 ÷ 10V
0001: 4 ÷ 20mA
0,00 ÷ 650,00

0,0 ÷ 25,5

0000

0,0 *7

13-  –  Tryb komunikacji.

Opis

Przepisana liczba stano-
wisk komunikacyjnych.
Wybór ustawieñ prêdkoœci
transmisji (bity/sek.).

Bit stopu

Bit parytetu

Wybór formatu danych

Ustawie-
nie fabr.

1

0003

0000

Uwagi

*2*3

Nr
funkcji
13-00

13-01

13-02

13-03

13-04

Wyœwietlacz
LCD

(Serial Comm Adr)

(Serial Baud Rate)

(Comm Stop Bit)

(Comm Parity Sel)

(Comm Data Format)

Zakres/ Kod

1 ÷ 254

0000: 4800
0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400
0000: 1 bit stopu
0001: 2 bity stopu
0000: Bez bitu parytetu
0001: Z parzystym bitem pary-

tetu.
0002: Z nieparzystym bitem

parytetu.
0000: 8-bitów danych
0001: 7-bitów danych

14-  –  Parametry automatycznego dostrojenia do silnika (Auto-tuning).

Opis

Rezystancja stojana ( ).
Rezystancja wirnika ( ).
Indukcyjnoœæ zastêpcza
(mH).
Pr¹d magnesuj¹cy (ampe-
ry ac).
Przewodnoœæ strat magne-
so-wania (gm).

Ustawie-
nie fabr.

Uwagi

*3*5

Nr
funkcji
14-00
14-01
14-02

14-03

14-04

Wyœwietlacz
LCD

(Stator Resistor)
(Rotor Resistor)
(Equi Inductance)

(Magnet Current)

(Ferrite Loss)

Zakres/ Kod

......

......

......

......

......

15-  –  Status napêdu i nastawienia funkcyjne.

Opis

Kod napêdu.
Wersja oprogramowania.
Kody ostatnich trzech b³ê-
dów.
Pamiêæ czasu pracy (godz.)

Ustawie-
nie fabr.
......
......

......

......

Uwagi

*3

Nr
funkcji
15-00
15-01
15-02

15-03

Wyœwietlacz
LCD

(Drive Model)
(Software Version)
(Fault Log)

(Elapsed Hours)

Zakres/ Kod

(Patrz strona 4-53)
......
(Patrz strona 4-53)

0 ÷ 9999
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Pamiêæ czasu pracy (godzi-
ny ×10000).
Wybór rodzaju zliczania
czasu pracy.
Powrót do ustawieñ fa-
brycznych.

15-04

15-05

15-06

(Elapsed Hr *10000)

(Elapsed Time Sel)

(Reset Parameter)

0 ÷ 27

0000: Czas za³¹czenia.
0001: Czas pracy silnika.
1110: Silnik o czêstotliwoœci

znamionowej 50Hz.
1111: Silnik o czêstotliwoœci

znamionowej 60Hz.
1112: Program – sterownik

(PLC).

0000

*4

4.4. Opis funkcji parametrów

Grupa 0 parametrów: Tryb pracy

0-00: Tryb sterowania
0000:  Tryb wektorowy (generalny)
0001:  Tryb wektorowy (VT)
0002:  Tryb skalarny V/F

Wybraæ najbardziej odpowiedni tryb sterowania wektorowego lub tryb V/F zgodnie z charaktery-
stykami obci¹¿enia.
1. Tryb wektorowy (generalny) nadaje siê najlepiej do sterowania obci¹¿eniem uniwersalnym

lub obci¹¿eniem z szybko zmieniaj¹cym siê momentem obrotowym.
2. Tryb wektorowy (VT) odpowiedni jest dla dmuchawy / pompy i obci¹¿enia typu  ogrzewnic

two, wentylacja i klimatyzacja (HVAC). Pr¹d magnesuj¹cy silnika elektrycznego zmienia³ siê
bêdzie wraz z momentem obrotowym, co spowoduje redukcjê wielkoœci pr¹du i oszczêdnoœæ
energii.

3. Gdy wybrany jest tryb skalarny V/F, nale¿y nastawiæ grupê 10 parametrów zgodnie z  w³aœci
woœciami obci¹¿enia.

0-01: Napiêcie znamionowe silnika (VAC)
0-02: Pr¹d znamionowy silnika (A)
0-03: Moc znamionowa silnika (KW)
0-04: Prêdkoœæ znamionowa silnika (RPM)
0-05: Czêstotliwoœæ znamionowa silnika (Hz)
0-06: Automatyczne dostrojenie do silnika (Auto-tuning)

0000: Zablokowanie
0001: Zwolnienie

* Uwagi: *1 – Wartoœæ parametru mo¿e byæ zmieniona podczas pracy silnika.
*2 – Wartoœæ parametru nie mo¿e byæ zmieniona podczas komunikacji.
*3 – Wartoœæ parametru nie ulega zmianie podczas powrotu do ustawieñ fabrycz-

nych.
*4 – Wartoœæ parametru odnosi siê do ustawieñ fabrycznych.
*5 – Parametr ten bêdzie zmieniony przy zamianie modelu (patrz opis POSTSCIPT I).
*6 – Dostêpny tylko w trybie V/F.
*7 – Tylko dla wersji 1.6 i dalszych.
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Dla wybranego trybu wektorowego danego silnika nale¿y wprowadzaæ dane wed³ug tabliczki
znamionowej i wed³ug zasad automatycznego dostrojenia (Auto-tuning).
Auto-tuning: po wy³¹czeniu zasilania najpierw wprowadziæ dane z tabliczki znamionowej z para-
metrów 0-01 do 0-05 a nastêpnie nastawiæ 0-06 = 0001 i wykonywaæ automatyczne dostrojenie;
silnik rozpocznie bieg. Po zakoñczeniu przez falownik automatycznego dostrojenia silnik zatrzy-
ma siê. Uzyskane dane wewnêtrzne zostan¹ automatycznie wpisane do grupy 14 parametrów.

Wartoœæ napiêcia zasilania w miejscu pracy musi byæ zgodna z poziomem napiêcia falownika

0-07  Napiêcie miêdzyprzewodowe linii zasilaj¹cej pr¹du przemiennego (VAC)
Seria falownika 220 V: 170.0 ~ 264.0
Seria falownika 440 V: 323.0 ~ 528.0

0-08  Wybór jêzyka
0000: angielski
0001: niemiecki
0002: francuski
0003: w³oski
0004: hiszpañski

Powy¿sza funkcja dostêpna jest tylko w falownikach z panelem operatorskim wyposa¿onym w
wyœwietlacz ciek³okrystaliczny (LCD). Wybór jêzyka nie dotyczy paneli z diodami œwiec¹cymi
(LED).

Grupa 1 parametrów – Tryby sterowania Start / Stop i czêstotliwoœci

1-00 : Wybór Ÿród³a sterowania falownikiem
0000 : Sterowanie lokalne z panelu operatorskiego
0001 : Sterowanie zdalne z listwy zaciskowej
0002 : Sterowanie komunikacyjne
0003 : Sterowanie z wbudowanego sterownika programowalnego (PLC)

1.) 1-00 = 0000  - Falownik sterowany jest z panelu operatorskiego.
2.) 1-00 = 0001  - Falownik sterowany jest z zacisków zewnêtrznych i pracuje przycisk Stop
     dla stanu awaryjnego (Patrz opis 1-03).
      Uwaga: Dla 1-00 = 0001 nale¿y odnieœæ siê do szczegó³owego opisu grupy parametrów 2-
      00, 2-01, 2-02 w celu zabezpieczenia obs³uguj¹cych osób i maszyn.
3.) 1-00 = 0002 – Falownik sterowany jest komunikacyjnie.
4.) 1-00 = 0003 – Falownik sterowany jest z wbudowanego sterownika programowalnego
     (PLC).

1. Automatyczne dostrojenie do silnika jest operacj¹ statyczn¹. W trakcie tego dostrojenia sil
nik nie obraca siê a na panelu operatorskim wyœwietlane jest -AT- .

2. Podczas tego dostrojenia zablokowany jest sygna³ wejœciowy w obwodzie sterowania.
3. Przed przyst¹pieniem do automatycznego dostrojenia nale¿y upewniæ siê, ¿e silnik nie obra

ca siê.
4. Automatyczne dostrojenie do silnika mo¿liwe jest do wykonania wy³¹cznie w trybie stero

wania wektorowego (0-00 = 0000 lub 0-00 = 0001).
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(1). Sygnał wejściowy NPN:

S1 (Bieg)

S2 (Do przodu / do tyłu)

Przewód wspólny (0 V)

(2). Sygnał wejściowy PNP:

S1 (Bieg)

S2 (Do przodu / do tyłu)

Przewód wspólny ( V)24

1-01 : Tryby sterowania zdalnego z listwy zaciskowej
0000 : Do przodu / Stop – Do ty³u / Stop
0001 : Bieg / Stop – Do przodu / Do ty³u
0003 : Sterowanie przyciskami w uk³adzie trójprzewodowym – Bieg / Stop

1.) Gdy polecenie operacyjne 1-00 = 0001 (zacisk zewnêtrzny), jest zezwolenie dla 1-01.
2.) Gdy polecenie operacyjne 1-00 = 0001 (sterowanie z zacisku zewnêtrznego), dostêpny jest
     przycisk Stop dla stanu awaryjnego. (Patrz szczegó³owy opis parametru 1-03).
3.) Wprowadzenie obu poleceñ, tj. biegu do przodu i do ty³u bêdzie odebrane jako STOP.

1-01 = 0000. Sposób wykorzystania wejœæ dyskretnych:

1-01 = 0001. Sposób wykorzystania wejœæ dyskretnych:

Przewód wspólny ( V)24

(1). Sygnał wejściowy NPN:

S1 (Do przodu)

S2 (Do tyłu)

Przewód wspólny (0 V)

(2). Sygnał wejściowy PNP:

S1 (Do przodu)

S2 (Do tyłu)

1-02 = 0002. Sposób wykorzystania wejœæ dyskretnych:

(1). Sygnał wejściowy NPN: (2). Sygnał wejściowy PNP:

S1 (Bieg)

S2 (Stop)

S3 (Do przodu / do tyłu)

Przewód wspólny (0 V)

S1 (Bieg)

S2 (Stop)

S3 (Do przodu / do tyłu)

Przewód wspólny ( V)24

* Uwaga: Przy sterowaniu trójprzewodowym zacisk S3 nie jest sterowany przez parametr 5-02
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S1 (Bieg)

S2 (Bieg do tyłu)

Wyjście dla
1-01 = 0000

W jście dla
1-01 = 0000
e

Do przodu

Do przodu

Do ty u*ł

Do ty u*ł

*Uwaga: Kierunek do ty³u jest zablokowany, gdy 1-02 = 0001.

1-02 = 0001. Bieg do ty³u jest zablokowany.

1-02 : Zablokowanie biegu do ty³u 0000 : Zezwolenie na bieg do ty³u
0001 : Zablokowanie biegu do ty³u

1-03 : Przycisk Stop na panelu operatorskim 0000 : Zezwolenie na przycisk Stop
0001 : Zablokowanie przycisku Stop

1-03 = 0000. Przycisk Stop jest dostêpny dla sterowania zatrzymaniem falownika.

1.) 1-04 = 0000: Falownik przyspiesza w nastawionym czasie od prêdkoœci zerowej do
                         zadanej.
2.) 1-04 = 0001: Falownik przyspiesza od aktualnej prêdkoœci silnika do zadanej.

1-04 : Wybór metody rozruchu 0000 : Start normalny
0001 : Start od aktualnej prêdkoœci silnika

1-05 : Metoda zatrzymania 0000 : Sterowanie zatrzymaniem silnika poprzez
wyhamowywanie pr¹dem sta³ym (Zatrzymanie
szybkie)

0001 : Zatrzymanie silnika wybiegiem

1.) 1-05 = 0000: Po otrzymaniu polecenia zatrzymania falownik w nastawionym czasie
                          powoduje zmniejszenie czêstotliwoœci do 0 Hz.
2.) 1-05 = 0001: Po otrzymaniu polecenia zatrzymania falownik przestaje sterowaæ na
                         wyjœciu. Silnik zatrzymuje siê w ramach wybiegu inercyjnego.

1-06 : Wybór Ÿród³a zadawania czêstotliwoœci
0000: Z panelu operatorskiego
0001: Potencjometrem na panelu operatorskim
0002: Czêstotliwoœæ zadawana sygna³em analogowym z listwy zaciskowej zewnêtrznej

lub z potencjometru zdalnego
0003: Czêstotliwoœæ zadawana przez przyciski Wiêcej (Up) / Mniej (Down) przy u¿y

waniu zacisków wielofunkcyjnych MFIT (S1 – S6)
0004: Czêstotliwoœæ zadawana przez interfejs komunikacyjny
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1.) 1-06 = 0001, gdy jeden z parametrów w grupie 5-00 ~ 5-06 jest nastawiony na 16 oraz
wy³¹czony jest zacisk wielofunkcyjny i czêstotliwoœæ nastawiana jest na prêdkoœæ g³ówn¹
pokrêt³em potencjometru na panelu operatorskim. Je¿eli zacisk wielofunkcyjny jest w³¹czo
ny, czêstotliwoœæ nastawiana jest na prêdkoœæ pomocnicz¹ sygna³em analogowym na listwie
zaciskowej TM2.

2.) 1-06 = 0002, gdy jeden z parametrów w grupie 5-00 ~5-06 jest nastawiony na 16 oraz wy³¹
czony jest zacisk wielofunkcyjny i czêstotliwoœæ nastawiana jest na prêdkoœæ g³ówn¹ sygna
³em analogowym na listwie zaciskowej TM2. Je¿eli zacisk wielofunkcyjny jest w³¹czony,
czêstotliwoœæ nastawiana jest na prêdkoœæ pomocnicz¹ pokrêt³em potencjometru na panelu
operatorskim.

3.) Odnoœnie zacisku funkcji Up / Down nale¿y zapoznaæ siê z opisem grupy parametrów 5- 00 ~
5-06 (zaciski wejœciowe wielofunkcyjne).

4.) Sekwencja priorytetu w odczycie czêstotliwoœci to przyciski  na panelu operatorskim dla
sterowania czêstotliwoœciowego sterownikiem programowalnym (PLC) > biegu trawersowa
nego > impulsowania > prêdkoœci zadanej lub sterowania Up / Down albo sterowania komu
nikacyjnego.

1-07: Operacje trybu biegu na panelu operatorskim przy u¿yciu przycisków Up / Down
0000:Po zmianie czêstotliwoœci przy u¿yciu przycisków Up / Down na panelu opera

torskim musi byæ naciœniêty przycisk „Enter”.
0001:Czêstotliwoœæ bêdzie zmieniana bezpoœrednio poprzez naciskanie  przycisków

Up / Down.

Grupa 2 parametrów – Tryby rêcznego / automatycznego restartu
2-00: Chwilowy zanik napiêcia i ponowny rozruch (restart)

0000:Chwilowy zanik napiêcia i restart zablokowany
0001:Chwilowy zanik napiêcia i restart zezwolony
0002:Chwilowy zanik napiêcia i restart zezwolony przy pracuj¹cej jednostce central

nej (CPU).
2-01: Czas trwania chwilowego zaniku napiêcia: 0.0 – 2.0  sekund

1.) Gdy uruchamianie innego obci¹¿enia zasilanego z tego samego Ÿród³a spowoduje obni¿enie
napiêcia poni¿ej dopuszczalnego poziomu, wówczas falownik natychmiast przerwie sterowa
nie na wyjœciu. Je¿eli napiêcie zasilania powróci do prawid³owego poziomu w nastawionym
czasie wed³ug parametru 2-01, wówczas kontynuowane bêdzie sterowanie czêstotliwoœci¹ od
poziomu, przy którym nast¹pi³o przerwanie. W przeciwnym wypadku nast¹pi wy³¹czenie
awaryjne z informacj¹ o b³êdzie w postaci „LV-C” na wyœwietlaczu.

2.) Dopuszczalny czas trwania chwilowego zaniku napiêcia jest ró¿ny dla ró¿nych modeli falow
nika i kszta³tuje siê w przedziale od 1 do 2 sekund..

3.) 2-00 = 0000: w czasie trwania braku zasilania falownik oczywiœcie nie wystartuje.
4.) 2-00 = 0001: je¿eli czas trwania zaniku napiêcia jest krótszy od wartoœci parametru 2-01,

falownik podejmie pracê w trybie lotnego startu w ci¹gu 0.5 sekundy po przywróceniu zasi
lania (iloœæ takich restartów jest nieograniczona).

5.) 2-00 = 0002: w przypadku d³u¿szego czasu trwania zaniku napiêcia ale przed utrat¹ mo¿liwo
œci sterowania CPU, po przywróceniu zasilania falownik dokona restartu zgodnie z nastawie
niami parametrów 1-00 i 2-04 i statusem wy³¹cznika zewnêtrznego.
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1.) 2-03 = 0: nie jest mo¿liwy automatyczny restart, je¿eli mia³o miejsce wy³¹czenie awaryjne
2.) 2-03>0, 2-02 = 0
     Falownik podejmie pracê w trybie lotnego startu w ci¹gu 0.5 sekundy po wy³¹czeniu

awaryjnym. Silnik bêdzie bieg³ inercyjnie do czêstotliwoœci przy wy³¹czeniu a nastêpnie
     bêdzie zmierza³ do czêstotliwoœci docelowej zgodnie z nastawionym czasem
     przyœpieszania lub hamowania.
3.) 2-03>0, 2-02>0:
     Wyjœcie falownika bêdzie zablokowane przez okres czasu okreœlony dla wy³¹czenia
      awaryjnego przez parametr 2-02. Po tym nast¹pi start lotny do aktualnej czêstotliwoœci
     docelowej.
4.) Nie jest mo¿liwy automatyczny restart, je¿eli wy³¹czeniu awaryjne nast¹pi³o podczas
     hamowania po rozkazie Stop lub hamowania pr¹dem sta³ym (DC).

2-02: Czas pomiêdzy automatycznymi rozruchami: 0 ~ 800 sekund
2-03: Dopuszczalna iloœæ automatycznych rozruchów: 0 ~ 10 razy

*Uwaga: W  przypadku d³u¿szego czasu trwania zaniku napiêcia, ( parametry 1-00 = 0001, 2-
04-0000, 2-00 = 0001 lub 0002), nale¿y ³¹czniki zasilania ustawiæ w po³o¿eniu wy
³¹czenia (OFF) w celu ochrony obs³ugi i urz¹dzeñ przy powrocie napiêcia zasilania.

1.) 2-04 = 0000: falownik rozpozna aktualn¹ prêdkoœæ silnika i spowoduje przyœpieszanie
     zgodnie z nastawieniem czêstotliwoœciowym.
2.) 2-04 = 0001: falownik przyœpiesza³ bêdzie silnik od stanu stopu (prêdkoœæ zerowa) do
     czêstotliwoœci nastawienia.

2-04: Rodzaj rozruchu:
0000: Start „lotny” (od aktualnej prêdkoœci silnika)
0001: Start  normalny (od prêdkoœci zerowej)

2-05: Bieg po w³¹czeniu zasilania:
0000: Zezwolenie na bieg po za³¹czeniu zasilania
0001: Zablokowanie biegu po za³¹czeniu zasilania

1.) 2-05 = 0000 i falownik nastawiony jest na sterowanie z zacisków zewnêtrznych (1-00 =
0001); je¿eli prze³¹cznik biegu znajduje siê w pozycji w³¹czenia (ON) gdy za³¹czone jest
zasilanie, falownik bêdzie automatycznie startowa³. Zalecane jest ustawianie prze³¹cznika
zasilania i biegu w pozycjê  wy³¹czenia (OFF) po ka¿dym wy³¹czeniu awaryjnym, aby przy
ponownym w³¹czeniu zasilania unikn¹æ niebezpieczeñstwa dla personelu obs³ugi i  urz¹
dzeñ.

2.) 2-05 = 0001 i falownik nastawiony jest na sterowanie z zacisków zewnêtrznych (1-00 =
00010; je¿eli prze³¹cznik biegu znajduje siê w pozycji w³¹czenia (ON) gdy za³¹czone jest
zasilanie, falownik nie bêdzie automatycznie startowa³ i na wyœwietlaczu migaæ bêdzie
STP1. Aby normalnie wystartowaæ, nale¿y prze³¹cznik biegu ustawiæ w pozycji wy³¹czenia
(OFF) a nastêpnie w pozycji w³¹czenia (ON).
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Przy w³¹czonym zasilaniu i dla 2-05 = 0000 falownik wykona automatyczny restart w nastawio-
nym czasie zw³oki.

2-06: PrzekaŸnik czasowy opóŸnienia za³¹czenia (w sekundach): 0 ~ 300.0

2-07: Nastawianie trybu sprowadzania do stanu wyjœciowego (reset)
0000:Zezwolenie na ponowne nastawienie tylko wówczas, gdy sygna³ steruj¹cy jest

wy³¹czony
0001:Zezwolenie na ponowne nastawienie gdy sygna³ steruj¹cy jest w³¹czony lub wy

³¹czony

2-07 = 0000 gdy falownik wykry³ wadliwe dzia³anie i nale¿y wy³¹czyæ prze³¹cznik biegu w celu
wykonania ponownego nastawienia, poniewa¿ w przeciwnym wypadku ponowne nastawienie
nie bêdzie funkcjonowa³o.

2-08: Czas rezerwowego hamowania energi¹ kinetyczn¹ (KEB): 0.00 ~25.00 sekund

2-08 = 0 Funkcja KEB zablokowana
2-08 # 0Funkcja KEB zezwolona
Przyk³ad: System 220

Zasilanie
wy³¹czone

Funkcja KEB dzia³a, gdy
parametr 2-08 # 0 i wartoœæ

napiêcia poni¿ej 190 V
DC-190V

Zasilanie
w³¹czone

Czas hamowania nastawiony przez 2-08

Sygna³ dodatkowego
w³¹czenia zasilania, gdy 5-

00 ~5-06 = 28

Napiêcie pr¹du sta³ego

Wyjœcie  czêstotliwoœciowe

TM2
S2~S6
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* UWAGA:
1. Gdy 2-08 # 0, zablokowany jest chwilowy zanik napiêcia i mo¿liwoœæ restartu, falownik

wykona funkcjê KEB.
2. Gdy od³¹czone jest zasilanie, jednostka centralna (CPU) wykryje napiêcie pr¹du sta³ego

(DC), funkcja KEB bêdzie wykonalna je¿eli napiêcie DC bêdzie ni¿sze od 190 V (system
220 V) lub od 380 V (system 440V).

3. Gdy funkcja KEB jest zezwolona, falownik wyhamuje do zera poprzez parametr 2-08 i
wy³¹czy swoje dzia³anie.

4. Je¿eli w trakcie realizacji funkcji KEB zezwolony jest sygna³ w³¹czenia zasilania, falownik
przyœpieszaæ bêdzie do czêstotliwoœci pocz¹tkowej.

Grupa 3 parametrów – Parametry operacyjne

3-00 : Górne ograniczenie czêstotliwoœci (Hz) : 0.01 – 650.00
3-01 : Dolne ograniczenie czêstotliwoœci (Hz) : 0.01 – 650.00

C
zę
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o
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o
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w
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n
ęt
rz
n
a

3-00 (górne ograniczenie częstotliwości)

3-01 (dolne ograniczenie częstotliwości)
(*Uwaga)

* Uwaga: Gdy 3-01 = 0 Hz i polecenie czêstotliwoœciowe wynosi 0 Hz, falownik zatrzyma
przy prêdkoœci 0.
Gdy 3-01 > 0 Hz i polecenie czêstotliwoœciowe wynosi <-3-01, falownik da na wyj
œciu wartoœæ zadan¹ 3-01.

3-02 : Czas przyœpieszania 1   ( w sekundach) :   0.1 – 3600.0
3-03 : Czas hamowania 1        ( w sekundach) :   0.1 – 3600.0
3-04 : Czas przyœpieszania pierwszej czêœci krzywej S :   0.0 – 4.0
3-05 : Czas przyœpieszania drugiej czêœci krzywej S :   0.0 – 4.0
3-06 : Czas przyœpieszania 2    ( w sekundach) :    0.1 – 3600.0
3-07 : Czas hamowania 2      ( w sekundach) :   0.1 – 3600.0
3-08 : Czas przyœpieszania funkcji prêdkoœci ustawczej „Jog” ( w sek.) :   0.1 – 25.5
3-09 : Czas hamowania funkcji prêdkoœci ustawczej „Jog” ( w sek.) :    0.1 – 25.5

1.) Wzór na obliczanie czasu przyœpieszania i czasu hamowania, gdzie w mianowniku wstawia
siê wartoœæ czêstotliwoœci znamionowej silnika (parametr 0-05):
W liczniku mamy:
Czas przyœpieszania = 3-02 (lub 3-06) x czêstotliwoœæ zadana,
Czas hamowania = 3-03 (lub 3-07) x czêstotliwoœæ zadana
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2.) Gdy 5-00 do 5-06 nastawione jest na 06 (czas 2 przyœpieszania i hamowania), pierwsza czêœæ
krzywej S przyœpieszania / hamowania lub druga czêœæ tej krzywej bêd¹ nastawione na za³¹
czenie (ON) na zewnêtrznych zaciskach wejœciowych.

3.) Gdy 5-00 do 5-06 nastawione jest na 05 (Jog), wówczas bieg „Jog” sterowany jest poprzez
zaciski zewnêtrzne. Dzia³anie przyœpieszania i hamowania odbywaæ siê bêdzie w czasieprzy
spieszania i hamowania „Jog”.

4.) Gdy 5-00 do 5-06 nastawione jest na 05 (Jog) i 06 ( przerzutnik czasu przyœpieszania i hamo
wania) aby zmieniaæ czas przyœpieszania i hamowania poprzez za³¹czenie (ON) na zaciskach
zewnêtrznych i nastawienia parametrów:

Czas przyœpieszania /
hamowania 1 (3-02 /

3-03)
1-06 okreœla czêstotli-

woœæ wyjœciow¹

Czas przyœpieszania /
hamowania 2 (3-06 /

3-07)
1-06 okreœla czêstotli-

woœæ wyjœciow¹

Czas „Jog” przyœpie-
szania / hamowania

(3-08 / 3-09)
Bieg przy czêstotli-
woœci „Jog” 6-01Wartoœæ zadana

Rodzaj funkcji

Polecenie „Jog” 5-00 ~
5-05 = 05

Przerzutnik czasu
przyœpieszania / hamo-
wania 5-00 ~5-05 = 04

Wy³¹czone

Wy³¹czone

Wy³¹czone

Wy³¹czone

Za³¹czone

Za³¹czone

5.) Gdy czas krzywej S (3-04 / 3-05) nastawiony jest jako 0, krzywa ta jest bezu¿yteczna. Miano
wicie, przyœpieszanie i hamowanie jest w linii.

6.) Gdy czas krzywej S (3-04 / 3-05) jest wiêkszy ni¿ 0, dzia³anie przyœpieszania i hamowania
wygl¹da tak jak pokazane jest na rysunku poni¿ej.

7.) Niezale¿nie od okresu zapobiegania utkniêciu silnika, rzeczywisty czas przyœpieszania iha
mowania = zadany czas przyspieszania / hamowania + czas krzywej S. Dla przyk³adu: czas
przyœpieszania = 3-03 + 3-04.

8.) W trakcie procesu przyœpieszania i hamowania mo¿e wyst¹piæ niewielki b³¹d w prze³¹czaniu
przyœpieszania i hamowania. Dlatego nale¿y nastawiæ czas krzywej S na 0 (3-04 / 3-05),
je¿eli w trakcie procesu przyœpieszania / hamowania chce siê prze³¹czaæ czas przyœpieszania
i hamowania.

CzasC
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Czas krzywej S
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3-10 : Czêstotliwoœæ startowa hamowania pr¹dem sta³ym (DC) [Hz] :   0.1 – 10.0
3-11 : Poziom hamowania pr¹dem sta³ym (%) :   0.0 – 300.0
3-12 : Czas hamowania pr¹dem sta³ym (sekundy) :  0.0 – 25.5

3-12 / 3-10 jest wykresem czasu dzia³ania i czêstotliwoœci startowej hamowania pr¹dem sta³ym
jak przedstawione jest poni¿ej:

HZ

t
3-12

3-10

3-13 : Czêstotliwoœæ pomijana 1 (Hz) :   0.00 – 650.00
3-14 : Czêstotliwoœæ pomijana 2 (Hz) :   0.00 – 650.00
3-15 : Czêstotliwoœæ pomijana 3 (Hz) :   0.00 – 650.00
3-16 : Szerokoœæ pasma czêstotliwoœci pomijanej (+- Hz) :   0.00 – 30.00

Przyk³ad: Gdy 3-13 nastawione jest na 10.0 Hz / 3-14 na 20.0 Hz / 3-15 na 30 Hz / 3-16 na 2 Hz

10Hz

20Hz

30Hz

3-16

3-15

3-14

3-13

±2Hz=8-12Hz

±2Hz=18-22Hz

±2Hz=28-32Hz

* Częstotliwości pomijane

3-17 : Funkcja blokady parametrów
0000: Zezwolenie na wszystkie funkcje
0001: 6-00 ~ 6-08 nie mog¹ byæ zmienione
0002: Wszystkie funkcje za wyj¹tkiem 6-00 ~ 6-08 nie mog¹ byæ zmienione
0004: Zablokowanie wszystkich funkcji

3-18 : Kopiowanie
0000: Zablokowane
0001: Falownik do kopiowania
0002: Kopiowanie do falownika
0003: Weryfikacja
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1.) 3-18 = 0000: Falownik nie mo¿e kopiowaæ parametrów.
2.) 3-18 = 0001: Kopiowanie parametrów falownika do modu³u.
3.) 3-18 = 0002: Kopiowanie parametrów modu³u do falownika.
4.) 3-18 = 0003: Kopiowanie parametrów do falownika lub modu³u w celu wzajemnej weryfi

kacji parametrów.

* Uwaga: Funkcja kopiowania mo¿liwa jest dla modeli falownika o tej samej mocy.

1.) 3-19 = 0000: Wentylator pracuje gdy wzrasta temperatura otoczenia falownika. Nale¿y zba
daæ warunki otoczenia.

2.) 3-19 = 0001: Wentylator w³¹czony jest tylko wówczas, gdy falownik pracuje.
3.) 3-19 = 0002: Wentylator w³¹czony jest ca³y czas niezale¿nie od dzia³ania falownika.
4.) 3-19 = 0003: Wentylator wy³¹czony jest zawsze niezale¿nie od dzia³ania falownika.

1.) W przypadku wentylatorów, pomp lub innych obci¹¿eñ o du¿ej bezw³adnoœci mechanicznej,
które wymagaj¹ du¿ego momentu rozruchowego, w trakcie normalnej pracy tych obci¹¿eñ
tak du¿y moment nie jest ju¿ potrzebny. Dlatego te¿ wskazane jest dla celów oszczêdnoœci
energii obni¿enie napiêcia wyjœciowego poprzez nastawienie parametru 3- 20.

2.) Dla oszczêdnoœci energii parametry 5-00 ~5-06 (zaciski wejœciowe wielofunkcyjne) nastawiæ
na 10.

3.) 3-20 = 0001. Je¿eli zacisk wielofunkcyjny nastawiony jest jako 10 (zacisk sterowania oszczêd
noœci¹ energii), napiêcie wyjœciowe bêdzie stopniowo obni¿aæ siê do wartoœci zadanej „na
piêcia pierwotnego x 3-21’, gdy zacisk ten jest w³¹czony (ON). Napiêcie wyjœciowe wzroœnie
do pierwotnej wielkoœci, gdy zacisk ten jest wy³¹czony (OFF).

3-19 : Sterowanie prac¹ wentylatora
0000: Automatyczne (uzale¿nione od temperatury)
0001:Wentylator w³¹czony gdy falownik pracuje
0002:Wentylator pracuje ca³y czas
0003:Wentylator jest zawsze wy³¹czony

3-20 : Dzia³anie trybu oszczêdnoœci energii
0000:Zablokowane
0001:Przy nastawionej czêstotliwoœci sterowane poprzez zaciski wejœciowe wielofunk

cyjne (MFIT)
3-21 : Wzmocnienie operacji oszczêdnoœci energii (%) ; 0-100

* Uwaga: 1.Szybkoœci obni¿ania siê i wzrostu napiêcia dla operacji oszczêdnoœci energii s¹
takie same jak szybkoœci dla startu „lotnego” tj. od aktualnej prêdkoœci silnika.

2.Tryb oszczêdnoœci energii ma zastosowanie wy³¹cznie dla skalarnego trybu ste
rowania V / F (0-00 = 0002).

3-22 : Czêstotliwoœæ taktowania (KHz) :   2-16
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Czêstotliwoœæ
taktowania

2KHz
3KHz
4KHz
5KHz

2
3
4
5

3-22

6
7
8
9

3-22
Czêstotliwoœæ

taktowania
6KHz
7KHz
8KHz
9KHz

3-22

10
11
12
13

Czêstotliwoœæ
taktowania

10KHz
11KHz
12KHz
13KHz

14
15
16

3-22 Czêstotliwoœæ
taktowania

14KHz
15KHz
16KHz

* Uwaga: Wprawdzie pracuj¹cy falownik powoduje niewielkie zak³ócenia w otaczaj¹cym œro
dowisku, jednak dzia³anie zewnêtrznych elementów elektronicznych mo¿e byæ za
k³ócone w stopniu powa¿niejszym przez drgania silnika spowodowane obciêciem
czêstotliwoœci taktowania. Dlatego tak wa¿n¹ spraw¹ jest wyregulowanie tej czêsto
tliwoœci.

3-23 : Czêstotliwoœæ noœna (CF) biegu trawersowego (%) 2-16
3-24 : Amplituda (%) :  0.1-20.0
3-25 : Zmniejszenie siê amplitudy (%) : 0.0-50.0
3-26 : Czas przyœpieszania (s) : 0.5-60.0
3-27 : Czas hamowania (s) : 0.5-60.0
3-28 : Trawers odchylony (odchylenie górne X) (%) : 0.0-20.0
3-29 : Trawers odchylony (odchylenie dolne Y) (%) : 0.0-20.0

Bieg trawersowy okreœlony jest jako dodanie fali trójk¹tnej do podstawowej czêstotliwoœci ope-
racyjnej wyjœcia falownika dla zadanego czasu przyœpieszania i zwalniania. Dzia³anie takie przed-
stawione jest na wykresie poni¿ej:

3-23 : Czêstotliwoœæ noœna biegu trawersowego (%)
3-24 : Amplituda (%)
3-25 : Zmniejszenie siê amplitudy (%)
3-26 : Czas przyœpieszania (s)
3-27 : Czas hamowania (s)
3-28 : Trawers odchylony

(odchylenie górne X)
3-29 : Trawers odchylony

(odchylenie dolne Y)

1)Bieg trawersowy mo¿liwy jest, gdy zacisk (5-00 ~5-05 = 0025) dla takiej operacji jestw³¹czo
ny (ON). Dla pracuj¹cego falownika gotowoœæ do biegu trawersowego ma miejsce, gdy  czê
stot liwoœæ wyjœciowa falownika osi¹ga wielkoœæ czêstotliwoœci noœnej (3-23). W trakcie
przyœpieszania do czêstotliwoœci noœnej, czas przyœpieszania jest dla pierwotnie zadanej war
toœci (3-02/3-06). Gdy bieg trawersowy jest wy³¹czony (OFF) lub sam falownik jest wy³¹czo
ny, czas hamowania jest tak¿e dla pierwotnie zadanej wartoœci (3-03/3-07). Jednak, w biegu
trawersowym falownik znajduje siê w czasie przyœpieszania (3-36) i w czasie hamowania (3-
27) biegu trawersowego. Dzia³anie to przedstawione jest na wykresie poni¿ej:
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2)Podczas biegu trawersowego czêstotliwoœæ noœna mog³aby byæ sterowana poprzez zaciski wej
œciowe wielofunkcyjne. Jednak, odchylenie górne X i dolne Y nie mog¹ byæ wprowadzone w
tym samym czasie. Je¿eli jednak wprowadzone zostan¹ jednoczeœnie, falownik zachowa pier
wotn¹ czêstotliwoœæ noœn¹. Ruch taki przedstawiony jest na wykresie poni¿ej:

3)Zapobieganie utkniêciom silnika jest niewykonalne w czasie przyspieszania i hamowaniabie
gu trawersowego. Zauwa¿yæ jednak trzeba, ¿e zapobieganie takie mo¿liwe jest w trakcie po
cz¹tkowego przyœpieszania do czêstotliwoœci noœnej, gdy funkcja biegu trawersowego jest wy
³¹czona (OFF) lub gdy falownik znajduje siê w czasie hamowania po odebraniu polecenia
STOP.

4)Zakres czêstotliwoœci biegu trawersowego ograniczony jest górne i dolne ograniczenie czêsto
tliwoœci falownika. To jest: je¿eli (czêstotliwoœæ noœna + amplituda) jest wiêksze od górnego
ograniczenia, falownik pracowaæ bêdzie przy górnym ograniczeniu czêstotliwoœci. I odwrotnie,
je¿eli (czêstotliwoœæ noœna + amplituda) jest mniejsze od dolnego ograniczenia, praca odby
waæ siê bêdzie przy tym dolnym ograniczeniu.

5)Podczas  biegu trawersowego wszystkie zadane wartoœci ( takie jak czêstotliwoœæ noœna, am
plituda, zmniejszenie siê amplitudy, czas przyœpieszania, czas hamowania, odchylenie górne i
odchylenie dolne biegu trawersowego)  mog¹ byæ zmodyfikowane. Zmodyfikowane czasy przy
œpieszania i hamowania s¹ priorytetowe  w stosunku do czasów pierwotnych, lecz nie s¹ takimi
czasy przyœpieszania i hamowania biegu trawersowego. Ruch taki przedstawiony jest na wy
kresie poni¿ej:

6)Zabezpieczenie zapobieganiu utkniêciom silnika jest niedostêpne w trakcie czasu przyœpiesza
nia i hamowania biegu trawersowego. Tak wiêc przy projektowaniu i kompletowaniu wyposa
¿enia nale¿y koniecznie braæ pod uwagê, aby faktyczna wydajnoœæ systemu uwzglêdnia³a w³a
œciw¹ moc falownika.
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Grupa 4 parametrów – Tryb pracy wyœwietlacza cyfrowego

4-00 : Wybór wyœwietlania pr¹du silnika:
0000:Zablokowanie wyœwietlania pr¹du silnika
0001:Zezwolenie na wyœwietlanie pr¹du silnika

4-01 : Wybór wyœwietlania napiêcia silnika:
0000:Zablokowanie wyœwietlania napiêcia silnika
0001:Zezwolenie na wyœwietlanie napiêcia silnika

4-02 : Wybór wyœwietlania napiêcia pr¹du sta³ego (DC):
0000:Zablokowane wyœwietlanie  napiêcia DC
0001:Zezwolenie na wyœwietlanie napiêcia DC

4-03 : Wybór wyœwietlania statusu sterownika programowalnego (PLC):
0000:Zablokowane wyœwietlanie statusu PLC
0001:Zezwolenie na wyœwietlanie statusu PLC

Powy¿sze wyœwietlenia realizowane s¹ na panelu operatorskim z wyœwietlaczem ciek³okrysta-
licznym (LCD).

4-04 : Wartoœæ prêdkoœci liniowej: 0-9999

Maksymalna zadana wartoœæ prêdkoœci liniowej 4-04 jest równa czêstotliwoœci znamionowej
silnika (0-05). Dla przyk³adu, dana prêdkoœæ liniowa 1800 równa jest wyœwietleniu 900 gdy
wyjœcie wynosi 30 Hz, podczas gdy czêstotliwoœæ pracy jest 60 Hz.

4-05 : Tryb wyœwietlania prêdkoœci liniowej
0000:Wyœwietlana jest czêstotliwoœæ wyjœciowa napêdu
0001:Prêdkoœæ liniowa wyœwietlana jest jako liczba ca³kowita (xxxx)
0002:Prêdkoœæ liniowa wyœwietlana jest z jednym miejscem po przecinku (xxx.x)
0003:Prêdkoœæ liniowa wyœwietlana jest z dwoma miejscami po przecinku (xx.xx)
0004:Prêdkoœæ liniowa wyœwietlana jest z trzema miejscami po przecinku (x.xxx)

Czêstotliwoœæ zadana wyœwietlana jest gdy falownik jest zatrzymany, natomiast prêdkoœæ linio-
wa operacyjna wyœwietlana jest podczas pracy falownika.

4-06 : Wyœwietlanie sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID
0000: Zablokowanie wyœwietlania
0001: Zezwolenie na wyœwietlanie

Na panelu operatorskim wyœwietlana jest wartoœæ sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID:
Parametr 5-05 = 20 (oznacza to, ¿e S6 nastawiony jest jako zacisk analogowego sprzê¿enia zwrot-
nego regulatora PID; w szczegó³ach nale¿y odnieœæ siê do opisu regulatora PID).
Parametr 11-0 = 1 (zezwolenie dla PID) i 4-06 = 1 (wyœwietlanie S6 jako wartoœci analogowej 0
~ 100 sprzê¿enia zwrotnego PID wed³ug wzoru jak poni¿ej):
Je¿eli sygna³ sprzê¿enia zwrotnego wynosi 0 ~10 V (12-6 = 0000), wartoœæ na wyœwietlaczu =
(S6/10 V)*100.
Je¿eli sygna³ sprzê¿enia zwrotnego wynosi 4 ~20 mA (12-6 = 0001), wartoœæ na wyœwietlaczu =
(S6/20 mA)*100.

Uwaga: Nale¿y nacisn¹æ przycisk DSP aby prze³¹czyæ pomiêdzy czêstotliwoœci¹ wyjœciow¹ i
wartoœci¹ sprzê¿enia zwrotnego PID.
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Uwaga: Gdy falownik pracuje wyœwietla siê XXXF, natomiast przy zatrzymaniu XXXr.

Grupa 5 parametrów – Zaciski wejœciowe wielofunkcyjne (MFIT)

Sterowanie z zacisków wejœciowych wielofunkcyjnych (TM2 S1-S6/AIN)
5-00-06 0000:Bieg do przodu / Stop *1

0001: Bieg do ty³u / Stop *2
0002: Prêdkoœæ zadana 1 (6-02)
0003: Prêdkoœæ zadana 2 (6-03)
0004: Prêdkoœæ zadana 3 (6-05) *3
0005: Prêdkoœæ ustawcza „Jog”
0006: Czas przyœpieszania / hamowania 2
0007: Zestyk A zatrzymania awaryjnego
0008: Zewnêtrzne zablokowanie awaryjne
0009: „Lotny” Stop
0010: Praca energooszczêdna
0011: Wybór sygna³u sterowania
0012: Wybór sygna³u sterowania komunikacyjnego
0013: Zablokowanie przyœpieszania / hamowania
0014: Zadawanie podwy¿szenia czêstotliwoœci
0015: Zadawanie obni¿enia czêstotliwoœci
0016: Prêdkoœæ g³ówna / pomocnicza
0017: Zablokowanie funkcji regulatora PID
0018: Nastawienie ponowne
0019: Zacisk wejœcia kodowanego (zacisk S5)
0020: Sygna³ A12 sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID (zacisk S6)
0021: Wejœcie sygna³u 1 przesuniêcia punktu pracy A12 (zacisk S6)
0022: Wejœcie sygna³u 2 przesuniêcia punktu pracy A12 (zacisk S6)
0023: Wejœcie analogowe (zacisk AIN)
0024: Zastosowanie sterownika programowalnego (PLC)
0025: Bieg trawersowy
0026: Odchylenie górne biegu trawersowego
0027: Odchylenie dolne biegu trawersowego
0028: Zród³o zasilania dla funkcji rezerwowego hamowania energi¹ kinetyczn¹

(KEB)
0029: Zestyk B zatrzymania awaryjnego

A. Zaciski S1 – AIN listwy zaciskowej TM2 s¹ zaciskami wejœciowymi wielofunkcyjnymi. Na
zaciskach tych mo¿e byæ nastawionych 30-ci powy¿szych funkcji.

B. Opis funkcji od 5-00 do 5-06:
1. 5-00 ~ 06 = 0/1 (Bieg do przodu / do ty³u / Stop)

Po otrzymaniu polecenia biegu do przodu falownik zostaje w³¹czony (ON), natomiast zatrzy
manie pracy falownika ma miejsce po wy³¹czeniu (OFF). Nastawienie fabryczne 5-00 jest na
bieg do przodu.
Po otrzymaniu polecenia biegu do ty³u falownik zostaje w³¹czony (ON), natomiast zatrzyma
nie pracy falownika ma miejsce po wy³¹czeniu (OFF). Nastawienie fabryczne 5-01 jest na
bieg do ty³u.
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2. 5-00 ~ 06  = 2-4 (Prêdkoœæ zadana 1 ~3)
Zaciski zewnêtrzne wejœciowe wielofunkcyjne s¹ w³¹czone (ON), falownik pracuje przy za
danym czasie i czas trwania tego stanu okreœlony jest poprzez czas w³¹czenia zacisku.
Parametr odpowiadaj¹cej czêstotliwoœci podany jest w dalszej czêœci.

3. 5-00 ~06 = 5 (Prêdkoœæ ustawcza „Jog”)
Operacjê „Jog” wybraæ przy w³¹czonych zaciskach wejœciowych zewnêtrznych. Falownik
pracowaæ bêdzie z czasem przyœpieszania i hamowania prêdkoœci ustawczej „Jog”).
Parametr odpowiadaj¹cej czêstotliwoœci podany jest w dalszej czêœci.
Porz¹dek priorytetowy czêstotliwoœci to: Prêdkoœæ „Jog” > Prêdkoœæ zadana > Czêstotliwoœæ
z panelu operatorskiego lub zewnêtrzny sygna³ czêstotliwoœciowy.

4. 5-00 ~06 = 6 (czas prze³¹czania przyœpieszania i hamowania)
Na zewnêtrznym zacisku wejœciowym wybraæ Czas przyœpieszania 1 / Czas hamowania 1 /
pierwsza czêœæ krzywej S lub Czas przyœpieszania 2 / Czas hamowania 2 / druga czêœæ krzy
wej S.

5. 5-00 ~06 =7/29 : Zestyk A lub B zatrzymania awaryjnego zdalnego.
Po odebraniu sygna³u zatrzymania awaryjnego falownik niezale¿nie od nastawienia 1-05 za
cznie hamowaæ a¿ do zatrzymania i na wyœwietlaczu migaæ bêdzie E.S. Po zwolnieniu takie
go sygna³u nale¿y wykonaæ operacjê prze³¹czenia OFF- ON lub nacisn¹æ przycisk operacji i
falownik dokona restartu od czêstotliwoœci pocz¹tkowej. Je¿eli sygna³ awaryjny zwolniony
zosta³ przed ca³kowitym zatrzymaniem falownika, kontynuowane bêdzie zatrzymanie awa
ryjne. Parametr 8-02/03 okreœla dzia³anie zacisku z b³êdem. Gdy 8-02/0 = 0, zacisk z b³êdem
nie dzia³a przy wejœciu sygna³u awaryjnego zdalnego. Je¿eli 8-02/03 = 9, zacisk ten dzia³a
przy takim sygnale awaryjnym.

6. 5-00 ~ 06 = 8 : Zewnêtrzne zablokowanie awaryjne
Falownik po odebraniu polecenia STOP przestanie sterowaæ na wyjœciu i silnik zatrzyma siê
w ramach swobodnego zwalniania.

7. 5-00 ~ 06 = 9 : „Lotny” Stop
Przy startowaniu falownik najpierw „wykryje” aktualn¹ prêdkoœæ silnika a nastêpnie przy
œpieszy obroty silnika od prêdkoœci aktualnej do prêdkoœci zadanej.

8. 5-00 ~06 = 10 : Operacja energooszczêdna
W przypadku wentylatorów, pomp lub innych obci¹¿eñ o du¿ej bezw³adnoœci mechanicznej,
które wymagaj¹ du¿ego momentu rozruchowego, w trakcie normalnej pracy tych obci¹¿eñ
tak du¿y moment nie jest ju¿ potrzebny. Dlatego te¿ wskazane jest dla celówoszczêdnoœci
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energii obni¿enie napiêcia wyjœciowego. Napiêcie wyjœciowe stopniowo obni¿a siê, gdy w³¹
czony jest (ON) zacisk wielofunkcyjny.
Napiêcie to ulega stopniowemu podwy¿szeniu (do poziomu napiêcia pierwotnego) po wy³¹
czeniu (OFF) zacisku wielofunkcyjnego.

*Uwaga: Prêdkoœæ przyœpieszania i zwalniania operacji energooszczêdnej jest taka sama jak
prêdkoœæ „lotnego” startu i stopu.

9. 5-00 ~ 06 = 11 : Wybór sygna³u sterowania
Zacisk prze³¹cznika zewnêtrznego jest wy³¹czony (OFF) : Sygna³ operacji i sygna³ czêstotli
woœciowy okreœla parametr 1-00/01.
Zacisk prze³¹cznika zewnêtrznego jest w³¹czony (ON) : Sygna³ operacji i sygna³ czêsto
tliwoœciowy sterowany jest z pulpitu operatorskiego lecz nie jest regulowany przez 1-00/01.

10. 5-00 ~06 = 12 : Wybór sygna³u sterowania komunikacyjnego
Zacisk prze³¹cznika zewnêtrznego jest wy³¹czony (OFF) : W przypadku sterowania komuni
kacyjnego urz¹dzenie g³ówne (komputer osobisty [PC] lub sterownik programowalny [PLC]}
mo¿e sterowaæ operacj¹ falownika i sygna³em czêstotliwoœciowym i w sposób dozwolony
modyfikowaæ parametry i nie ma wówczas sygna³ów operacyjnych z pulpitu operatorskiego i
z listwy zaciskowej TM2. Ponadto, pulpit operatorski mo¿e wyœwietlaæ tylko napiêcie, pr¹d
i czêstotliwoœæ; parametry s¹ do odczytu i nie zapisywalne i zezwolone jest zatrzymanie awa
ryjne.
Zacisk prze³¹cznika zewnêtrznego jest w³¹czony (ON) : W przypadku sterowania komunika
cyjnego falownik sterowany jest z pulpitu operatorskiego niezale¿nie odnastawienia 1-00/1 i
PC oraz PLC. W  takich okolicznoœciach PC lub PLC mo¿e nadalodczytywaæ i zapisywaæ
parametry falownika.

11. 5-00 ~06 = 13 : Zablokowanie przyœpieszania i hamowania
Akcja przyœpieszania i hamowania zablokowana jest, dopóki zwolnione s¹ zakazane sygna³y
przyœpieszania i hamowania. Akcja taka zilustrowana jest na wykresie poni¿ej:

Sygnał
peracyjnyo

Zablokowanie
przyśpieszania(AC ) /
hamowania (DEC)

C

Częstotliwość
wyjściowa

* Uwaga: Prze³¹cznik operacji jest wy³¹czony (OFF), nie ma polecenia zablokowania przyœpie
szania / hamowania.

12. 5-00 ~06 = 14,15 : Funkcja podwy¿szania (UP) / obni¿ania (DOWN) czêstotliwoœci
(aktualny czas przyœpieszania / hamowania bazuje na konkretnych nastawieniach) :
(1) Nastawiæ 1-06 = 3 je¿eli chce siê wykorzystaæ funkcjê UP/DOWN i nieu¿yteczne s¹ inne

sygna³y czêstotliwoœciowe.
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(2) Nastawiæ 5-08 = 0 i 5-09 = 0; falownik przyœpiesza do zadanej wartoœci 6-00 gdy zacisk
operacyjny jest w³¹czony (ON). Nastêpnie podtrzymuje t¹ zadan¹ prêdkoœæ. Po otrzyma
niu polecenia UP/DOWN falownik bêdzie przyœpiesza³ / hamowa³ a¿ do zwolnienia ta
kiego polecenia. Falownik pracuje dla okreœlonej prêdkoœci. Po odebraniu polecenia STOP
falownik zatrzyma silnik w ramach rampy lub biegu swobodnego co jest okreœlone przez
parametr 1-05. Czêstotliwoœæ zatrzymania bêdzie zapisana w parametrze 6-00. Przycisk
UP/DOWN jest zablokowany po zatrzymaniu falownika. W celu modyfikacji zadanego
parametru konieczne jest u¿ycie panelu operatorskiego.

(3) Nastawiæ 5-08 = 1; falownik bêdzie pracowa³ od 0 Hz gdy zacisk operacyjny jest w³¹czo
ny (ON). Akcja UP/DOWN odbywaæ siê bêdzie wed³ug podanego powy¿ej opisu. Falow
nik po odebraniu polecenia STOP zatrzyma silnik w ramach rampy lub biegu swobodne
go co okreœlone jest przez nastawienie parametru 1-05 i wróci czêstotliwoœci¹ do 0 Hz.
Nastêpna operacja zacznie siê od 0 Hz.

(4) Zablokowane jest równoczesne dzia³anie sygna³u UP i DOWN.
(5) 5-09 = 0; falownik bêdzie przyœpiesza³ do nastawy 6-00 i utrzyma t¹ prêdkoœæ. Gdy w³¹

czony jest (ON) zacisk UP/DOWN, czêstotliwoœæ nastawienia jest wartoœci¹ zadan¹ 6-00
+-5-09 i falownik bêdzie przyœpiesza³ / hamowa³ do czêstotliwoœci 6-00. Operacjê t¹
ograniczaj¹ równie¿ górne i dolne ograniczenia czêstotliwoœci. Falownik zacznie przy
œpieszaæ / hamowaæ gdy sygna³ UP/DOWN podtrzymywany jest ponad 2 sekundy. Je¿eli
5-09 = 0, operacja jest taka sama a¿ do wstrzymania sygna³u UP/DOWN. W sprawie tej
nale¿y odnieœæ siê do wykresu czasowego parametru 5-09.

Operacja

6-00

Podwyższanie (UP) częstotliwości
Obniżanie (DOWN) częstotliwości

Częstotliwość
wyjściowa

13. 5-00 ~ 06 = 16: Prze³¹czanie prêdkoœci g³ównej / pomocniczej
Zacisk wielofunkcyjny w pozycji wy³¹czenia (OFF), czêstotliwoœæ nastawiana jest potencjo
metrem VR (prêdkoœæ g³ówna) na panelu operatorskim. Natomiast, gdy zacisk wielofunkcyj
ny jest w³¹czony (ON), czêstotliwoœæ nastawiana jest poprzez zacisk sygna³u analogowego
(prêdkoœæ pomocnicza) na listwie zaciskowej TM2.

14. 5-00 ~ 06 = 17 : Zablokowanie funkcji regulatora PID
Zablokowanie funkcji regulatora PID jest w³¹czone (ON), regulator nie jest sterowany przez
11-0. Po wy³¹czeniu (OFF) realizowane jest sterowanie regulatora przez 11-0.

15. 5-00 ~ 06 = 18 : Polecenie ponownego nastawienia
Polecenie ponownego nastawienia znaczy to samo, co w³¹czenie (ON) przycisku RESET na
panelu operatorskim. Gdy polecenie to jest wy³¹czone (OFF), falownik nie reaguje. Nasta
wieniem fabrycznym 5-05 jest polecenie ponownego nastawienia.

16. 5-04 = 19 : Zacisk wejœcia kodowanego
Nastawienie zacisku wielofunkcyjnego S6 na 19 oznacza, ¿e jest to zacisk wejœciowy dla
kodera programowego sterownika PLC.
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17. 5-05 = 20 : Zacisk wejœciowy sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID
Nastawienie zacisku wielofunkcyjnego S6 na 20 oznacza, ¿e zacisk wejœciowy sprzê¿enia
zwrotnego regulatora PID sterowany jest poprzez nastawienie 11-0.

18. 5-05 = 21/22 : Wejœcie sygna³u 1 / 2 przesuniêcia punktu pracy
Do regulacji przesuniêcia potencjometrem VR na panelu operatorskim lub wejœciem analo
gowym AIN dostêpne s¹ tylko sygna³y 0 ~ 10 V lub 0 ~ 20 mA.

Hz

V
100 AIN+S6

Hz

V

10
AIN+(S6-5V)

0 5

Funkcja 5-05 = 21 Funkcja 5-05 = 22

Górne ograniczenie
częstotliwości 3-00

Górne ograniczenie
częstotliwości 3-00

19. 5-06 = 23 : Wejœcie analogowe AIN
Zacisk wielofunkcyjny AIN = 23. Zapewnione jest dzia³anie dla nastawienia czêstotliwoœci.

20. 5-00 ~ 06 = 24 : Zastosowanie sterownika programowalnego PLC
Zacisk wielofunkcyjny S1-AIN = 24. Oznacza to, ¿e zacisk ten jest dla zastosowania PLC.
Zacisk ten przewidziany jest dla wejœcia programowego PLC.

21. 5-00 ~ 06 = 25 : Bieg trawersowy; 5-00 ~ 06 = 26 (odchylenie górne biegu trawersowego); 5-
00 ~ 06 = 27 (odchylenie dolne biegu trawersowego).
W sprawie szczegó³owego opisu tego biegu nale¿y odnieœæ siê do 3-23 ~3-29.

22. 5-00 ~ 06 = 28 : •ród³o zasilania dla funkcji rezerwowego hamowania energi¹ kinetyczn¹
(KEB)
Nale¿y odnieœæ siê do opisu 2-08.

Czasy skanowania sygna³ów wejœciowych cyfrowych / analogowych:
5-07: Sygna³ zacisku wielofunkcyjnego S1 ~ S6 i AIN potwierdzaj¹ czasy skanowania ( w

milisekundach  X 4) 1 ~100 razy

1. Do skanowania u¿yty jest zacisk listwy TM2; je¿eli s¹ takie same sygna³y w sposób ci¹g³y
wprowadzane N razy ( czasy skanowania), falownik uzna taki sygna³ za normalny. W trakcie
wykonywania sygna³u, je¿eli czasy skanowania s¹ mniejsze od N, sygna³ bêdzie uznany jako
zak³ócenie.

2. Ka¿dy skan trwa 4 ms.
3. U¿ytkownik mo¿e okreœlaæ czas trwania przedzia³ów czasowych skanowania wed³ug otoczenia

zak³óceniowego. Je¿eli zak³ócenia takie s¹ powa¿ne, nale¿y zmodyfikowaæ w górê wartoœæ
parametru 5-0, lecz wówczas prêdkoœæ odpowiedzi ulegnie zwolnieniu.

4. Je¿eli zaciski S6 i AIN s¹ dla sygna³u cyfrowego, poziom napiêcia dla sygna³u cyfrowegopowy
¿ej 8 V bêdzie uznany jako w³¹czenie (ON), natomiast poni¿ej 2 V jako wy³¹czenie (OFF).
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Tryb Stopu wykorzystuj¹cy zaciski wejœciowe wielofunkcyjne (MFIT)
5-08:
0000: Gdy u¿yte s¹ przyciski wiêcej (Up) / mniej (Down), czêstotliwoœæ zadana podtrzy

mana jest po zatrzymaniu falownika i przyciski te pozostaj¹ nieczynne.
0001: Gdy u¿yte s¹ przyciski wiêcej (Up) / mniej (Down), po zatrzymaniu falownika czê

stotliwoœæ zadana nastawiona jest ponownie na 0 Hz.
0002: Gdy u¿yte s¹ przyciski wiêcej (Up) / mniej (Down), czêstotliwoœæ zadana podtrzy

mana jest po zatrzymaniu falownika i przyciski te s¹ dostêpne.

(1) Nastawiæ 5-08 = 1; falownik po odebraniu polecenia biegu bêdzie przyœpieszaæ do prêdkoœci
6-00 i kontynuowaæ bieg z t¹ okreœlon¹ prêdkoœci¹. Falownik rozpoczyna przyœpieszaæ (ha
mowaæ) po pobudzeniu przycisku UP (Down). Falownik podtrzyma dan¹ prêdkoœæ po zwol
nieniu polecenia UP/DOWN. Po zwolnieniu sygna³u biegu falownik spowoduje zatrzymanie
ramp¹ lub wstrzyma wyjœcie (okreœlone przez 1-05). Zapamiêtana zostanie czêstotliwoœæ,
przy której znikn¹³ sygna³ operacyjny. Przyciski UP/DOWN s¹ nieczynne po zatrzymaniu
falownika. Panel operatorski dostêpny jest do modyfikacji zadanej czêstotliwoœci (6-00). Gdy
5-08 = 0002, przyciski UP/DOWN dostêpne s¹ po zatrzymaniu falownika.

(2) Nastawiæ 5-08 = 1; po pobudzeniu zacisku biegu falownik rozpoczyna pracê od 0 Hz i funkcja
UP/DOWN jest taka sama jak w opisie powy¿ej. Po zwolnieniu sygna³u biegu falownik spo
woduje zatrzymanie ramp¹ lub wstrzyma wyjœcie (okreœlone przez 1-05) i czêstotliwoœæ po
wróci do 0 Hz. Kolejna operacja zacznie siê zawsze od 0 Hz.

Krok operacji UP/DOWN (Hz)
5-09: UP/DOWN (Hz) 0.00 – 5.00

Poni¿ej podane s¹ dwa tryby:
(1) 5-09 = 0.00, funkcja jest zablokowana. Operacja jest taka jak operacja pocz¹tkowa. Gdy

zacisk UP jest w³¹czony (ON), czêstotliwoœæ wzrasta; gdy zacisk DOWN jest w³¹czony (ON),
czêstotliwoœæ maleje. (Patrz poni¿szy wykres).

(2) 5-09 = 0.01 do 5.00; zacisk UP/ DOWN w³¹czony (ON) i jest to równowa¿ne do wzrostu /
zmniejszenia siê czêstotliwoœci 5-09. Je¿eli naciskanie trwa ponad 2 sekundy, wznowiæ pier
wotny tryb UP/DOWN. (Patrz poni¿szy wykres).

Wzrost / zmniejszanie
siê dla rampy
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Grupa 6 parametrów – Nastawianie na panelu operatorskim prêdkoœci ustawczej „Jog”i
prêdkoœci zadanej z zacisków wejœciowych wielofunkcyjnych (MFIT: listwa zaciskowa TM2)

Nastawianie prêdkoœci ustawczej „Jog” i prêdkoœci zadanej (MFIT) na panelu
operatorskim :
6-00 ~ 08: Nastawianie prêdkoœci ustawczej „Jog” i prêdkoœci zadanej poprzez panel ope

ratorski

A. 5-00 ~ 06 = 2-4 (prêdkoœæ zadana 1 ~ 3)
Zewnêtrzny zacisk wielofunkcyjny jest w³¹czony (ON), falownik pracuje przy zadanej prêd
koœci. Czas operacyjny 8-iu stopni bazuje na czasie ON danego zacisku. Nale¿y odnieœæ siê
do listy odpowiednich parametrów:

B. 5-00 ~06 = 5 (zacisk prêdkoœci ustawczej „Jog”)
Zewnêtrzny zacisk wielofunkcyjny jest w³¹czony (ON), falownik pracuje z czasem przyœpie
szenia / hamowania prêdkoœci ustawczej „Jog”

Opis

Czêstotliwoœæ zadawana z
panelu operatorskiego (Hz)
Czêstotliwoœæ „Jog” (Hz)

Czêstotliwoœæ zadana 1 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 2 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 3 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 4 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 5 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 6 (Hz)
Czêstotliwoœæ zadana 7 (Hz)

Nr
funkcji

6-00

6-01
6-02
6-03
6-04
6-05
6-06
6-07
6-08

Wyœwietlacz
LCD

(Keypad Freq)

(Jog Freq)
(Preset Speed #1)
(Preset Speed #2)
(Preset Speed #3)
(Preset Speed #4)
(Preset Speed #5)
(Preset Speed #6)
(Preset Speed #7)

Zakres/ Kod

0.00 - 650.00

0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00
0.00 - 650.00

Priorytet w odczytywaniu czêstotliwoœci: Prêdkoœæ ustawcza „Jog” > Prêdkoœæ zadana > Czêsto-
tliwoœæ zadawana z panelu operatorskiego lub sygna³ czêstotliwoœciowy z zewn¹trz.
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Zacisk wielofunk-
cyjny 3

Wartoœæ zadana =
04
0
X
0
0
0
1
1
1
1

Zacisk wielofunk-
cyjny 2

Wartoœæ zadana =
03
0
X
0
1
1
0
0
1
1

Zacisk wielofunk-
cyjny 1

Wartoœæ zadana =
02
0
X
1
0
1
0
1
0
1

Zacisk polecenia
prêdkoœci ustawczej

„Jog”
Wartoœæ zadana = 05

0
1
0
0
0
0
0
0
0

Wartoœæ
zadana

czêstotliwoœci
wyjœciowej

6-00
6-01
6-02
6-03
6-04
6-05
6-06
6-07
6-08

Grupa 7 parametrów – Tryb pracy sygna³ów wejœcia analogowego

Tryb pracy sygna³ów wejœcia analogowego:
7-00: Wzmocnienie AIN (%) 0 – 200
7-01: Przesuniêcie punktu pracy AIN (%) 0 – 100
7-02: Wybór przesuniêcia punktu pracy AIN: 0000: dodatnie 0001: ujemne
7-03: Nachylenie AIN: 0000: dodatnie 0001: ujemne
7-04: Czas skanowania weryfikacji sygna³u AIN (AIN, AI2) (milisek. x 4) 1-100
7-05: Wzmocnienie AI2 (%) (S6) 0-200

1. 7-02 = 0 : 0 V (0 mA) odpowiadaj¹ce dolnemu ograniczeniu czêstotliwoœci. , 10 V (20 mA)
odpowiadaj¹ce górnemu ograniczeniu czêstotliwoœci.

2. 7-02 = 1 : 10 V (20 mA) odpowiadaj¹ce dolnemu ograniczeniu czêstotliwoœci. , 0 V
(0 mA)odpowiadaj¹ce górnemu ograniczeniu czêstotliwoœci.

A
B

7-00
100%
100%

7-05
100%
100%

7-03
0
0

7-01
50%

100%

7-02
0
0

C
D

7-00
100%
100%

7-05
100%
100%

7-03
1
1

7-01
50%
100%

7-02
0
0

Nastawienie dla Rysunku 2:Nastawienie dla Rysunku 1:

0V

(0mA)

Hz

V

60H

30H

0Hz

0V

A

B

5V 10V

(20mA)

100%

50%

Hz

V

60H

30H

0Hz

C

D

5V 10V

(20mA)

100%

50%

Przesuniêcie
punktu
pracy

Rysunek 1

Górna ograniczenie
czêstotliwoœci (3-00=60)

Rysunek 2Przesuniêcie
punktu
pracy

Górna wartoœæ czêstotliwoœci
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5.

E
7-00

100%
7-05

100%
7-03

0
7-01
20%

7-02
1 F

7-00
100%

7-05
100%

7-03
1

7-01
50%

7-02
1

Nastawienie dla Rysunku 4:Nastawienie dla Rysunku 3:

Hz

V

60Hz

30Hz

0Hz
E

2V

(4mA)

10V

(20mA)

0%

-50%

-100%

Hz

V

60Hz

30Hz

0Hz
F

5V 10V

(20mA)

-0%

-50%

-100%

Przesuniêcie
punktu
pracy

Przesuniêcie
punktu
pracy

Rysunek 3 Rysunek 4

Górna ograniczenie
czêstotliwoœci (3-00=60)

Górna ograniczenie
czêstotliwoœci (3-00=60)

3. Falownik odczytuje œredni¹ wartoœæ sygna³ów analogowych / cyfrowych (A / D) raz na (7-04
x 4 milisek.). U¿ytkownicy mog¹ okreœlaæ przedzia³y skanowania wed³ug stopnia zak³óceñ w
danym œrodowisku. Nale¿y zwiêkszyæ 7-04 w œrodowisku o du¿ych zak³óceniach lecz wów
czas odpowiednio wyd³u¿y siê czas odpowiedzi.

Grupa 8 parametrów – Tryb pracy zacisku wyjœciowego wielofunkcyjnego i sygna³u
wyjœciowego.

Sterowanie wyjœciem analogowym wielofunkcyjnym:
8-00: Tryb pracy napiêcia wyjœciowego analogowego :

0000:Czêstotliwoœæ wyjœciowa
0001:Nastawianie czêstotliwoœciowe
0002:Napiêcie wyjœciowe
0003:Napiêcie szyny pr¹du sta³ego (DC)
0004:Pr¹d silnika
0005:Sygna³ sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID

8-01: Wzmocnienie wyjœcia analogowego – 0 ~ 200 %

Wielofunkcyjny zacisk wyjœcia analogowego listwy zaciskowej TM2 jest wyjœciem analogowym
0 ~10 V DC. Typ wyjœcia okreœlony jest przez 8-01. Funkcja 8-01 okreœla: gdy jest tolerancja
odnoœnie napiêcia zewnêtrznego i wyposa¿enia peryferyjnego, nale¿y regulowaæ 8-00.
Wartoœæ sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID ( jest to napiêcie wejœciowe i pr¹d zacisku S6) jest
wartoœci¹ analogow¹ wyjœæ z FM + zacisk. Wartoœæ ta odpowiada sygna³owi wejœciowemu 0 ~10
V lub 4 ~20 mA.

* Uwaga: Maksymalne napiêcie wyjœciowe 10 V wynika z wyposa¿enia sprzêtowego danego
obwodu. Stosowaæ wy³¹cznie 10 V, nawet wtedy, gdy napiêcie wyjœciowe powinno
byæ wy¿sze od 10 V.
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Sterowanie z wielofunkcyjnych zacisków wyjœciowych:
8-02: PrzekaŸnik 1 (zaciski R1C, R1B, R1A na listwie zaciskowej TM2)
8-03: PrzekaŸnik 2 (zaciski R2C, R2A na listwie zaciskowej TM2)

0000:Bieg
0001:Czêstotliwoœæ osi¹gniêta (czêstotliwoœæ docelowa) (czêstotliwoœæ nastawiona

+- 8-05)
0002:Czêstotliwoœæ nastawiona (8-04 +- 8-05)
0003:Poziom graniczny czêstotliwoœci (> 8-04) – czêstotliwoœæ osi¹gniêta
0004:Poziom graniczny czêstotliwoœci (< 8-04) – czêstotliwoœæ osi¹gniêta
0005:Poziom graniczny nadmiernego momentu obrotowego
0006:Usterka
0007:Automatyczny ponowny start
0008:Chwilowy zanik napiêcia zasilania pr¹dem przemiennym (AC)
0009:Tryb zatrzymania szybkiego
0010:Tryb zatrzymania z rozpêdu
0011: Zabezpieczenie przeci¹¿eniowe silnika
0012:Zabezpieczenie przeci¹¿eniowe napêdu
0013:Przerwanie sygna³u sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID
0014:Praca sterownika programowalnego (PLC)
0015:W³¹czenie zasilania

8-04: Nastawienie wyjœcia czêstotliwoœci osi¹gniêtej = 0 ~ 650 Hz
8-05: Zakres wykrywania wyjœcia czêstotliwoœciowego = 0 ~30 Hz

Czêstotliwoœæ wyjœciowa

Nastawienie czêstotliwoœciowe 8-04

Czêstotliwoœæ wyjœciowa

Nastawienie czêstotliwoœciowe 8-04

Sygna³ wykrywania
czêstotliwoœci

Sygna³ wykrywania
czêstotliwoœci

8-02/3 = 03: Czêstotliwoœæ wyjœciowa: > 8-04 8-02/3 = 04: Czêstotliwoœæ wyjœciowa: < 8-04

Czêstotliwoœæ docelowa

Czêstotliwoœæ wyjœciowa
Czêstotliwoœæ wyjœciowa

Sygna³ wykrywania
czêstotliwoœci wymaganej

8-02/03 = 01:
Osi¹gniêta jest czêstotliwoœæ zadana (±8-05)

8-02/3 = 02:
Czêstotliwoœæ w przedziale: 8-04 ± 8-05

Nastawienie czêstotliwoœciowe 8-04
Szerokoœæ
wykrywania 8-05

Czêstotliwoœæ odniesienia

Wyjœcie wielofunkcyjne
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8-02/3 = 05: wykrywanie nadmiernego momentu obrotowego

9-14

9-15

Pr¹d wyjœciowy

Wyjœcie nadmiernego
momentu obrotowego:

8-02/3 = 05

Poziom wykrywania
nadmiernego momentu

obrotowego 9-14

Grupa 9 parametrów – Tryby zabezpieczenia napêdu i obci¹¿enia

9-00: Wybór zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas przyœpieszania:
0000: Zezwolenie na zapobieganie wy³¹czeniom samoczynnym podczas przyœpie

szania
0001: Zablokowanie zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas przyœpie

szania
9-01: Poziom zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas przyœpieszania:

50 % ~ 300 %
9-02: Wybór zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas hamowania:

0000: Zezwolenie na zapobieganie wy³¹czeniom samoczynnym podczas
hamowania

0001: Zablokowanie zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas
hamowania

9-03: Poziom zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym podczas hamowania :
50 % ~  300 %

9-04: Wybór zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym w trybie biegu:
0000: Zezwolenie na zapobieganie wy³¹czeniom samoczynnym w trybie biegu
0001: Zablokowanie zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym w trybie biegu

9-05: Poziom zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym w trybie biegu: 50 % ~ 300 %
9-06: Wybór czasu hamowania dla zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym w trybie
           biegu:

0000: Nastawianie poprzez 3-03 czasu hamowania dla zapobiegania wy³¹czeniom
samoczynnym

0001: Nastawianie poprzez 9-07 czasu hamowania dla zapobiegania wy³¹czeniom
samoczynnym

9-07: Czas hamowania w trybie zapobiegania wy³¹czeniom samoczynnym (w sekundach):
0.1 ~ 3600.0

1. W procesie przyœpieszania falownik bêdzie przed³u¿a³ czas przyœpieszania, je¿eli czas ten
jest zbyt krótki w stosunku do przetê¿enia pr¹dowego, aby w ten sposób zapobiec wy³¹cze
niom falownika.

2. W procesie hamowania falownik bêdzie przed³u¿a³ czas hamowania, je¿eli czas ten jest zbyt
krótki w stosunku do podwy¿szonego napiêcia pr¹du sta³ego (DC), aby w ten sposób zapo
biec wy³¹czeniom falownika, gdy wyœwietlane jest „0 V”.
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3. Niektóre czynniki mechaniczne (jak du¿e obci¹¿enie) lub nieoczekiwane zak³ócenia w pracy
( spowodowane niedostatecznym smarowaniem, niestabilnym dzia³aniem, zanieczyszczenia
mi materia³ów przetwarzanych itd. itp.) mog¹ spowodowaæ wy³¹czenie falownika, co bêdzie
bardzo k³opotliwe dla u¿ytkownika. Gdy operacyjny moment obrotowy falownika przekroczy
nastawienie 9-05, falownik obni¿y czêstotliwoœæ wyjœciow¹ w nastêpstwie czasu hamowania
nastawionego przez 9-06 i powróci do normalnej czêstotliwoœci operacyjnej po ustaleniu siê
momentu obrotowego.

9-08: Tryb operacyjny elektronicznego zabezpieczenia przeci¹¿eniowego silnika:
0000: Zezwolenie na elektroniczne zabezpieczenie przeci¹¿eniowe silnika
0001: Zablokowanie elektronicznego zabezpieczenia przeci¹¿eniowego silnika

9-09: Wybór typu silnika:
0000: Elektroniczne zabezpieczenie przeci¹¿eniowe silnika nastawiane dla silni

ka pracuj¹cego bez falownika
0001: Elektroniczne zabezpieczenie przeci¹¿eniowe silnika nastawiane dla silni

ka z falownikiem
9-10: Wybór krzywej zabezpieczenia przeci¹¿eniowego silnika:

0000: Sta³y moment obrotowy (OL = 103 %) (150 %, 1 minuta)
0001: Zmienny moment obrotowy (OL = 113 %) (123 %, 1 minuta)

9-11: Praca aktywowana po zadzia³aniu zabezpieczenia przeci¹¿eniowego:
0000: Zatrzymanie wybiegiem po aktywowaniu zabezpieczenia przeci¹¿eniowego
0001: Napêd nie bêdzie wy³¹czony po aktywowaniu zabezpieczenia przeci¹¿enio

wego (OL1)

Opis funkcji przekaŸnika cieplnego:
1. 9-10 = 0000: zabezpieczenie generalne przed przeci¹¿eniem mechanicznym; silnik konty

nuuje bieg gdy obci¹¿enie jest mniejsze od 103 % pr¹du znamionowego. Gdy
obci¹¿enie jest wiêksze ni¿ 150 % pr¹du znamionowego, silnik bêdzie praco
wa³ przez 1-n¹ minutê. (Patrz krzywa na Rysunku w dalszej czêœci).

0001: zabezpieczenie urz¹dzeñ ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji (wentylatory,
pompy itp.) : silnik kontynuuje bieg gdy obci¹¿enie jest mniejsze od 113 %
pr¹du znamionowego. Gdy obci¹¿enie jest wiêksze ni¿ 123 % pr¹duznamio
nowego, silnik bêdzie pracowa³ przez 1-na minutê.

2. Skutecznoœæ ch³odzenia silnika zmniejsza siê ze spadkiem prêdkoœci. Tak¿e poziom dzia³a
nia przekaŸnika cieplnego bêdzie siê obni¿aæ w tym samym czasie. (Krzywa 1 zamieni siê na
krzyw¹ 2).

3. 9-09 = 0000: nastawiæ 0-05 na czêstotliwoœæ znamionow¹ silnika.
9-11 = 0000: falownik powoduje bieg silnika z rozpêdu po zadzia³aniu przekaŸnika ciepl

nego i miganie na wyœwietlaczu „OL1”. Aby kontynuowaæ bieg nale¿y naci
sn¹æ przycisk RESET lub aktywowaæ zacisk ponownego zewnêtrznego nasta
wienia.

0001: falownik kontynuuje bieg po zadzia³aniu przekaŸnika cieplnego i miga nawy
œwietlaczu „OL1”. Miganie to zakoñczy siê, gdy wartoœæ pr¹du obni¿y siêdo
103 % lub 113 % (okreœlonych przez 9-10).
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Minu ta

(1)

(2)

Procent prądu
150

1.0

9-12: Wybór wykrywania nadmiernego momentu obrotowego:
= 0000: Zablokowanie operacji nadmiernego momentu obrotowego
= 0001: Zezwolenie na operacjê nadmiernego momentu obrotowego tylko przy

nastawionej czêstotliwoœci
= 0002: Zezwolenie na operacjê nadmiernego momentu obrotowego gdy napêd

jest w trybie biegu
9-13: Aktywowana jest operacja po wykryciu nadmiernego momentu obrotowego:

= 0000: Napêd bêdzie kontynuowaæ operacjê po aktywowaniu nadmiernego mo
mentu obrotowego

= 0001: Bieg silnika z rozpêdu po aktywowaniu nadmiernego momentu obroto
wego

9-14: Poziom progowy nadmiernego momentu obrotowego (%) : 30 ~200 %
9-15: OpóŸnienie aktywowania nadmiernego momentu obrotowego (sekundy) : 0.0~25.0

Nadmierny moment obrotowy definiowany jest nastêpuj¹co: moment obrotowy wyjœciowy mieœci
siê w ramach parametru 9-15, poziom napiêcia jest powy¿ej parametru 9-14 (moment obrotowy
falownika wynosi 100 %).
9-13 = 0000: Je¿eli wystêpuje nadmierny moment obrotowy, falownik mo¿e kontynuowaæ

bieg i na wyœwietlaczu miga „OL3” dopóki moment wyjœciowy jest mniejszy
od wartoœci nastawionej 9-14.

0001: Je¿eli wystêpuje nadmierny moment obrotowy, falownik powodowaæ bêdzie
bieg silnika do zatrzymania z rozpêdu i na wyœwietlaczu miga „OL3”. Aby
kontynuowaæ bieg, konieczne jest naciœniêcie przycisku RESET lub aktywo
wanie zacisku zewnêtrznego.

Parametr 8-02,03 (wielofunkcyjny zacisk wyjœciowy) = 05; zacisk wyjœciowy daje sygna³  nad-
miernego momentu obrotowego.

* Uwaga: Sygna³ wyjœciowy nadmiernego momentu obrotowego bêdzie wyjœciem parametru
9-12 = 0001 lub 0002 i ponad ustalonym poziomem i czasem.
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Grupa 10 parametrów – Tryb pracy wed³ug zale¿noœci (wzorca) V / Hz

Wybór wzorca V / F
10-0: Wybór wzorca V / F = 0 – 18
10-1: Wzmocnienie kompensacji dodatkowej momentu

obrotowego (modulacja wzorcaV / F) % = 0.0 – 30.0 %
10-2: Pr¹d ja³owy silnika (w Amperach pr¹du

przemiennego AC) ————————
10-3: Kompensacja poœlizgu znamionowego silnika (%) = 0.0 – 100.0 %
10-4: Maksymalna czêstotliwoœæ wyjœciowa (Hz) = 50.00 – 650.0 Hz
10-5: Przek³adnia napiêciowa maksymalnej

czêstotliwoœci wyjœciowej (%) = 0.0 – 100.0 %
10-6: Czêstotliwoœæ œrednia (Hz) = 0.10 – 650.0 Hz
10-7: Przek³adnia napiêciowa œredniej

czêstotliwoœci wyjœciowej (%) = 0.0 – 100.0 %
10-8: Minimalna czêstotliwoœæ wyjœciowa (Hz) = 0.10 – 650.0 Hz
10-9: Przek³adnia napiêciowa minimalnej

czêstotliwoœci wyjœciowej (%) = 0.0 – 100.0 %

1. 10-0 = 18; nastawiaæ wzorzec V/ F ³atwo stosuj¹cy siê do 10-4 ~10-9 (Patrz poni¿szy wykres)

(V)

10-5

(Vmax)

10-7

(Vmid)

10-9

(Vmin)

Hz
10-8 10-6 10-4 650
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2. 10-0 = 0 – Wzorzec V / F (Patrz poni¿szy wykaz)

Typ
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(1/2 ~ 15 KM)

B
7.5%

10.0%
15.0%
20.0%
17.5%
25.0%
15.0%
20.0%
25.0%

10-0
0/9

1/10
2/11
3/12
4/13
5/14
6/15
7/16
8/17

C
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%
7,5%

3. Falownik na wyjœciu da wartoœci napiêcia B, C (odnieœæ do 10-0) plus nastawienie wzorca
V / F 10-1. Moment obrotowy startowy zostanie zwiêkszony.

B

C

100%

Napi cieę

10-1=

1 2.5/3.0 50/60

Hz

*Uwaga: 10-1 = 0; funkcja kompensacji dodatkowej momentu obrotowego jest zablokowana.

4. W trakcie biegu silnika indukcyjnego musi byæ poœlizg wynikaj¹cy z obci¹¿enia. W celu
poprawienia dok³adnoœci prêdkoœci silnika konieczne jest zastosowanie dodatkowej kom
pensacji.

Dodatkowa kompensacja czêstotliwoœci poœlizgu

Uwaga: 0-02 = pr¹d znamionowy silnika
10-2 = pr¹d ja³owy silnika

10-3     wartoœæ przybli¿ona = (Prêdkoœæ synchroniczna silnika – Prêdkoœæ znamionowa) /
(Prêdkoœæ synchroniczna silnika)

^
Podana na tabliczce znamionowej silnika

 Pr¹d wyjœciowy – ( 10-2)
           (0-02) – (10-2)

= x (10-3)
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Prêdkoœæ synchroniczna silnika (RPM – obroty na minutê)

= x  Czêstotliwoœæ znamionowa silnika (50 Hz lub 60 Hz)

np: prêdkoœæ synchroniczna silnika indukcyjnego 60 Hz, 4-ro biegunowego =

=           x 60 = 1800 obrotów na minutê (RPM)

            120
Iloœæ biegunów silnika

 120
4

* Uwaga: Pr¹d ja³owy silnika (10-2) jest ró¿ny dla ró¿nych mocy falownika (15-0) (Odnieœæ do
uwagi  0-02). Pr¹d ten powinien byæ regulowany wed³ug aktualnych warunków pracy.

Grupa 11 parametrów – Tryb pracy regulatora PID

11-0: Wybór trybu pracy regulatora PID
0000:Zablokowanie regulatora PID
0001:Regulator PID z cz³onem ró¿niczkuj¹cym
0002:Regulator PID z cz³onem ró¿niczkuj¹cym w sprzê¿eniu zwrotnym
0003:Regulator PID z odwróconym cz³onem ró¿niczkuj¹cym
0004:Regulator PID, cz³on ró¿niczkuj¹cy w sprzê¿eniu zwrotnym
0005:Regulator PID, polecenie czêstotliwoœciowe + sterowanie ró¿niczkuj¹ce
0006:Regulator PID, polecenie czêstotliwoœciowe + sterowanie ró¿niczkuj¹ce w sprzê

¿eniu zwrotnym
0007:Regulator PID, polecenie czêstotliwoœciowe + sterowanie z odwróconym cz³o

nem ró¿niczkuj¹cym
0008:Regulator PID, polecenie czêstotliwoœciowe + sterowanie z odwróconym cz³o

nem ró¿niczkuj¹cym w sprzê¿eniu zwrotnym

11-0 = 1, D jest odchyleniem (wartoœæ docelowa – wartoœæ wykryta) w czasie jednostkowym
(11-4)

= 2, D jest odchyleniem wartoœci wykrytych w czasie jednostkowym (11-4)
= 3, D jest odchyleniem (wartoœæ docelowa – wartoœæ wykryta) w czasie jednostkowym

(11-4). Je¿eli odchylenie jest dodatnie, czêstotliwoœæ wyjœciowa zmniejsza siê i vice
versa.

= 4, D jest odchyleniem wartoœci wykrytej w czasie jednostkowym (11-4). Gdy odchyle
nie jest dodatnie, czêstotliwoœæ wyjœciowa zmniejsza siê i vice versa.

= 5, D jest równe odchyleniu (wartoœæ docelowa – wartoœæ wykryta) w czasie jednostko
wym  (11-4) + polecenie czêstotliwoœciowe.

= 6, D jest równe odchyleniu wartoœci wykrytych w czasie jednostkowym + polecenie
czêstotliwoœciowe.

= 7, D jest równe odchyleniu (wartoœæ docelowa – wartoœæ wykryta) w czasie jednostko
wym + polecenie czêstotliwoœciowe. Je¿eli odchylenie jest dodatnie, czêstotliwoœæ wyj
œciowa zmniejsza siê i vice versa.

= 8, D jest równe odchyleniu wartoœci wykrytych w czasie jednostkowym + polecenie
czêstotliwoœciowe. Gdy odchylenie jest dodatnie, czêstotliwoœæ wyjœciowa zmniejsza siê
i vice versa.
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11-1: Wzmocnienie kalibracji sprzê¿enia zwrotnego (%) : 0.00 – 10.00
11-1 jest wzmocnieniem kalibracji. Odchylenie = (wartoœæ docelowa – wartoœæ wykryta) x 11-1

11-2: Wzmocnienie (P) (%) : 00.0 – 10.0

11-2:Wzmocnienie proporcji dla regulacji P.

11-3: Sta³a czasowa ca³kowania (I) (sek) : 0.0 – 100.0

11-3:Sta³a czasowa ca³kowania dla regulacji I.

11-4: Sta³a czasowa ró¿niczkowania (D) (sek) : 0.00 – 10.00

11-4:Sta³a czasowa ró¿niczkowania dla regulacji D

11-5: Przesuniêcie regulatora PID: 0000 :dodatnie
0001 :ujemne

11-6: Nastawianie przesuniêcia regulatora PID (%):  -109 % ~ +109 %

11-5/11-6: Wynik obliczeniowy regulatora PID plus 11-6 (znak 11-6 jest okreœlony przez 11-5).

11-7: Sta³a czasowa filtra opóŸnienia wyjœciowego (sek): 0.0 – 2.5

11-7:Czas aktualizowania dla czêstotliwoœci wyjœciowej.

*Uwaga: Regulator PID wykorzystywany jest do regulacji wielkoœci wyjœciowych oraz wydaj
noœci i temperatury w uk³adach wentylatorowych. Proces regulacji zilustrowany jest
poni¿ej:

1. W celu wykonania regulacji PID nastawiæ 5-05 = 23 i zacisk AV2 na listwie zaciskowej TM2
na sygna³ sprzê¿enia zwrotnego PID.

2. Wartoœci¹ docelow¹ wed³ug powy¿szego schematu jest czêstotliwoœæ wejœciowa 1-06.
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Grupa 12 parametrów – Tryb „Wartoœci granicznych” i „Poza zakresem” regulatora PID

12-0: Tryb wykrywania zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego: 0000: Zablokowany
0001: Zezwolony – Napêd kontynuuje pracê po zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego
0002: Zezwolony – Napêd „zatrzymuje siê” po zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego

12-0 = 0: Zablokowany; 12-0 = 1 : wykrywanie do biegu i wyœwietlanie PDER; 12-0 =2 :
wykrywanie do stopu i wyœwietlanie PDER.

12-1 jest okreœlonym progiem dla zaniku sygna³u. Odchylenie = wartoœæ polecona – wartoœæ
sprzê¿enia zwrotnego. Sygna³ sprzê¿enia zwrotnego zanika, gdy odchylenie jest wiêksze
ni¿ próg zaniku.

12-1 : Tryb wykrywania zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego (%) : 0 – 100

12-2: OpóŸnienie zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego (sek.): 0.0 – 25.5

12-2:Czas pomiêdzy wykryciem zaniku sygna³u sprzê¿enia zwrotnego a sygnalizacj¹ tego
stanu.

12-3:Ogranicznik zapobiega „nasyceniu” regulatora PID.

12-4: Ponowne nastawienie ca³kowania na 0, gdy sygna³ sprzê¿enia zwrotnego równa siê
wartoœci zamierzonej:

0000: Zablokowany
0001: 1 sekunda
0030: 30 sekund

12-4 = 0: Gdy wartoœæ sygna³u sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID osi¹gnie wielkoœæ po
lecon¹, cz³on ca³kowania nie bêdzie ponownie nastawiony na 0.

12-4 = 1 ~ 30: Gdy wartoœæ sygna³u sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID osi¹gnie wielkoœæ do
celow¹, nastawiæ ponownie na 0 w ci¹gu 1 ~30 sekund i falownik wstrzyma
wyjœcie. Ponowne nadawanie na wyjœciu falownika bêdzie mo¿liwe, gdy wartoœæ
sygna³u sprzê¿enia zwrotnego bêdzie ró¿niæ siê od wielkoœci docelowej.

12-3: Wartoœæ graniczna ca³kowania (%) ; 0 – 109

12-5: Margines dopuszczalnego b³êdu ca³kowania (wartoœæ jednostkowa)
(1 jednostka = 1/8192) : 0 – 100

12-6: Rodzaj sygna³u sprzê¿enia zwrotnego regulatora PID: 0000: 0 ~10 V
0001: 4 ~ 20 mA

12-5 = 0 ~100 % wartoœci jednostkowej: ponowne uruchomienie tolerancji po nastawieniu
           cz³onu ca³kowania na 0

12-6:Wybór sygna³u sprzê¿enia zwrotnego, 12-6 = 0 : 0 ~10 V; 12-6 = 1 : 4 ~20 mA

12-7, 12-8:   Tryb uœpienia regulatora PID

TRYB UŒPIENIA REGULATORA PID
12-7 Nastawiæ czêstotliwoœæ na start uœpienia, jednostka: Hz
12-8 Nastawiæ czas opóŸnienia uœpienia, jednostka: sekundy
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Gdy czêstotliwoœæ wyjœciowa regulatora PID jest mniejsza od czêstotliwoœci dla startu uœpienia i
osi¹ga czas opóŸnienia uœpienia, falownik bêdzie hamowa³ do 0 i wprowadzi tryb uœpienia.
Gdy czêstotliwoœæ wyjœciowa regulatora PID jest wiêksza od czêstotliwoœci dla startu uœpienia,
falownik zostanie obudzony i wprowadzi tryb obudzenia regulatora PID. Odpowiedni wykres
czasowy wygl¹da jak nastêpuje:

Grupa 13 parametrów – Tryb komunikacji

13-0: Przypisana liczba stanowisk komunikacyjnych : 1 – 254

13-0:nastawiæ kody stanowisk komunikacyjnych, które odpowiadaj¹ napêdowi bardziej ni¿
sytuacje dotycz¹ce jednego falownika.13-0 : nastawiæ kody stanowisk komunikacyjnych,
które odpowiadaj¹ napêdowi bardziej ni¿ sytuacje dotycz¹ce jednego falownika.

13-1: Nastawianie prêdkoœci transmisji (bity na sekundê): 0000: 4800
0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400

13-2: Wybór bitu stopu: 0000: 1 bit stopu
0001: 2 bity stopu

13-3: Wybór parzystoœci: 0000: bez bitu parytetu
0001: parzysty bit parytetu
0002: nieparzysty bit parytetu

13-4: Wybór formatu danych: 0000: 8-bitów danych
0001: 7-bitów danych

1. Interfejs RS-485 :
(1) Mo¿na sterowaæ jeden falownik przy u¿yciu komputera (PC) lub sterownika programo

walnego (PLC) lub regulatora (nastawiæ 13-0 = 1 ~ 254)
(2) Mo¿na sterowaæ wiêcej ni¿ jeden falownik przy u¿yciu komputera (PC) lub sterownika

programowalnego (PLC) lub regulatora (maksymalnie mo¿e byæ 254 falowników;  nasta
wiæ 13-0 = 1~ 254); gdy falownik odbiera kod stanowiska komunikacyjnego = 0, stero
wanie komunikacyjne akceptowalne jest niezale¿nie od wartoœci nastawienia 13-0.

2. Interfejs RS-232
Sterowanie jednego falownika przy u¿yciu komputera (PC) lub sterownika programowal
nego (PLC) lub regulatora (nastawiæ 13-0 = 1 ~ 254)
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*Uwaga:
a. Prêdkoœæ transmisji (13-1) PC (lub PLC lub regulatora) i falownika powinna byæ nastawio

na na t¹ sam¹ wielkoœæ. Równie¿ format komunikacji (13-2/13-3/13-4) powinien byæ nasta
wiony tak samo.

b. Falownik potwierdzi efektywnoœæ parametru falownika w trakcie modyfikacji tego parame
tru przez komputer (PC).

c. Protokó³ transmisji opisany jest w publikacji falownika 7300 CV.

Grupa 14 parametrów – Parametry automatycznego dostrojenia do silnika (Auto-tuning )

14-0: Rezystancja stojana (Omy)
14-1: Rezystancja wirnika (Omy)
14-2: Indukcyjnoœæ zastêpcza (miliHenry)
14-3: Pr¹d magnesuj¹cy (Ampery pr¹du przemiennego [AC])
14-4: Przewodnoœæ strat magnesowania (gm)

1. Je¿eli 0-00 = 0 lub 1 (tryb wektorowy ) jest wybrany, gdy zasilanie jest w³¹czone (ON),
nastawiæ 0-06 =1, silnik bêdzie bieg³ po wykonaniu przez falownik operacji automatycznego
dostrojenia (Auto tuning). Gdy silnik zatrzyma siê, oznacza to, ¿e Auto tuning jest zakoñczo
ne. Falownik zapisze parametr wewnêtrzny silnika na 14-0 ~14-4 i automatyczne ponowne
nastawienie 0-06 jako 0.

2. Auto tuning musi byæ wykonywane przy ka¿dej zmianie silnika. Gdy znane s¹ ju¿ parametry
wewnêtrzne, mog¹ byæ wprowadzone bezpoœrednio do 14-4 ~14-4.

3. 0-06 = 1, po wykonaniu Auto tuning, 0-06 ponownie nastawiæ automatycznie na 0, na
panelu operatorskim wyœwietli siê END.

Grupa 15 parametrów – Status operacji i nastawianie funkcyjne

15-0: Kod napêdu

JNTHBCBA

15-0
2P5
201
202
203
204
208
210
215
220
225
230
240

R500A/BC
0001AC/BC
0002AC/BC
003AC/BC

0005BC
7R50BC
0010BC
0015BC
0020BC
0025BC
0030BC
0010BC

Model falownika

JNTHBCBA

15-0
401
402
403
405
408
410
415
420
425
430
440
450
460
475

0001BE
0002BE
0003BE
0005BE
7R50BE
0010BE
0015BE
0020BE
0025BE
0030BE
0040BE
0050BE
0060BE
0075BE

Model falownika
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15-1: Wersja oprogramowania

15-2: B³¹d prêdkoœci ustawczej „Jog” (ostatnie trzy b³êdy)

1. Gdy falownik nie pracuje normalnie, poprzedni b³¹d zapisany w 2.xxxx zostanie przeniesio
ny do 3.xxxx, nastêpnie ten z 1.xxxx do 2.xxxx. Aktualny b³¹d bêdzie zapisany w pustym
obszarze 1.xxxx. W ten sposób b³¹d zapisany w 3.xxxx stanie siê najwczeœniejszym z trzech,
natomiast 1.xxxx bêdzie najpóŸniejszym.

2. Wprowadziæ 15-2, najpierw wyœwietli siê b³¹d 1.xxxx, nacisn¹æ ^, mo¿na bêdzie odczytaæ
2.xxx > 3.xxx > 1.xxx, po naciœniêciu * kolejnoœæ bêdzie nastêpuj¹ca: 3.xxx > 2.xxx > 1.xxx
> 3.xxx.

3. Wprowadziæ 15-2, po naciœniêciu przycisku RESET wymazana bêdzie ca³a pamiêæ b³êdów.
Zawartoœæ rejestru zmieniona zostanie na 1.—, 2..—, 3.—.

4. Je¿eli wyœwietlacz poka¿e np. „1.OCC”, oznacza to, ¿e ostatnim b³êdem by³ „OC-C” itd.

15-3: Skumulowany czas pracy 1 (godziny): 0 – 9999
15-4: Skumulowany czas pracy 2 (godziny x 10000): 0 –27
15-5: Tryb skumulowanego czasu pracy: 0000: Czas w³¹czenia zasilania

0001: Czas pracy silnika

1. Skumulowany czas pracy nastawiony na 1 ma zakres 9999 godzin. Ka¿da nastêpna godzina
przeniesiona bêdzie do czasu pracy 2. Tymczasem, zarejestrowana wartoœæ bêdzie skasowana
do 0000 i wartoœæ rejestru trwania operacji 2 bêdzie 01.

2. Opis wyboru czasu operacji:

Wartoœæ zadana
0
1

Opis
Zasilanie w³¹czone, zliczanie skumulowanego czasu
Praca falownika, zliczanie skumulowanego czasu pracy

Gdy 15-6 nastawiony jest na 1111, parametr ten bêdzie resetowany do nastawienia fabrycznego.
Maksymalne napiêcie wyjœciowe bêdzie zgodne z napiêciem i czêstotliwoœci¹ (0-01/0-05) na
tabliczce znamionowej silnika. Je¿eli górne ograniczenie czêstotliwoœci nie jest nastawione, czê-
stotliwoœci¹ wyjœciow¹ jest 60 Hz.

15-6: Resetowanie nastawienia fabrycznego:
1110: Resetowanie nastawienia fabrycznego 50 Hz
1111: Resetowanie nastawienia fabrycznego 60 Hz
1112: Resetowanie programu sterownika PLC

*Uwaga:
Przy resetowaniu nastawieñ fabrycznych modyfikowane bêd¹ w trybie sterowania skalarnego
V/F parametry silnikowe (14-0 ~14-4). Parametry te nie bêd¹ modyfikowane przy resetowaniu
nastawieñ fabrycznych w trybie sterowania wektorowego.
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4.5. Opis instrukcji wbudowanego sterownika PLC.
Wbudowany sterownik PLC programuje siê w jêzyku drabinkowym przy pomocy oprogramowa-
nia 7300CV DriveLink dzia³aj¹cego w œrodowisku Windows.

4.5.1. Instrukcje.

D – detekcja zbocza narastaj¹cego - iloœæ bez ograniczeñ
d – detekcja zbocza opadaj¹cego - iloœæ bez ograniczeñ

Rejestry specjalne:
V1: Czêstotliwoœæ zadana (0 ÷ 650,00 Hz)
V2:  Czêstotliwoœæ wyjœciowa (0 ÷ 650,00 Hz)
V3: Wejœcie analogowe AIN  (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷ 1000)
V4: Wejœcie analogowe S6 (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷ 1000)
V5: Potencjometr na panelu operatora (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷ 1000)
V6: Pr¹d wyjœciowy (0 ÷ 999,9A)
V7: Moment obci¹¿enia (0 ÷ 200%)

Symbole po³¹czeñ Opis

£¹czy lewy i prawy element

£¹czy lewy i prawy oraz górny element

£¹czy lewy, prawy, górny oraz dolny element

£¹czy lewy i prawy oraz dolny element

Instrukcje

Wejœcia dyskretne
Wyjœcia dyskretne
Wyjœcia pomocnicze
Rejestry specjalne
Liczniki
PrzekaŸniki czasowe
Komparatory analogowe
Komparatory enkodera
Instrukcje falownikowe

Rodzaje wyjœæ Rodzaje wejœæ

Iloœæ instrukcji NO/NC

I1 ÷ I7/ i1 ÷ i7
Q1 ÷ Q2/q1 ÷ q2

M1 ÷ MF/m1 ÷ mF
V1 ÷ V7

C1 ÷ C4/c1 ÷ c4
T1 ÷ T8/t1 ÷ t8

G1 ÷ G4/g1 ÷ g4
H1 ÷ H4/h1 ÷ h4
F1 ÷ F8/f1 ÷ f8

Zwyk³e

Q
M

C
T
G
H
F

Ustaw

Q
M

Resetuj

Q
M

NO
I
Q
M

C
T
G
H
F

NC
i
q
m

c
t
g
h
f

P

Impuls.

Q
M
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Wyjœcie dyskretne typu – resetuj (  )
I1 Q1

OFF OFF

OFFON

ONI1

Q1

Wyjœcie dyskretne typu – ustaw (  )
I1 Q1

I1

i1

d1

Q1
Jeden okres skanowania

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

ON

ON ON

ON

ON

Przyk³ad 2: i1 d [ Q1

I1

Q1

OFF

OFF

OFF

OFF

I1 ON

ON

Wejœcie dyskretne – zwyk³e – ( - [ )
I1 [ Q1

I1

Q1

OFF

OFF

OFFON

ON

4.5.2 Instrukcje podstawowe.

Instrukcja detekcji zbocza D (d)

Przyk³ad 1: I1 D [ Q1

OFFOFF ON

ON OFFOFFD

I1

Q1 OFF OFFON
Jeden okres skanowania
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Wyjœcie dyskretne – impulsowe  P
i1 PQ1

1

2

3

4

5 6

4.5.3. Pozosta³e instrukcje.

Licznik:
Opis

Tryb licznika (1-4)

Zliczanie góra/dó³ (I1 ÷ f 8)
OFF: zliczanie do góry (0, 1, 2, 3, 4….)
ON:  zliczanie w dó³ ( ….3, 2, 1, 0)
Resetowanie licznika (I1 ÷ f 8)
ON: Zerowanie licznika – wyjœcie  OFF
OFF: licznik dzia³a normalnie
Wartoœæ chwilowa licznika

Wartoœæ zadana licznika

Oznaczenie licznika (C1÷ C4)

Symbol

1

2

3

4

5

6

6

(1) Tryb licznika 1:

1

5
4

Wejœcie impulsowe (S5)

2

3

6

20
0 0 0 1 1 2 2 1 1 0 19 19 29 29 29 0 29 29

OFF

OFF

OFF OFF

ON

ON ON

ON ON

ON

= 1

I1

i1

Q1

OFF OFF OFF OFF

OFF OFFON ON

ON ON
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*Uwaga:
W trybie 2 wartoœæ chwilowa licznika mo¿e byæ wiêksza od wartoœci zadanej (wiêksza od 20 na
rysunku powy¿ej). W trybie 1 licznik przestaje zliczaæ po osi¹gniêciu wartoœci zadanej

(3) Tryb 3 jest podobny do trybu 1 z t¹ ró¿nic¹, ¿e wartoœæ chwilowa jest zapamiêtana w czasie
wy³¹czenia zasilania.

(4) Tryb 4 jest podobny do trybu 2 z t¹ ró¿nic¹, ¿e wartoœæ chwilowa jest zapamiêtana w czasie
wy³¹czenia zasilania.

(2) Tryb licznika 2.

1 = 2
20

0 19 19 20 20 21 21 20 20 19 19 18 18 19 19 20 0 20 20

2

3

6

4

Wejœcie impulsowe (S5)

5

OFF ON

OFF

OFF OFF

ON

ON

ON

Tryb licznika

Zliczanie góra/dó³ Wartoœæ chwilowa licznika

Resetowanie licznika Wartoœæ zadana licznika

M2 0000

0020
I3

C3

1

Przyk³ad:

Wejœcie impulsowe (S5)

Napiêcie zasilania

Tryb 1 i 2

5

Tryb 3 i 4

4

6

4

20

1 1 2
21 1

2
21 3

0
3

2
4

1
4

2
5

2
5
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1

2

3

4

5 6

PrzekaŸnik czasowy:

Przyk³ad:

Tryb przekaŸnika czasowego

Format czasu = 0,1s Wartoœæ chwilowa czasu

Wartoœæ zadana czasu

000.0

010.0 T5

1

1

(1) Tryb 1 (OpóŸnienie za³¹czenia A).

6 5

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego t = wartoœæ zadana czasu

Praca przekaŸnika czasowego

OFF ON OFF

OFF OFFON

t

Opis

Tryb przekaŸnika czasowego (1-7)

Format czasu – 1: 0.0 ÷ 999,9 ssek.
2: 0 ÷ 9999 sek.
3: 0 ÷ 9999 min.

Resetowanie przekaŸnika czasowego (I1 ÷ f 8)
ON: zerowanie przekaŸnika – wyjœcie
OFF

Symbol

1

2

3

4

5

6

Wartoœæ zadana czasu
Oznaczenie przekaŸnika czasowego (T1 ÷ T8)6

Wartoœæ chwilowa czasu

OFF: przekaŸnik dzia³a normalnie



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

93

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Reset
t = wartoœæ zadana czasu

t t

t

OFF ON

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

ON ON

ON

ON

OFF

(3) Tryb 3 (OpóŸnienie wy³¹czenia A).

5
3

6
Wyjœcie przekaŸnika
czasowego

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Reset
t = wartoœæ zadana czasu

t

OFF ON

OFF

OFF

OFF

OFFON

Praca przekaŸnika czasowego

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego

Reset
t = wartoœæ zadana czasu

(4) Tryb 4 (OpóŸnienie wy³¹czenia B).

Praca przekaŸnika czasowego

t

OFF ON

OFF

OFF

OFF

OFFON

(2) Tryb 2 (OpóŸnienie za³¹czenia B).

t2
Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego

Reset
t = wartoœæ zadana czasu

3

OFF ON

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

ON

ON

ON

6 5

t1
t = t1 + t2

Praca przekaŸnika czasowego
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(5) Tryb 5 (Impulsowanie A).

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego t = wartoœæ zadana czasu

Praca przekaŸnika czasowego

t t t t

(6) Tryb 6 (Impulsowanie B).

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego

Reset

t = wartoœæ zadana czasu

Praca przekaŸnika czasowego

t t t t

Zwolnienie przekaŸnika
czasowego

Wyjœcie przekaŸnika
czasowego Tryb 7 pozwala na wprowadzenie dwóch war-

toœci zadanych czasu: t1 i t2.

(7) Tryb 7 (Impulsowanie C)

Praca przekaŸnika czasowego

t1 t2
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Komparator enkodera

Tryby komparatora enkodera.
(1)Tryb 1 A1/C > A2
(2)Tryb 2 A1/C < A2

Opis

Tryb komparatora enkodera (1-2)

Zliczanie góra/dó³ (I1 ÷ f8)
OFF: zliczanie do góry (0, 1, 2, 3, 4….)
ON:  zliczanie w dó³ ( ….3, 2, 1, 0)

Resetowanie komparatora (I1 ÷ f8)

Wartoœæ chwilowa enkodera A1/Sta³a enkodera C

Wartoœæ zadana enkodera A2

Sta³a enkodera C

Oznaczenie komparatora enkodera (H1 ÷ H4)

Symbol

6

7

2

1

3

4

5

1

4

5 7

6

2

3

Tryby komparatora analogowego.

(1) Tryb 1 ( < ,  ON)
(2) Tryb 2 ( > ,  ON)
(3) Tryb 3 ( < ,  ,   ON)

Rejestry specjalne:
V1: Czêstotliwoœæ zadana (0÷650,00Hz)
V2: Czêstotliwoœæ wyjœciowa (0÷650,00Hz)
V3: Wejœcie analogowe AIN  (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷ 1000)
V4: Wejœcie analogowe S6 (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷1000)
V5: Potencjometr na panelu operatora (0 ÷ 10V/4 ÷ 20mA/0 ÷ 650,00Hz/0 ÷1000)
V6: Pr¹d wyjœciowy (0 ÷9 99,9A)
V7: Moment obci¹¿enia (0 ÷ 200%)

2

4
2

4

3

2

5

5
3 5

1

2 3

4 6

5

Komparator analogowy.

Opis

Tryb komparatora analogowego (1-3)

Symbol

1

2

3

4

5

6 Oznaczenie komparatora analogowego (G1÷ G4)

Wartoœæ zadana – dolne ograniczenie

Wartoœæ zadana – górne ograniczenie

Wartoœæ chwilowa wielkoœci analogowej

Wejœcie analogowe – rejestr specjalny (V1÷V7)
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Instrukcja falownikowa

93

4

1

2

7

8

5

6

Opis

Zmiana kierunku obrotów silnika (I1 ÷ f8)
OFF:(FWD ÷ do przodu)
ON:(REV ÷ do ty³u)
Wybór prêdkoœci silnika I1 ÷ f8
OFF:Czêstotliwoœæ zadana
ON:Druga czêstotliwoœæ zadana
Wejœcie czêstotliwoœci zadanej:
rejestr V3, V5 lub sta³a n
Wejœcie drugiej czêstotliwoœci zadanej:
rejestr V3, V5 lub sta³a n

Czas przyœpieszenia

Czas hamowania

Czêstotliwoœæ zadana (rejestr V3, V5 lub sta³a n)
Druga czêstotliwoœæ zadana (rejestr V3, V5
lub sta³a n)

Oznaczenie instrukcji falownikowej(F1 ÷ F8)

Symbol

7

8

9

1

2

3

4

5

6

7
8

Wybór prêdkoœci silnika

Zmiana kierunku silnika Cas przyœpieszenia/hamowania

Wejœcia czêstotliwoœci zadanych – tutaj sta³a n Czêstptliwoœci zadane

F1

M1

M2
n
n

10,0

10,0

60,0

30,0

Przyk³ad:
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5. Usuwanie b³êdów i konserwacja.
5.1.  Wyœwietlanie kodów b³êdów i usuwanie tych b³êdów.
5.1.1  B³êdy które nie mog¹ powróciæ do normalnego stanu rêcznie.

Uwaga: „@” – Zestyk awaryjny nie funkcjonuje

B³êdy które mog¹ powróciæ do normalnego stanu rêcznie lub automatycznie.

Opis

Przekroczenie pr¹du
podczas startu silnika.

Przekroczenie pr¹du
podczas hamowania sil-
nika.

Prawdopodobna
przyczyna

1. Zwarcie w silniku do obu-
dwy.

2. Zwarcie pomiêdzy zaciska-
mi silnika i uziemieniem.

3. Uszkodzony modu³ mocy
falownika.

Nastawiony czas hamowania
jest zbyt  krótki.

Sposób usuniêcia
b³êdu

1. SprawdŸ silnik.
2. SprawdŸ po³¹czenia prze-

wodowe.
3. Wymieñ modu³.

2. Nastaw d³u¿szy czas hamo-
wania.

Kod
b³êdu
OC-S

OC-D

Opis

B³¹d programu.

B³¹d pamiêci
EEPROM.

Zbyt wysokie napiêcie
w trybie zatrzymania.
Zbyt niskie napiêcie
w trybie zatrzymania.

Zbyt wysoka tempera-
tura falownika w trybie
zatrzymania

B³¹d w dzia³aniu czuj-
nika pr¹dowego

Prawdopodobna
przyczyna

Wysoki poziom zak³óceñ jed-
nostki centralnej.

Pamiêæ EEPROM jest uszko-
dzona (elektrycznie wymazy-
walna i programowalna pa
miêæ sta³a).
Wadliwe dzia³anie zabezpie-
czenia nadnapiêciowego.
1. Zbyt niskie napiêcie zasilj¹-

ce.
2. Przepalony opornik ograni-

czaj¹cy pr¹d lub bezpiecznik.
3. Wadliwe dzia³anie zabezpie-

czenia podnapiêciowego.
1. Wadliwe dzia³anie zabez

pieczenia cieplnego.
2. Zbyt wysoka temperatura

otoczenia lub z³a wentylacja.
Uszkodzony czujnik pr¹dowy
lub wadliwe dzia³anie

Sposób usuniêcia
b³êdu

Pod³¹cz równolegle do cewki
stycznika magnetycznego po-
woduj¹cej zak³ócenia odpo-
wiedni t³umik RC.
Skontaktuj siê z dystrybutorem
w celu wymiany EEPROM.

Odeœlij falownik do naprawy.

1. Skoryguj napiêcie zasilaj¹ce.
2. Wymieñ opornik ogranicza-

j¹cy pr¹d lub bezpiecznik
3. Odeœlij falownik do naprawy.

1. Odeœlij falownik do napra-
wy.

2. Ulepsz wentylacjê.

Odeœlij falownik do naprawy.

Kod
b³êdu
CPF

EPR

-OV-

-LV-

-OH-

CTER



INTROL Sp. z o.o., ul. Kościuszki 112, 40-519 Katowice, tel. 032/78 90 030÷032, fax 032/ 205 33 77, e-mail: systemyautomatyki@introl.pl, www.introl.pl

98

Przekroczenie pr¹du
podczas przyœpieszania
silnika

Przekroczenie pr¹du
podczas sta³ej prêdko-
œci silnika.

Przekroczenie napiêcia
podczas sta³ej prêdko-
œci silnika/hamowania.

Zbyt wysoka tempera-
tura radiatora podczas
sta³ej prêdkoœci silnika.

Niedozwolone przerwa-
nie ze strony jednostki
centralnej (CPU)

1. Czas przyœpieszania zbyt
krótki.

2. Pr¹d silnika przekracza
pr¹d falownika.

3. Zwarcie w silniku do obu-
dowy.

4. Zwarcie pomiêdzy przewo-
dami silnika i uziemieniem.

5. Uszkodzony modu³ mocy
falownika.

1. Zbyt du¿e zmiany obci¹¿e-
nia.

2. Zbyt du¿e zmiany napiêcia
zasilania.

1. Zbyt krótki czas hamowa-
nia lub za du¿a bezw³ad-
noœæ obci¹¿enia.

2. Wahania napiêcia zasila
nia.

1. Zbyt du¿e obci¹¿enie.
2. Zbyt wysoka temperatura

otoczenia lub z³a wentyla-
cja.

Wysoki poziom zak³óceñ

1. Nastaw d³u¿szy czas przy-
œpieszania.

2. Dobierz falownik o tej sa-
mej mocy co silnik.

3. SprawdŸ silnik.
4. SprawdŸ po³¹czenia prze-

wodowe.
5. Wymieñ modu³.

1. Dobierz falownik o wiêk-
szej mocy.

2. Powtórz „Auto-tuning” (pa-
rametr 0-06 =1).

3. Je¿eli powy¿sze sposoby za-
wiod¹, zmniejsz rezystancjê
stojana.

1. Nastaw d³u¿szy czas hamo-
wania.

2. Dodaj rezystor lub modu³
hamowania.

3. Zainstaluj d³awik sieciowy
na stronie zasilania.

4. Dobierz falownik o wiêk-
szej mocy.

1. SprawdŸ, czy nie ma proble-
mów z obci¹¿eniem.

2. Dobierz falownik o wiêk-
szej mocy.

3. Popraw wentylacjê.
Je¿eli b³¹d powtarza siê, ode-
œlij do naprawy

OC-A

OC-C

OV-C

OH-C

Err4

B³êdy które mog¹ powróciæ do normalnego stanu tylko rêcznie.

Opis

Przekroczenie pr¹du w
trybie zatrzymania.

Przeci¹¿enie silnika.

Prawdopodobna
przyczyna

1. Wadliwe dzia³anie zabez-
pieczenia.

2. Wadliwe po³¹czone przewo-
dy sygnalizacyjne wyprowa-
dzenia œrodkowego (CT).

1. Zbyt du¿e obci¹¿enie.
2. Niew³aœciwe nastawienia

parametrów 0-02, 9-08÷
11.

Sposób usuniêcia
b³êdu

1. Odeœlij falownik do napra-
wy.

1. Dobierz silnik o wiêkszej
mocy.

2. Nastaw prawid³owo para-
metry 0-02, 9-08÷11.

Kod
b³êdu

OC

OL1
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Przeci¹¿enie falownika.

Przekroczenie momen-
tu obrotowego.

Zbyt niskie napiêcie
podczas sta³ej prêdko-
œci silnika.

Zbyt du¿e obci¹¿enie.

1. Zbyt du¿e obci¹¿enie.
2. Zbyt niskie nastawienie pa-

rametrów 9-14, 9-15.

1. Zbyt niskie napiêcie zasila
nia.

2. Wahania napiêcia zasila
nia.

Dobierz falownik o wiêkszej
mocy.
1. Dobierz falownik o wiêk-

szej mocy.
2. Nastaw prawid³owo para-

metry 9-14, 9-15.
1. Popraw jakoœæ zasilania lub

wyd³u¿ czas dla parametru
2-01.

2. Nastaw d³u¿szy czas przy-
œpieszania.

3. Dobierz falownik o wiêk-
szej mocy.

4. Zainstaluj d³awik sieciowy
na stronie zasilania.

OL2

OL3

LV-C

Uwaga: „@” – Zestyk awaryjny nie funkcjonuje

5.1.2. Wskazania stanów specjalnych.

Rodzaj b³êdu

Prêdkoœæ obrotowa
równa zero.
Zablokowany start bez-
poœredni.

Zatrzymanie awaryjne
przyciskiem STOP na
panelu operatorskim.

Opis

Ma miejsce, gdy czêstotliwoœæ zadana jest < 0,1Hz.

1. Gdy falownik nastawiony jest na tryb sterowania
zdalnego poprzez zaciski zewnêtrzne (parametr 1-00
=0001) i zablo-kowany jest start normalny od prêdkoœci
zerowej (parametr 2-04 = 0001), falownik nie mo¿e  byæ
uruchomiony i na wyœwietlaczu migaæ bêdzieSTP1 po
za³¹czeniu zasilaniai w³¹czeniu prze³¹cznika operacyjne
go (pozycja ON) [patrz opisy parametru 2-04].

2. Falownik mo¿e wystartowaæ je¿eli 2-04 = 0001.
1. Gdy falownik nastawiony jest na tryb sterowania zdalnego

poprzez zaciski zewnêtrzne (parametr 1-00 = 0001) i jest
zezwolenie na zatrzymanie przyciskiem STOP (parametr 1-03
= 0000), falownik zatrzyma silnik zgodnie z nastawieniem
parametru 1-05 je¿eli naciœniêty zostanie przycisk STOP. Po
zatrzymaniu zacznie migaæ na wyœwietlaczu STP2. Ponowne
uruchomienie silnika bêdzie mo¿liwe po wy³¹czeniu prze³¹cz
nika operacyjnego (pozycja OFF) i ponownym w³¹czeniu
tego prze³¹cznika (pozycja ON).

2. Gdy falownik nastawiony jest na tryb komunikacji i jest
zezwolenie na zatrzymanie przyciskiem STOP (parametr 1-03
= 0000), falownik zatrzyma silnik w sposób zadany przez
parametr 1-05 po naciœniêciu przycisku STOP, po czym
zacznie  migaæ na wyœwietlaczu STP2. Ponowne uru-

Kod
b³êdu
STP0

STP1

STP2
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Zatrzymanie awaryjne
przy sterowaniu zdal-
nym.

Zablokowanie zewnêtrz-
ne.

B³êdy „Auto tuning”.

Utrata sprzê¿enia zwrot-
nego regulatora PID.

chomienie silnika bêdzie mo¿liwe po wys³aniu ze sterow-
nika do falownika polecenia Stop a nastêpnie Run (bieg).

3. Przycisk STOP na panelu operatorskim nie mo¿e byæ u¿yty
do zatrzymania awaryjnego je¿eli 1-03 = 0001.

Zatrzymanie ramp¹ a nastêpnie miganie na wyœwietlaczu E.S.
po wprowadzeniu zdalnego sygna³u  zatrzymania awaryjnego
poprzez wielofunkcyjne wejœcia dyskretne (patrz opisy para-
metrów 5-00 ÷ 5-06).
Zatrzymanie natychmiastowe a nastêpnie miganie na wyœwie-
tlaczu b.b. po wprowadzeniu zdalnego sygna³u zablokowania
zewnêtrznego poprzez wielofunkcyjne wejœcia dyskretne (patrz
opisy 5-00 ÷ 5-06).
1. B³¹d danych silnikowych powoduj¹cy defekt „Auto-tuning”.
2. Zatrzymanie silnika w trakcie „Auto-tuning”.
Wada utraty sprzê¿enia zwrotnego PID.

E.S.

b.b.

ATER

PDER

5.1.3. B³êdy obs³ugi panela operatorskiego.

Opis

Blokada parametru,
wartoœci zadanej czê-
stotliwoœci, zmiany kie-
runku.

B³¹d operacyjny.

B³¹d nastawiania para-
metru.

B³¹d wprowadzania pa-
rametrów podczasko-
munikacji.

B³¹d komunikacji sze-
regowej

Prawdopodobna
przyczyna

1. Próba zmiany wartoœci zada-
nej czêstotliwoœci/parametru
gdy 3-17 > 0000.

2. Próba zmiany kierunku gdy
1-02 = 0001.

1. Próba zmiany przyciskami
i wartoœci zadanej gdy

1-06 > 0 lub podczas biegu
silnika.2.

2. Próba modyfikacji parame-
tru nie mo¿e byæ dokonywa-
na w trakcie pracy (patrz
Lista parametrów).

1. 3-01 w zakresie 3-13 ±3-16
lub 3-14 ±3-16 lub 3-15 ±3-16

2. 3-00 < 3-01.
3. B³¹d nastawiania dla „Auto-

tuning” (n.p. 1-00 = 0, 1-06  0).
1. Próba sterowania podczas

zablokowanej komunikacji.
2. Próba zmiany funkcji 13-1

÷ 13-4 podczas komunikacji.
1. B³êdne po³¹czenia.
2. Niew³aœciwe nastawienie

parametrów komunikacji.

Sposób usuniêcia
b³êdu

1. Nastaw 3-17 = 0000.
2. Nastaw 1-02 = 00002.   1.

1. Przyciski i dostêpne
s¹ do modyfikacji parame
tru tylko wówczas, gdy
1-06= 0.

2. Modyfikuj parametr przy
wciœniêtym przycisku
STOP.

1. Modyfikuj 3-13  ÷ 3-15 lub
3-16.

2. 3-00 > 3-01. Nastaw 1-00 =
0, 1-06 = 0 podczas „Auto--
tuning”.

1. Odblokuj komunikacjê sze-
regow¹.

2. Nastawiaj sam parametr
funkcji przed komunikacj¹.

1. SprawdŸ sprzêt i po³¹czenia
kablowe.

2. SprawdŸ funkcje 13-1÷13-4.

Kod
b³êdu
LOC

Err1

Err2

Err5

Err6
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B³¹d wprowadzania pa-
rametrów.

B³¹d nastawienia fa-
brycznego.

B³¹d kopiowania nasta-
wieñ parametrów.

Niedopasowany para-
metr

3. B³¹d sumy kontrolnej.
4. Nieprawid³owy protokó³ ko-

munikacyjny.
1. Próba zmiany funkcji 15-0

lub 15-7.
2. B³¹d obwodów pomiaro

wych pr¹du i napiêcia.
Nastawienie fabryczne wyko-
nane bez sterownika.

1. Nastawienie 3-18 = 1,2  bez
przy³¹czania modu³u kopio-
wania.

2. Wadliwy modu³ kopiowa-
nia.

Kopiowanie parametru do fa-
lownika w celu sprawdzenia
dopasowania danego parame-
tru.

Je¿eli nie ma mo¿liwoœci po-
nownego nastawienia falowni-
ka, nale¿y falownik taki ode-
s³aæ do naprawy.
Nastawienie fabryczne nale¿y
wykonaæ przed odstawieniem
sterownika.
1. Modyfikuj 3-18.
2. Wymieñ modu³ kopiowania.

Wymieñ modu³ kopiowania.

Err7

Err8

Epr1

Epr2

Czynnoœci sprawdzaj¹ce Œrodki zapobiegawczeStatus

Silnik nie
mo¿e

pracowaæ

Czy zasilanie doprowadzone jest do
zacisków L1 (L), L2 i L3 (N) (czy
œwieci siê wskaŸnik na³adowania) ?

Czy zasilanie jest w³¹czone ?
Wy³¹czyæ zasilanie (OFF) na nastêpnie
w³¹czyæ ponownie (ON).
Upewniæ siê, czy napiêcie zasilaj¹ce jest
w³aœciwe.
Upewniæ siê , czy œruby zaciskowe s¹ od
powiednio dokrêcone.

Czy jest napiêcie na zaciskach wyj-
œciowych T1, T2 i T3?

Wy³¹czyæ zasilanie (OFF) na nastêpnie
w³¹czyæ ponownie (ON).

Czy przeci¹¿enie powoduje zabloko-
wanie silnika?

Zmniejszyæ obci¹¿enie tak, aby silnik
móg³ pracowaæ.

Czy wydawane jest polecenie biegu
do przodu lub do ty³u?

Zapoznaæ siê z opisami b³êdów w celu
sprawdzenia po³¹czeñ przewodowych i w
razie koniecznoœci skorygowaæ te po³¹cze
nia.

Czy wprowadzany jest analogowy
sygna³ czêstotliwoœci ?

Czy prawid³owo wykonane s¹ po³¹czenia
przewodowe dla sygna³u analogowego
wejœcia czêstotliwoœciowego ?
Czy prawid³owe jest napiêcie wejœcia czê
stotliwoœciowego ?

5.2. Informacje ogólne o wykrywaniu i usuwaniu usterek
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Czy prawid³owe jest nastawienie try-
bu pracy ?

Prowadziæ operacje poprzez panel opera
torski.

Silnik
pracuje  w
odwrot-

nym
kierunku

Czy po³¹czenia przewodowe zaci-
sków wyjœciowych T1, T2 i T3 wy-
konane s¹ poprawnie?

Przewody musz¹ byæ pod³¹czone do zaci
sków U, V i W silnika.

Czy po³¹czenia przewodowe dla sy-
gna³ów biegu do przodu i do ty³u wy-
konane s¹ prawid³owe?

W razie koniecznoœci sprawdziæ popraw
noœæ wykonanych po³¹czeñ.

Prêdkoœæ
silnika nie
mo¿e byæ

regulowana

Czy prawid³owe s¹ po³¹czenia prze-
wodowe wejœæ analogowych czêsto-
tliwoœci?

W razie koniecznoœci sprawdziæ popraw
noœæ wykonanych po³¹czeñ.

Czy prawid³owe jest nastawienie try-
bu pracy ?

Sprawdziæ dzia³anie danego trybu na pa
nelu operatorskim.

Czy obci¹¿enie nie jest za du¿e? Zredukowaæ obci¹¿enie.

Prêdkoœæ
silnika jest
zbyt du¿a
lub zbyt

ma³a

Czy silnik posiada w³aœciwe
parametry (iloœæ biegunów napiê-
cie)?

Sprawdziæ parametry techniczne silnika.

Czy w³aœciwe jest  prze³o¿enie prze-
k³adni zêbatej? Sprawdziæ prze³o¿enie przek³adni zêbatej.

Czy prawid³owe jest nastawienie naj-
wy¿szej czêstotliwoœci wyjœciowej?

Sprawdziæ najwy¿sz¹ czêstotliwoœæ wyj
œciow¹.

Prêdkoœæ
silnika

zmienia siê
nietypowo

Czy obci¹¿enie silnika nie jest zbyt
du¿e ? Zredukowaæ obci¹¿enie.

Czy obci¹¿enie silnika nie zmienia siê
zbyt mocno?

Zminimalizowaæ zmiany obci¹¿enia.
Zwiêkszyæ moc falownika i silnika.

Czy brak fazy w zasilaniu wejœcia?

W sytuacji zasilania jednofazowego dodaæ
d³awik pr¹du przemiennego (AC) od stro
ny zasilania.
Gdy zasilanie jest trójfazowe, sprawdziæ
po³¹czenia przewodowe.

5.3. Kontrola regularna i kontrola okresowa
W celu zapewnienia stabilnych i bezpiecznych operacji nale¿y sprawdzaæ i konserwowaæ falow-
nik regularnie i okresowo.
Poni¿sza tabela przedstawia pozycje, które wymagaj¹ kontroli w celu zapewnienia stabilnych i
bezpiecznych operacji.
Czynnoœci wymienione w tych pozycjach mo¿na wykonywaæ dopiero po 5-ciu minutach licz¹c od
momentu wy³¹czenia siê wskaŸnika ³adowania („Charge”), aby w ten sposób zapobiec ewentual-
nemu pora¿eniu obs³ugi przez moc resztkow¹.
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Szczegó³yPozycje

Raz w
roku

 Kryteria Œrodki
zapobiegaw-

cze

Metody

Codzien
nie

Czêstotliwoœæ
sprawdzania

Otoczenie
maszyny

Sprawdzanie tem-
peratury i wilgot-
noœci w otoczeniu
maszyny

Czy w pobli¿u ma-
szyny nie s¹ sk³a-
dowane materia³y
³atwopalne?

Pomiar termo-
metrem i wil-
gotnoœciomie-
rzem zgodnie z
zaleceniami in-
stalacyjnymi

Poprawiæ wa-
runki otocze-
nia

Temperatura: -
10 – 40 st.C
Wilgotnoœæ :
poni¿ej 95 %
w i l g o t n o œ c i
wzglêdnej (RH)

Kontrola wzro-
kowa

Nie ma cia³
obcych

Instalacja i
uziemienie
falownika

Nietypowe drgania
maszyny
Czy prawid³owa
jest rezystancja
uziemienia?

Kontrola wzro-
kowa, s³uchowa

Nie ma cia³
obcych

D o k r ê c i æ
œruby

Pomiar rezy-
stancji mierni-
kiem uniwer-
salnym

Seria 200 V:
poni¿ej 100
omów
Seria 400 V:
poni¿ej 10
omów

P o p r a w i æ
uziemienie

Napiêcie zasi-
lania

Czy prawid³owe
jest napiêcie zasi-
lania obwodu
g³ównego?

Pomiar napiê-
cia miernikiem
uniwersalnym

Napiêcie musi
byæ zgodne z
napiêciem zna-
mionowym
falownika

Skorygowaæ
napiêcie zasi-
lania

Zaciski ze-
wnêtrzne i
œruby monta-
¿owe we-
wnêtrzne fa-
lownika

Czy elementy mo-
cuj¹ce nie s¹ polu-
zowane?
Czy nie jest uszko-
dzona podstawa li-
stwy zaciskowej?
Znaczne plamy
rdzawe

Kontrola wzro-
kowa. Spraw-
dziæ przy u¿yciu
œrubokrêta

Nie ma anor-
malnoœci

Dokrêciæ œruby
lub odes³aæ do
naprawy

Wewnêtrzne
p o ³ ¹ c z e n i a
przewodowe
falownika

Odkszta³cone lub
wygiête
Jakieœ uszkodzenie
obwoju drutu prze-
wodz¹cego

Kontrola wzro-
kowa

Nie ma anor-
malnoœci

Wymieniæ lub
odes³aæ do na-
prawy

Radiator
Zwa³ kurzu lub
zmieszanych dro-
bin

Usun¹æ zwa³
kurzu

Kontrola wzro-
kowa

Nie ma anor-
malnoœci
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P³ytka obwodu
drukowanego

Zwa³ przewodz¹-
cego metalu lub
szlamu olejowego
Odbarwione, prze-
grzane lub wypalo-
ne elementy

Kontrola wzro-
kowa

Nie ma anor-
malnoœci

Wy c z y œ c i æ
lub wymieniæ
p³ytkê obwo-
du drukowa-
nego

We n t y l a t o r
ch³odz¹cy

Nietypowe drgania
i szumy

Zwa³ kurzu lub
zmieszanych dro-
bin

Kontrola wzro-
kowa lub s³u-
chowa Nie ma anor-

malnoœci

W y m i e n i æ
w e n t y l a t o r
ch³odz¹cy

Kontrola wzro-
kowa

Wyczyœciæ

Podzespo³y za-
silania

Zwa³ kurzu lub
zmieszanych dro-
bin

Kontrola wzro-
kowa

Nie ma anor-
malnoœci Wyczyœciæ

Skontrolowaæ re-
zystancjê pomiê-
dzy wszystkimi za-
ciskami

Pomiar mierni-
kiem uniwer-
salnym

Nie ma zwar-
cia lub przerwy
w obwodzie
wyjœcia trójfa-
zowego

W y m i e n i æ
podzespó³ za-
silania lub fa-
lownik

Kontrola wzro-
kowa

Kondensator

Jakiœ nietypowy
zapach lub prze-
ciek
Jakieœ nape³nienie
gazem lub wypu-
k³oœæ

Nie ma anor-
malnoœci

W y m i e n i æ
kondensator
lub falownik

5.4. Konserwacja i kontrola
Falownik nie wymaga codziennej kontroli i konserwacji. W celu zapewnienia d³ugotrwa³ej nie-
zawodnoœci dzia³ania falownika, nale¿y przestrzegaæ podanych ni¿ej instrukcji dotycz¹cych regu-
larnej kontroli. Przed przyst¹pieniem do kontroli trzeba wy³¹czyæ zasilanie i odczekaæ a¿ zgaœnie
wskaŸnik na³adowania (LED 101), aby w ten sposób unikn¹æ niebezpieczeñstwa pora¿enia po-
wodowanego przez resztkowe na³adowanie kondensatorów wysoko-pojemnoœciowych.

(1) Usun¹æ nagromadzenie brudu wewn¹trz falownika
(2) Sprawdziæ, czy nie ma jakiœ poluzowanych œrub zaciskowych i œrub mocuj¹cych. Dokrêciæ

wszystkie takie poluzowane œruby.
(3) Testy izolacji

(a) Przy wykonywaniu testów opornoœci izolacji falownika wobec obwodu zewnêtrznego na
le¿y od³¹czyæ wszystkie przewody ³¹cz¹ce falownik z takim obwodem.

(b) Test opornoœci izolacji wewnêtrznej powinien byæ wykonywany poprzez pomiar pomiê
dzy obwodem g³ównym i obudow¹ falownika. Nale¿y u¿yæ do tego celu miernik wysoko-
rezystancyjny DC 500 V o mo¿liwoœci pomiaru opornoœci izolacji wy¿szej od 5 mega
omów.
Uwaga! Nie wykonywaæ takiego testu dla obwodów sterowania.
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6. Urz¹dzenia zewnêtrzne
6.1. Dane techniczne d³awika sieciowego

 R500-AC/BC
0001-AC/BC
0002-AC/BC
0003-AC/BC

0005-BC
7R50-BC
0010-BC
0015-BC
0020-BC
0025-BC
0030-BC
0040-BC
0001-BE
0002-BE
0003-BE
0005-BE
7R50-BE
0010-BE
0015-BE
0020-BE
0025-BE
0030-BE
0040-BE
0050-BE
0060-BE
0075-BE

Model
Pr¹d (A) Indukcyjnoœæ (mH)

Indukcyjnoœæ d³awika sieciowego AC na wejœciu

5,0
5,0

19,0
25,0
20,0
30,0
40,0
60,0
80.0
90.0
120.0
160.
2,5
5,0
7,5

10,0
16,0
20,0
30,0
40.0
50.0
60.0
80.0
90.0
120.0
150.0

2,1
2,1
1,1

0,71
0,53
0,35
0,265
0.18
0.13
012
0.09
0.07
8,4
4,2
3,6
2,2

2,42
1,06
0,7

0.53
0.42
0.36
0.26
0.24
0.18
0.15

JNTHX X BA

Hookup of insulation test 

Ground terminal 

L1(L)                     T1(V)

L2      T-VERTER T2(V)

L3(N)                     T3(V)

Zasi-

Miernik wysoko-rezystancyjny DC 500

Z a c i s k

Silnik
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6.2. Dane techniczne d³awika DC

 R500-AC/BC
0001-AC/BC
0002-AC/BC
0003-AC/BC

0005-BC
7R50-BC
0010-BC
0001-BE
0002-BE
0003-BE
0005-BE
7R50-BE
0010-BE
0015-BE

Model
Pr¹d (A) Indukcyjnoœæ (mH)

Indukcyjnoœæ d³awika DC na wejœciu

3,1
4,5
7,5

10,5
17,5
26
35
2,3
3,8
5,2
8,8
13

17,5
25

5,65
3,89
2,33
1,67
1,00
0,67
0,50

15,22
9,21
6,73
3,98
2,69
2,00
1,40

JNTHX X BA
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6.3. Rezystor hamowania
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*Uwaga:
Wzór na rezystor hamowania: W = ( Vpnb *  Vpnb ) * ED % / Rmin,
gdzie:
W: pobór mocy rezystora hamowania
Vpnb:   napiêcie hamowania (22 0 V = 380 VDC, 440 V = 760 VDC)
ED % :  okres efektywnego hamowania
Rmin:    dopuszczalny minimalny rezystor hamowania

Wymiary zewnêtrzne i wymiary instalacyjne rezystora hamowania

L1 ±2 W ±1 H ±1L3 ±2L2 ±2 +10
-5

L
TYPE

JNBRN2-201S
401S

JNBRN2-202S
402S

JNBRN2-203S
403S

JNBRN2-205S
405S

JNBRN2-

208S
210S
408S
410S

400204017580115

400

400

400

30

30

30

20

60

60

60

40

295

175

125

175

320

200

150

200

335

215

165

215

400

* Jednostka: mm
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6.4. Cyfrowy panel operatorski i przed³u¿acz kablowy
A. Zestaw do zdalnego pod³¹czenia panela operatorskiego

Zestaw przed³u¿acza kablowego
JNSW-30P5
JNSW-3001
JNSW-3002
JNSW-3003
JNSW-3005

Model falownika

Wszystkie modele falownika

D³ugoœæ kabla (w metrach)
0,5
1,0
2,0
3,0
5,0

B. Zawartoœæ
1. Falownik
2. Panel operatorski z diodami œwiec¹cymi (JNSDOP - LED) lub panel operatorski z wyœwietla

czem  ciek³okrystalicznym (JNSDOP - LCD)
3. Kabel do zdalnego pod³¹czenia panela operatorskiego

C. Procedura operacyjna:

Ostrze¿enie: Wy³¹czyæ (OFF) zasilanie. Podane ni¿ej czynnoœci powinny byæ wykonywane
tylko wówczas, gdy nic nie wyœwietla siê na panelu operatorskim.

1. Wyj¹æ panel operatorski z falownika.
2. Przed montowaniem panela operatorskiego w swojej maszynie lub panelu nale¿y zapoznaæ siê

ze schematem  monta¿owym panela.
3. Zgodnie z powy¿szym schematem po³¹czyæ ze sob¹ falownik i panel operatorski przy u¿yciu

zestawu do zdalnego pod³¹czania.
W³¹czyæ (ON) zasilanie po sprawdzeniu, ¿e wszystkie elementy s¹ pewnie umocowane.
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Wymiary monta¿owe panela operatorskiego z diodami œwiec¹cymi (JNSDOP – LED)
Jednostka : milimetry

Wymiary monta¿owe panela operatorskiego z wyœwietlaczem ciek³okrystalicznym
(JNSDOP – LCD)
Jednostka :  milimetry
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6.5. Filtr kompatybilnoœci elektromagnetycznej (EMC)
Falownik adoptuje elementy szybkiego prze³¹czania dla celów zwiêkszenia sprawnoœci silnika i
zmniejszenia zak³óceñ silnikowych. Stosowanie filtra EMC umo¿liwia regulowanie w pewnym
zakresie zak³óceñ elektromagnetycznych (EMI) i zak³óceñ na czêstotliwoœciach radiowych (RFI).
Dyrektywy dotycz¹ce kompatybilnoœci  elektromagnetycznej (EMC)
Falownik z opcjonalnym filtrem jest zgodny z dyrektywami 89/336/EEC dotycz¹cymi kompaty-
bilnoœci elektromagnetycznej (EMC), które obowi¹zuj¹ w krajach Unii Europejskiej.
Przeprowadzone niezale¿ne testy wykaza³y zgodnoœæ z nastêpuj¹cymi normami przy stosowaniu
tych filtrów.
Norma radiowa EMI, norma odpornoœciowa EMS
EN 61800-3 1996/A11: 2000 : Rozk³ad ograniczony do œrodowiska pierwszej kategorii.
EN 61800-3 1996/A11: 2000 : Œrodowisko drugiej kategorii.
Dobór filtra

1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
1 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 170~264V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V
3 323~528V

JNTHBCBA

Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany

FS 6146-11-07
FS 6146-11-07
FS 6146-27-07
FS 6146-27-07
FS 6147-8.9-07
FS 6147-8.9-07
FS 6147-8.9-07
FS 6147-19-07
FS 6147-19-07
FS 6147-39-07
FS 6147-39-07

Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany
Wbudowany

FS 6149-4.6-07
FS 6149-4.6-07
FS 6149-10-07
FS 6149-10-07
FS 6149-28-07
FS 6149-28-07
FS 6149-28-07

JUNF34048S-MA
MF370A

KMF370A
KMF3100A
KMF3100A
KMF3150A
KMF3180A

FS 6146-11-07
FS 6146-11-07
FS 6146-27-07
FS 6146-27-07

- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -

FS 6149-4.6-07
FS 6149-4.6-07
FS 6149-10-07
FS 6149-10-07
FS 6149-28-07
FS 6149-28-07
FS 6149-28-07

- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -
- -

R500AC-UF
0001AC-UF
0002AC-UF
0003AC-UF
R500AC-U
0001AC-U
0002AC-U
0003AC-U
R500BC-U
0001BC-U
0002BC-U
0003BC-U
0005BC-U
7R50BC-U
0010BC-U

0001BE-UF
0002BE-UF
0003BE-UF
0005BE-UF
7R50BE-UF
0010BE-UF
0015BE-UF
0001BE-U
0002BE-U
0003BE-U
0005BE-U
7R50BE-U
0010BE-U
0015BE-U
0020BE-U
0025BE-U
0030BE-U
0040BE-U
0050BE-U
0060BE-U
0075BE-U

Model falownika Dane znamionowe
(WEJŒCIE)

Model filtra dla œrodowiska
drugiej kategorii

Model filtra dla œrodowiska
pierwszej kategorii
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Wymiary zewnêtrzne filtra dla falownika 7300 CV (SV300)

Wymiary monta¿owe
falownika (C*B)

FS 6146 - 11 - 07
FS 6147 - 8.9 - 07
FS 6149 - 4.6 - 07
FS 6146 - 27 - 07
FS 6147 - 19 - 07
FS 6149 - 10 - 07
FS 6147 - 39 - 07
FS 6149 - 28 - 07

Wymiary zewnêtrzne
filtra ((W*H*D)

Wymiary zewnêtrzne
monta¿owe filtra (E*A)Model filtra

Wymiary filtra

78 * 150

114,6 * 170,5

173 * 244

128 * 215 * 37

91 * 192 * 28

188 * 289 * 42

74 * 181

165 * 278

111 * 204
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Model Wymiary (mm)

W W1 H H1 D d M
KMF370A 93 79 312 298 190 7 M6
KMF3100A 93 79 312 298 190 7 M6
KMF3150A 126 112 312 298 224 7 M6
KMF3180A 126 112 312 298 224 7 M6
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6.6. Karta interfejsu
6.6.1. Karta interfejsu RS-485 (Model : JNSIF – 485)

Listwa zaciskowa TM2 Karta opcjonalna RS-485

przewód czarny
przewód czerwony

Uwaga:
1. Przewód czarny pod³¹czyæ do zacisku „com”

listwy TM2.
2. Przewód czerwony pod³¹czyæ do zacisku

„24V” listwy TM2.

Schemat po³¹czeñ modelu JNSIF-485

*Uwaga:
Nale¿y za³o¿yæ pokrywê falownika, aby unikn¹æ zak³óceñ w pracy karty interfejsu powodowa-
nych przez zewnêtrzn¹ elektrycznoœæ statyczn¹.
Aby unikn¹æ uszkodzenia wyposa¿enia, nale¿y do po³¹czenia komputera (PC) z interfejsem
u¿yæ izolowany konwerter RS232 / RS485.

Zasilanie
trójfazowe

Falownik  serii
7300 CV

+

-
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6.6.2. Karta interfejsu RS-232 (Model : JNSIF-232)

Schemat po³¹czeñ modelu JNSIF-232:

Zasilanie
trójfazowe

Falownik  serii
7300 CV
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6.6.3. Urz¹dzenie kopiowania programowego (Model: JNSIF-MP)

6.6.3. Urz¹dzenie kopiowania programowego (Model: JNSIF-MP)

Zasilanie
trójfazowe

Falownik  serii
7300 CV
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Za³¹cznik 1: Wykaz parametrów silnika wspó³pracuj¹cego z
falownikiem 7300 CV

Nastawienia fabryczne parametrów silnika:

14-2
(Indukcyjnoœæ

zastêpcza)

14-3
(Pr¹d

magnesuj¹cy)

14-1
(Rezystancja

wirnika)

14-0
(Rezystancja

stojana)

14-4
(Przewod-
noœæ strat

magnesowa-
nia)Model falownika

R500AC/BC
0001AC/BC

0001BE

07200800200200

0

0

0

7200

7200

7200

7200

800

800

800

800

200

240

280

300

260

280

300

380

0

Parametr

0001AC/BC
0001BE

0003AC/BC
0003BE
0005BC
0005BE
7R50BC
7R50BE
0010BC
0010BE
0015BE

JNTHBCBA

220

240

07200800150

07200800160

07200800140200

*Uwaga :
1. Powy¿sze parametry silnika nie s¹ wykorzystywane w trybie sterowania skalarnego V/F.

Parametry te znajduj¹ zastosowanie w trybie sterowania wektorowego.
2. Parametry silnika (14-0 ~14-4) nie s¹ modyfikowane dla nastawienia fabrycznego na tryb

sterowania wektorowego. Parametry te bêd¹ utrzymane po automatycznym dostrojeniu
(patrz parametr auto-tuning i opis silnika).

3. Parametry silnika (14-0 ~14-4) bêd¹ ca³kowicie modyfikowane dla nastawienia fabrycz
nego w jakimkolwiek trybie operacyjnym.
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Za³¹cznik 2: Lista nastawieñ parametrów falownika 7300 CV
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NOTATKI
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